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1.2, hLA& JO0ssyeOK T YAl RAMAVLIBRE NI YA S

Y2NB1GF TFLA&G@GF YA IDNBHFNMIEIA I ORORRIE@OK RS RIdE
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Y20t AGA2Yy2 g1 6ASOHE L YyAS Wydkaolvd | ANVUI{ ¥ SCA YR DZ
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t 2LINF g6A2y2 T IFLAERGIYAS | yAYEFO2A RSWgnkivlk O2A LJ
Y2NBldF Y20tAg2l OA GLINRGL RT I YA 2062Nbsg 2

gail eall AOK @AOSINIHOW 20 TIRBKF A A26FyS3I2 260ANOGSYA
Korekta funkcji a G & 1 A SNHzy S1 Laxi ®F Rdy Atl 21AISE yeSe3eel OA 26 S 3
zyF LINJ SOA 6t S308 1 ASNHzyS] 020Nk G dzl OF Rdz £ 21ty
LIA2y26S32 LRO20SYyAlL 2ai 10

Y2NB{ GF dzl { G dzivith yrardy yrhidnie pafhinetrd w generatorze kratownic
LIOF &1 A OK®

l {Gdzr £t ATFO21I gl gASGELFYAl ROUdzA21 OA A 1 NRGF Yyl
OKgArt2S8S2 o0f21FRTAS LINIgey 1flgadal SY veal (1A |
Y2NB1GF o0f 211 R& k RENRF¥F & RNy bGedmietiialptzyRich Skceptacii
klawiszemEnter podczas chwilowej blokady prawym klawiszem myszki przy wprowadzaniu
0S32 LINY Gl o

Y2NB 1 aF 2RI 6ASOI YAL g1 NI 2 Wohki LBG B G 210NIy 8 OBOT ¥
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Y2NB1GF 2SRy2ft Al Wynkili @ymjarbWasiena SGN SGEUw wérdji RO S
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LYGSNIGFEfS 9dzNES5NBsy23 LYGSNBNBgy23 9dzZNBASE 6 ¢
EuroStom ¢ Y2 NB 1 G 6@LIAaedl NWiHz/ |1 Hyadhl 8Oy hieOr a
aLISoyArAzye 2Sai 2SRSy I RgesOK 461 NHzy1s9 adl i
Y2NBllGlF O0OtRdz el gASGEFYAl 3ANHzZI 2060ANOSZ
Geometriana Wyniki.

Y2NB| O 66TRT NRT LRTYFgl yAl LRRIAFOdz yI aGNBTFe
062N SyAl 0StoSiz268 0K St SYSy(s9%dzNPRASoNPp & OK 3

13. hLA & JOUssyeOK T YAl sRAMAVLIBR INJ YA S

Poprawka obl i cz a nfuraamerydi stappkieiichowel. § k o wi t e |

Poprawka obliczania cinUaru gruntu nad fundan
stopy schodkowej, stopy kogowej

w2T RTASESyAS 21yl RSTAyAO2A T0OnNOT I 6 LINBINI )
uruch YA yey LINJ & 2532 RSTAYA24LyAdz A 21YyL g¢@
dzNHzOK I YA yeY L3 dzZNHzZOK2YASYyAdz 6@ YALFNBGI YAl RI
1/2Y)\3y7\2y2 g1 NYdzyS1 vyl dzugzNJ SYyAS IUDC)TI-Z LJ2 €
aiult2peOK aOKZRIDQ)éé yase |QJ|IBBIE)S§ g YOAl RI
an LINJeé& Gey galeadiArs LINYdGe AyyS yAaodo adGlt26S8
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lqddzt fATEFEO2F o6f211FR 6t 1 GdomettidepR WgtanRmuSdRe] y I T |
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edytora win¥by dachowej

Korekta ucinania rysunk-w w raportach rtf pr:
Korekta sposobu wyboru zestaw-w singcjactho wy mi
iposzczeg-l nych kombinacji uUOytkowni ka przy w

14. hLWA & 305 gye OK [ACADISRAMAV.UIINI? INJ YA S

b2¢ge& G6AR21 2NASyGl O2A 3IFt 206l fyS3a2 dzl OF Rdz 4 &L
12t 2NRB&AGETA A g6&NFT yRAY IINF &0 00ISR0OSer R 24 SINGEyE 1dE
b2é6S Al2ye saleaiG1A0OK (GeLk2sgeldOK A LINBRSTAY
wLIoF al 0T el yI OK 305 gy OK It 20l fyS3a2 dzl OF Rdz 64l
Y2NB1GF G62NI SyAl &aAt NI LR2NIdz aindwidaedd?2 ¢S 32
wmodule EuroStal BUILOPRf I LINPFAET A RIFEfS123F0tTA268 0K 11
Nk gy2tS30271 OASyy@OK |too

“NBT &3y2sty2 1  yIN t'mxl g & oc2LNNE SHENUNG &y YIBT &
gt 1 OFYAO yI NI SO ge amh@mJ%dMQﬁwmﬁa-zvééxéﬁzém
06 2SRySe 1 LIOF al Ol ely 3J0s¢6yeOK fdzo LINT @
$alls ONJt Rye OKu @
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52RIy2 yI 30sgyeyY LIl a&aldz yINItRIA268Y Y20f A
zl dzi2Yl Gedlyey RTIASESYASY LINY G ét’TUéYCD

52RIy2 yI 3A0s5gyeyY LI aldz yFINItRIA268Y Y20fAs
alGesyeOK A OFr0126A0AS LiNdz® Iyzb 2 4N G)r() B8 bt I @i
dzig2NI SYyASY 4t10F ¢ YAS2aOdz zaulz)\zy 2 LRRLRI

2 LINJ eLJ Rldz O NI {dz TI-TyI-Oiéy 1 AS3212t6AS
ITTRFelLYyAS 200ANOSZ LINJ Si él-lly)\é ue Jd 20 OA
(wskat YAS LINY GF X ot 1 Olcot dzattézbvleﬂ OIR @RA 6\ 10 NIINISAR
tNI & GLNRSIRIIYyAdz LINYis6 OlFYLEYynD ¢ 1| Rée OK
1tF6Aal SY YeallA A LNIS2i6 yI 26NIOFyAS dzl O

(odblokowanie kursor& ponownie prawy klawisz myszki lub ESC).

ladzyAt 2 fdzo LINI SyaASaiazyz2 R2 YSydz IsNyS3I2 yi
R2aitLlyS yI 30s¢gyeyYy LIl aldz yINItRIA268Y0D
Y2NBlGF 6T gASOt YAl LINRPaG2L) RRO2OKAKX A YINR G HI2 |
LINPAG2LI ROBY dzAlGl 6ASyAdz 180K LINYsg R2 LIOFAT (
Y2NB{lGF ¢@1NBadz Y2YSylildz aiNY OlIa2andsS3az2 A1 6ARd
f21FtyS32 LINJeéeatdisS3a2 ylI RIEyéy LINY OASO®
Y2NBllGF tA16ARdzZZ2NOI  g&lLla2ASAdy AyAISS 2y AVSHLI2TIIN] Slo R
I Wymiarowanie.

Y2NBlGF g1 gASGE Ll yAL

12 ~dz 6 GNI 1 OAS dzNJ
2 Llzaidée OK 3ANHzLI OK 200ADND |

INHzLIE OAt 8 Nz

15 hLJA & JOssye OK id AUADISRAMAY.LBOR I NI Y

5fF 3ASYSNI G2Nbk 6 LIOFA1TAOK LINT ST NBOG &G NXzl GdzNI f
geaAat OAl LI jé1 NEOALF 6L 0Odzldz (20268Y0 f dzo ¢ LJ
osi XlubY.

bt R2fS 30s56yS32 21 WH NENRFAOIINS FA Obyadm | dzR 2
dzy2o0ft AgAla2ande T YALyt alltA Rfl L&l Oil S3astyeod
zlisty.

5fl LRRallg2680K StSYSyilsg LINRP2S{Gdzy o6t1 Os56%

R2alit Ll R2 21yl S&dfa@e@@éntu prizt dwlkikd2tynCelemeRdie.

Wprowadzono okno edydi O & yRATIOALIZ a1 O1 SaAsf ye OK LINY is6 Y2R
:IdzLJSin\zyZ 02 Ay IIOR&tO2B 2NI T 6t 1 OF LR2RLE2NRGS
'] dzL)S Oy A2y 2 YSydz 12yiaS1aid26S8 LN ggS3a2 1t 6Aal
Y2RStdz 6 aRNI S6AS LINR2S didag2RrQ@X02t R2&a0t Lidz |
wNBT edy2ély2 1 adzlis6 ¢ fAadlFOK $e02Ndz 2

gl gASGt I 21 a20R dNI 1 dz O ODN

52RIFy2 RflF TIFTyl Ol zyeOKSepamJRzuzhaecmmz A1 LINKIG 5 d27] NE
galeaidlrsS StSySyide Y2RSftfdz 6LINY 1@ A LIR2RNRaao |
23 0AN3IYALtH2 R2RI 12@2 Yy I 3 OMegfikaxji i OizysBAaniay I NI t R
projektu.

bl 1T (WyhikR @& w oknieb I LINY 8 Sy Al Bf ILINS 63 NERBYs 6 20 ¢

i12Y0oAyl O2A galeadiAsS 61 NI21 OA RFyS32 S1aiGNBY
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bl SI{NIyAS 3ANFFAOI yey S{1aidNBYlF NBIFpPOa2A | RE |
pogrubione i w kolorze czarnym.

2 tSgeyY 3dAsN¥yeyY NB3Idz SINIydz INI FAOTI yS32 dzY A S
reakciji.

bl TF{WyhiiR@ERT ASf2y2 2a206ye LIySt gelgAaSatly
2RLRGASRYAY Yyl 30s561ASY o{ OKSYI i EIN.IizLJ 0 dzRdze I
S1a40GNBYs g (12YO0OAYyl O2A fdzo 2@&{1NBae 3At206lftyS Rfl
g LRT1T2a01I 080K LINJ &Ll Rl OK®

WRNJ S61dz LINP2S1iGdz REI T OnNOT I Edyte) Rynyladuj, | YaSdfAlz | 2 ¥ (
5€F TITylFrOl2yS3z2 t10OF 6 ({0GsNBY T RSTFAYA24I y2
LIN} S32 (ftlFgAaall YeallA Rfl 9R3 NHEg/EWEDOBES3
zalkotwienie.

Cdzy{ 02t geRUOdADI YAl R2 gallilySe 3INryalde d d
(rzeczywistej i wirtualnej).

52RIYy2 Y20ftAg2106 {NBalz2élyAl ge{NBasg aror ylI
W oknie! a il RRRA y2 LR S zé{d\lzsmuzz Be ya ol BE leélélmizbt’éi
i deformacji Brak/! y' I £ AT 2 42 &/1ee &INEAIS LINY G @

Wokniel 4G RRREy 2 LRfS sgedRiH] REIARPDHIODPEOZS § 1 NBE D
i deformaciji):Liniowy Solid/Liniowy i Solid

bl T I WerikiRvGs8kcjiwykresy globaineg LINR ¢ | RT 2y 2 LINJ eOAal al e
INBa126FyAl geiNBasgod

{1 NI Ol y7\S fdzo 6@RUOdIYAS gallillyeOK LR2SReyO
g0l STyaSe TFTylFOl2y@0OK 3INIYAO fdzo AOK & A NI dz f
W oknie9 Ré@ 02A 20 OA N0 S ZR2LI20AIYNI OKG/TA 21INRIOKOA a1 A 60N
2RLI26ASRYAZ2 ydzYSNI O2at gt1 056 2NI T LINYGs6 of dx
Scalanie zaznaczonych profili w okritelycji przekrojugdy profil po scaleniu zawiera
YI1aeYlFftyAS 2SRSy 2065 N®

Funkcjaeksntlﬁ dz 12y G dzNk 6 ¢ &1 RRI2ANIK  LaOSNIKS R 2500 |

%l 681 LA SOl SyAsS Yz@mé&wzmoxmwéw@mﬁmmjuRﬁuku

5-C T FgASNI2n0S32 gAat OS2 yAd 2SRSy 20635 N) 2NI I
Fud 021 1T22Y246FyAl NRf1Nn vYeal{A R2 gallllyS3az
profilu przytrzymanym prawym klawiszem myszkiwoknie @ 4 2 N» LINJ S{ NR 25 &

t NTJeoAral ¢&l NRRY{ 2 ¢9REAGF2 NUNJ LN NP 2NIR 265 ¢2d) V A S
Rozbudowaokn@ R& 12 NI LdMdWS | NP RE WSGNE 062065 R LR020S
itp.) i nowe funkcje edycyjne (selektywne zaznaczanie, scalania itp.).

Przebudowa okna wyboru profilu tablicowego z bazy profili typowych programu.

W oknie2 OF T OA 621 ®RR RILJME€SQb|§_L[ﬁd)JthﬂJU’Y20f AgAl2Nn0ON R2RI
LJN.EZSludz 20al SNySEIQ 2LAadz T Y20t Ag21 OAN 25832
w21 6dzR26F o RNJ Sé I 9ILBNRIR2I (i deNT A3 tNPyDs NS ezl | 6 LI N
geometrycznych przekroju.

t 2RLIAt 02 NBYRSNRGI Y& ¢ARRPUOs sYRRLISSNP Nd &/TAGBA STINI T
suwak skalowania umieszczony na dole okna graficznego oraz n@onied y 2 1 OA LINR 2 S
haN}IyAOl 2y2 LINJI SYASal Ol tyasS aiat O t17T OA LINJ S}
WOREUG2NI S .LINJ SINR2s ¢

52RIy2 Tyl ORDPE]l yHILINE DS@EA A2 RSTF2NYIFO2A yI &1 NJ
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TyFOT yAll 2LX02F RIASESYALF LINYGFE 6t1 0SY LRG6.
komunikatem.
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T Woknie! a0l #ABIZ 61 RT 2y 2 Y20fA62106 6@02NHz 21yl Of Sy
R2 AyyS32 LINYGFE ¢ LRadl OA 1dd | &SayaS R2RI & HK
doed126yAlll0d hLdan R2yYeliftyn 2Said Rz221 OAS aen

T 2LINRPgIFRI2y2 YSOKFYATY NB3IdzZ d2ande AR201Ty2106 |
F1ddz- £ yS32 LIRogAt1al SyAl Y2RSft dzo

T 2LINRgIRI 2y 2 Fdzy Cha Alt) i dddnatradddCirl ¢ Bhift +Alt) LINY (5 &
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T 2LINRSIRI2y2 SReéid26ltyn (2tdzyyt 2LA&dz doei]:
1EAYIGe0lyeOK ¢ (FI06StA 202Nz 1e80OK 200ANdSZ0d

T 2LINRPgIFRI2y2 Y20 {OMADISY AUR RIZMIAGMIDKY A26S3I2 yI
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T 2LNBgIRI2y2 Y20fA6210 dZINBGFIYAL 260ADBSZ L¥E
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T 2LINRSIRI 2y2 3INHARGS 68ROdDF YAS Sdrd®iwySivieis 6  LIN
LINI SRUdz0SY Al GgANIdzZ fyS3zo

T 2LINRSIRI2y2 3ANHzLI26S 6aiGl 6AFYyAS H&@8YAIN(sG REI
w2SRyS2a LIl ail ol eiyaAsSo

T 'Y20tAg6A2y2 Sli®WkNl adisiLd aFidiy RMNIGonymr2zbréiedigm ¢ NI |
I Y2RdzOdz 2 0 Euko@dpss R 2 2 8YRFRdz0Odz A OABIaKD A ROSIENT
A9[ .9¢hz2

T 2LINRgIRI2y2 3ISYSNIG2NI iNs 2o NBE(Gg268 OKZ LIOI a1’

1.7. hLIAa 305 gy prayamié AYCADISRAMAY. 170.1

BYASYA2Y L oFT 1 LINRPFAfA adGlt2e 0K ¢ LiN&SHaNl YA S &

EuroStal EuroStal BUILUP.

20l etGeslyAS A gl gASGtlIyAS ylI ACWiyioenicielikuNI y A S
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az2zdotAg210 g1 s6ASUGE L YAL LINI S{NBR 25 ¢ LINY (5 ¢ 7] ¢
Y6 0202y @Y tkoly nindeR Bbjiczehiawego.
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w21 0dzZR26F oaRNJI Sgl LINRP2S{Gdz 2 gASE2LR1TA2Y260D
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Odtworzenie podstawowej, powierzchniowej struktury kodglr O 2y S2 LINR2S{ lGdz o1
dachy) wczytywanego z modelu systerAuCADiado R3D3¢ L2 adGl OA T 3y ASORD;
L2 RNEAas g ¢ 20SRANIdEam S LINE

2N gl RT 2y2 NRILRIYFglyAS LI yI vapaSychzimddsINR | Os &
ArCADiIi

Wprowadzonow R3D33ANHzLI2 6 Y AS LINI ST NRB235 ¢ LINY G268 0K 2 (Il
wczytanych z modelArCADii widocznych tam jeo przekroje nietypowe.

2 LINPoFRT SYAS Y20tA621 OA RSTAYA242NAEABODVANSSBE
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modyfikaciji.

2 LINP g6l RT SYyAS Fdzy102A T FYALye 2060ANBSYALF T REY
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wWwOKYdzNJ] F OK 2 LJA &2 ¢ & OK 3w Widoka BONd réppriaéhi i s IBeBlcjii dzé =
200ANOSZD

t NI eadz2az2ély2 LINRBINFY R@dAZNMEWBRDSTOINIROE®A | LINR2 H BR ¥
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Dodano fuj 02t YSydz 12yiS1aiGd26S32 LRI slLtlFa2n0ONn gail
podrysc2 ailil 4 12LAt. 2112 LRRNRA

52RIy2 TFdzy102S SReO2A 41 NlI21 OA YAY2I NRRsg 28§
LINR 2 S 1 G dz
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f 52RIy2 (2YdzyAlldGe 2 ge12NIe&adl yAidz LI YAt OA

 Wprowadzono{ I f 1 dzf F 12 NE 20 O0kBRAS A NHzt AY (A0S BEORE | LI
orazé Al G NHzZ T yAS3adz A 2R @dzAPRBly Al Rfl LINRB2S1ils56 ¢

w21 6dzR2 ¢ | OBzysFcdayiid pboektr dza dzél yAS yASdoHeésl yeaOK 2007

f Y2NBlaGlF 61 NHzy{dz 64l Ot AyA2621 OA 12t S2ye&OK LINY i
LINIF e2t G2 Yllaeyvyltye 1nd TFOFYFYyALF (12fS2yeOK &
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1 2LINRPsIRT 205 NBIdzat 261 YAY2]I NPRe& RESy YXNEZ INRIRRz
Rf I YAYRSIRNRZRAIINR Yy S22 NBfdy 130K odNt s ¢ ¢ LI A1 dz
YAY2T NPRs 6 O

f Korekta funkcjit 2 1 & Yy I 20d Rfdla 1 ISINILING 4l edz] NBGe OKO ¢ LINJ @ L
GANIdzZr fye RSFAYyAdzZNOE YAY2I NPR LINY Gl Y2RSf dzo

f Korekta automatycznegori RT A | Odz LINY i 5 przy ywymiagdadid 3biSrczyhddiiizL Je
w2SRyS2 3IANHzZIAS T yA faA IXe2 BATE TLANX A1 RCASYRYE2 Y 2 RdzO ¢

 Y2NBlil sl gASGtFYAlF 2aAFRFZ LIR2RLIBNILINI& g8YALl

f EuroStopagKorekt o6f 21261 yAl gea2l OAl 1T 21yl RSFTAyAO2A
przy niepoprawnym zdefiniowaniu geometrii fundamentu.

f Y2NBlhGF LINJeLIl R126S32 dzZINEBGFYALF LINYiGs6 yI YAY
LJ2 RLJ2 NB Antilgzy {1 ©02n

f Korekta automatdl yS3I2 NBIT LRT YyFélyAlF 6aLBRNYyAlsg LINI S3c
Oczyszczaniprojektu.

f Y2NBldilFr 60T OA6S32 LINJeLRAAal yAl Ska®WEydve 6 06a 0o
spawanymi YN} G268 Y | OtypuRKINI 6t bSAS D YA dz9 &NF ORORR Y
f haNIyAOl 2y2 &LINI gRIFYAS 41 NHzy1s6 1 o0ASdoy2T OA 06l
gSROWIALW R2 Rgs5 OK ALINI gRT SZY ALINF6RISYyAl Tyl

orazsprawdzeniadisplacementg displacementPrey/ displacementPrew 1,

gdzie: displacementY 1 &8 Yl tyS LINI SYASail Ol SyAS 4t1 O 6 R26
displacementPreqY | 1 &8 Yl t yS LINI SYAS&T O1 SyAS 4t1 OF 1T LI LN
co displaceent).

f Y2NBlhGF 681 6ASHXKaYMASGRYEMAIDHMB FMS WONT G yI L

f Y2NB1hGF o0NF{dz dzsl IWidoRn3BR fyTA I LINENT AStgM Nd (SN & 162 3+ Ot T
dza i F 6 ASY Al yI oané 3IANHzo2T OA LINI SgAnNi S| o

f EuroStopac2 LINP g+ RT SyAS 12YdzyAll Gdz 2 LIMISR2] NB2AT 250y2Ayde (
WNJ L2 NDA S 38 81 SHs 8§ 2l6R/RPrickraczaljedhli 2

1 InterStal, InterDrewno, EuroDrewno, EuroStal, EuroStal BUMLT korekta algorytmu
gl ylL OTFyAl daAAt OAl g1 3ftRyS3I20D

1.8. hLJA & 3I0s ¢ W prayamiéAYCADIsRAMA v. 16.0
f Y2NBlill 2LA&dz R2G201 nOGS32 Lzt Al O2A ge&yAilss |
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EuroStal BUILTUP ¢ Y2 NB {1 Gl A  LINJ So6dzR2¢ | f I32NEBEGYdz g68& YA
2 SRy 2 3| &8 R Goakobu.

EuroStalBUILTUP ¢ 2 LIN2 6| RT SYAS Y2RdzZOdzSRRR 2 Al NRGRYy A DK
A RIf §1 2 IISRiBasddune OK

EuroStalBUILTUP¢ 52 R yA S &1 O1 $3s5s026S532 A T oA2NDOI $32 N
LINI ST NR 25 ¢ ¢ XbfskoAd IRGtf ISA| 2408 @K T A 2 6 & OK

2 AT dz £ AT I O2t -ANJRSIMINRIBRIAKOGT @O MEWR21dz o5 SN T T 1
LINI SgANT ST A ONOTYyAlssd

w2l 60dzR26l yAS RSTAYAO2A (ellz é6&YAl NRGAGADIA A f A&
RAMAO definiowane profile bliskchA RIFf S1 23 Ot 1T A246S®

Import i Eksportmodelu w formacieDXFw pod A £ S y I 3INMHzLIR LINYadms ¢ 2 RLJ:
gFNBRGEG T LINPANIYsg /153 LRIglrtlIanded LINJ& AYLRI
2RNY oyS LINI S{Ne2S 1T ftradeo

Rozbudowa okndsl f SOy 21 OA BWIND A2yo GAaIRO SdFonkcje k@ibwahig |
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200ANOSYAlF YAO®

Y2NB1hGF dzol 3ttt RYAF YAl 1 Y PddyiedR SYCRRRRIIFEAD OLJ2 2 dzo| 82G/AAd
ponownegowyR y I YAl 206t A 01 SZ &aiGlGedl ye oK

2 LINRP gl RT SYAS Tt Rdz IspadjiSHNOE Yy §@IOKa T O RRy2O0 ¢ dz
przy ustalaniu lokalizacjippcd 1 26 S2 fdzo (2Z026S2 LINY G &

2 21J02A I f SRI Qa/tNE 6 dz2 POBATUNSEHREAND LR2Y20y A0 N 2
R20202y2 fAYAt LRY20yAOI N RHtYyHE2S LRNRDIZ2YISIARDN
Lddzy {1 Gdz ¢&a{lTLyS3az2 yI LINY OAS

t NI & GLINRPSIRIFYyAdz St SYSyilidz 6 GNRBOAS L&®2EAGAY A
AGSNRGEYAL 1NGSY yI OKeft SyKalviszddbhtt 4 KursdrR 2 YL&21 YI2yTUS 1
zR21 O0F Ry 21T OAN R2 n dOnl+AIHEUSSRA I R2 Y20 RY 2B OAIDE K2 n dn
2RONRPGOGYAS LINTJe@ T YAERWAS sRBRGF Ry21 OA ¢ 21YAS
Rozbu@ 6 Fdzy 1 O2A G6SNEFA]FO2A 2 &ALINI RISYAS geait
oczyszczania projektuzmajdowanie iusuwdA S AL NY A1 356 LINI STdzo268 OK®
az2d0fAg21 0 NBII GoPama] 2A1ANMBE OT t 1 OA268 0K 1 Sal G¢
czerwony) NI T dzA GF 6A L YAl 3INH22F ORaY2YVOA LINBES8RogzA SZ
Rozbudowa funkcjs 2 0N OT 2LINR22BN Gl | yAS R2RIG12680K St SYSy
200ANOSYAL LR 6ASNI OKkgmieitarz8.> S8 YAl NBES LI2RNERa& A
w2l 0dzR2 6 | FTdzy 1 ORALIARIBRNA O Y SIIRI S&dzo | YAl A 2 R2
numerycznego doprecyzowania (lub doprecyzowania kursorami klawiatury) wektora
przemieszczenia w przypadku jego zaczepienia na punkcie bliskim konstrukciji.
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'] dzLISOYy A2y 2 TFdzyl 02t 20NRiGdz A 2ROAOAL  f dz&AGNI |
TNk RO2¢gS320d
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Y2NB{ Gl 00t RyS32 NRI LRI YIS YAL Lddzy { G5 i OKI NI
pomocniczych

6 LINJ 8L Rldz dAGI 6ASYyRI 66 ERRDPASS LXWB AR THET YyAS E
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ldzi2YI G201 yS e 4gaiaNd IRA Size F doA 1S \piey tdetzéniuRs ¢ f 2
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Rozbudowa funkcapraw2 & LINI} 6 RT F YAS yASR21 g2t 2lyNIOKS IONGAS £ A
LINI S{NRP25 6D

t2al SNI2y2 LRYIR RgdzZINRGYAS oFTt NBEoY2NI YASY)
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gl gASGtlIyeOK yI S{NIYYAS A LlzmftAl26FyeOK & NI L
Y2NB{1GF NI LER2NIdz ToA2NDOI BISy (2 6e0OKA | INRIGS FIAEN GG 5
zraportu nadmiarowP K G F 6 St &LINI s RUEBNYZNYP20& A NYEST esgArai
ALINY 6 RT SZo

EuroStopa¢ Korekta 1 2 Ydzy A1l Gdz 6 NI LB2NOAS al Of S3sv2¢eY
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a1ASNRGLFYND R2 35 NRO

Cdzyl1 02t 1 2LWA246F YAl NBET 0dzR2gy2 2 Y20ftA@210 |
LINI SNE G YAl 282 RIALFOFYAF®
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orazawatarLINI SYA S&1 OT FySea O1t1 OA dzl OF Rdzd

Y2NBlGF fAYyA262T OA LINYGF LA2y26S32 LINI @& dz&adzl
T YAFyYye& 1 ASNHz/| dz8S &p&EHRazet 21 Ht W$EF2 LINY (56 LR OKeaf 2
Y2NB{1GF LN} 6ARO218H2I 2RNBE@z3Yy §FA2 2 1NDI dn &
28SRy2aiNRyyeyYy LR 2LISNIO2A 2832 2ROAOAI £ dz&a G NJ |
2 LINR S RI 2y2 LINBIT SyidloOat yFLNYOdSZ y2NXIfyeOKI &
w postaci map gradientowych.
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6SoYyt GNT yeOK A YILNY®SZ 01601 a1 01+ 20606ASRYAD R
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iRgdzaAI Ot T A26800

2 LNl RI2y2 y2¢ge &L1aso ALINI gRI YAl R2ait Lly210

1.9. hLJA & I 0Os 6y prayramiAYCADIIRAMA v. 15.5

2 LN gl RT 2y2 2SRyN xaesite diNHiOKR YANTYS @IRONE 2 A4 LI
iR3D3 ArCADiaRAMAT Y20t Ag21 OAN LINJI SONOT FyAl gSNBm2A 1

2 LINRP g RT 2y2 y2¢n0 RAEBRENE B8Df AINE MIKSa @NI Syy S dzl OF Ré
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Wprowadzono funkglLJ2 RNY OT yS32 (1 2LA26F YA LINI Sadzl yAl A
Y2NBlGF €AOT SYyAl gall 1 yXEusSal RLE | AL0NT B {yNRCEKs 6 6 NM

dz61 3t t RyAl 2n0Ol ¢&21NDN3ItSYyAl yINRdEOD
1.10.h LJA & 305 ¢ Y prayramié RBA3IvY5.06

Wprowadzono w oknie! & 0 gLAONSEZANI Ydz Tyl Ol yAl 60NROIFYAlIKkS
12yiS14i02680K LINJ & @ENNI2HT yatdi S SY S¥AGM¥NOSZ0 ®
Wprowadzono w oknie! & F gBISEINI Ydz Tyl Of yAl gONOT YAl K
THTyFEOl 2yeORs MY (is6 A ot 1

t NI SodzR2g y2 aLlR asoOr ey loAG4!{I1E/ godaaaysSx S A
Wprowadzenie funkcjiNapraw Rf | LINP2S{ils96 dzal {1 2RI 2y@0K 6NII
przelINB ¢ | RT 2 y aNGKaw.F dzy' 1 ©02n

2N gL RI2y2 FdzyiOat +dzi2YlF (8@ Ré&A2b
6ASfdz 6@0NIYyeOK LINY{(s6kStSYSyilssg 2S5
ROdz321 OA wéjg 02 Ol Sy A2
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' 2SRy 2t A02y2 TFdzy1 022yl fty2i 6 ol oA WinfialoWahi®K Ay F 2
LINIF & yI 28T RITAS weiaS gD il SDIXT S6T RSOAYRRER N8B ¥R DI
52RIy2 26a0dAt | 2ofRwyalproidié® NI 1 LIRRO2V&Yy 2 Y20t Ag21
12YSyidrrNIi& R2 StSYSyilsg LINRP2S{iddzz {(Gd5NB yAS Y
komentarzemoé y I LINJ @ LIA & 8 R@ANNANRPORAS BACGK 26 t LI20RsLdsINI2 OLINY
LINY 626 OKX 3INMzZLIE LINY (563 3INHzLIR L322 RLJI NE 3 NHzLR
G8YAINRPGR@OKI 6AR2156X 200 00NIDE2YROIKSNI DupdORedO
2 LINR S RI2y2 TFLIYAtGeslyAS |1GdzrtyS3z2 &dl ydz d:
projektu przy jego zapisie.

2 LUNB g RI 2y2 ¢ 22phsKuss@nydogranuysrey¥iska/ I OT yA1 a1 dz2node
GeONI YN y2N¥t 2NIT dzY20f bakhat BROOA G ST QR T NRRg S i
Ladzy At 2 g & 12601S100 A g/2A1 SAraz tivbfeRirdWedodarojektu.

Zpoziomu okna O T OA g 21 @Al AINPNER(Yli2dz Y20t Ag21T 06 1 LI YAt
LINEANI Ydz GF1AOK LI NXYSUiNssY&Iflwe REXRI It & &y dzdA =1
igt 1 Os 6 O lydzk00REHRIsYy A1l 0

Wydzielenie wersjb4-bitowej programuR3D3Rama 3D/R2D:Rama 2Dwraz ze wszystkimi
YIE1TOFR{IFYA g@8YAlINHzZNOBYAS dzv20f AgAl 2n0OSea LISOyYyS
wprocess 20f A01 SyAaz2éeyY A 6 STS1TOAS tpdived Ok 2XPSER:
statycznych.

Wprowadzono oznaczenie aktualnej wersji B24-bitowej na dolnynpasku stanwkna programu

i w oknieO programie(splash).

52LINBOeT 261 yAS {1 2WeAYIAds 4 oRE2ZINDISER LINJ & yASy?
GYAINRBGI YA Rl RiuyyE@m@dweydNY G € dzo St SYSy
DalIN22S1ilis¢ 1T OAtIAYylFIYA fAO1 2ye OKSRUISRRERIA QAL INA ¢
wprowadzono zapisywanie w projekcie paramefiuA S0y 21 6 AGSNI O2A 26t A O1 S
oAt lalzyz2 Oltadt2dtAs62170 2RI 6ASOF YA, tadn® INB & dz
F1ddzt €t AT 2610 &At 2y yI 06AS0Nn02 LRROI LA 26fA01S
2 LINPglF RT SYAS Y20t Ag21 OAerowaNd BidokuCeD [(QperGL/DifédtiX)2 R N
zLR2T A2Ydz Ay (i SNFSe2a da (deogifesiBabrowe)). 6 21 YA S

2 NPl RI2y2 ¢ 21yAS IO0ssgyeY-lgLOM&Adz @EN Y dz di2NIEOR
G2@O0NI YN YSGi2Rt NBYRBNMNRHE WaB EBODERRRIRDHFE

t NI 32026 yAS T FLA&Adz 1 &l G Bdfadédo wakhiy@ahidBodlelug ¢ LI
szkieletuR3D3do projektuArCADiIaARCHITEKTURA

''Y20fA6A2y2 NRILROItOAS G6LINRSFRIFYALF StSYSyissg
zawsze2 R Lldzy {Gdz 2 6&Lls ONItRyeOK Omaidmn 11t SBE§ZNI
ortogonalnego.

2 iNRBOAS LINI S&AdNJ Syyey gLINRBglI RI2y2 Y20fA6210 LI
T ge12Nl eadlyASYy fAYyAA LRY2Oy Ain@ioRoGokalnéghJsra2 & A 2 |
GANILdz f yePKI OKI SROYD S2NO08 0K LINY (is6 9
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2 GNBOAS LIOFATAY A LINJI S&aGNJ Syyey LINIJ & SLINRSI R
f21FtAT I O2A yI dzl OFRTAS f f

L2OT NG126S32 LINY G o

Wszystkie generatory  typowych kohstiz] O 2 A NRET 6dzR2g1I y2 2
wprowadzenia/wygenerowaniparametrycznego podrysu konstrukcji.

2 LIINP g RIT 2y2 206a0dAt orkddvepidiekts (funkdje:! 13212BX 2 $dz vy I 1 6t
Ukryj/t 2 10+ ® 2 NI 1 R 2 R UKkfZ dlaTzzfidctd@tbo podrysu z poziomu menu
12yiS814iG26S32d Y2NBtl 021 R2080KOTIaz26532 dzl NB
zpoziomucdrzewa projektd oraz usuwanie zaznaczonego podrysu klawisRefete

52RIFYy2 Y20tA621 06 R2RI 61 ydrdz dofdahd BnkajeBchilhj podrydg L2 R N.
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2 NJ LER2NIIFIOK TS adlidelAr RflF 206ASRYA aA0 6Soyt il
GLINR G| RT 2y 2 12tS2yS a2Nl26lyAS 2RLI2GASRYA?Z 3
prezentowane ekstremum.
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ldzi2YF GOl yS (g2NI SyAS fArade LRIGSyO2lrtyAS yl 2o
LR RallIoAS Fdzi2aYlF GOl yAS gelyl Ol 2yea0OK S1aiNBYs s
Wprowadzeniewe 2 OF &y 21T OAl OKY I ONF 2§ Gddzy20t AgAl 2n0OS32
automatycznej obwiedni w projektach liczonyglS RG &2 NA A L NJ t Rdzd

2 LINRP gl RT 2y2 Y20tAg21060 aStS102A 6AStdz ghigt S2aye o
orazprzyciskza y I OT I yAl 6al @a0d1A0K 1 2Y0AYyl O2A dmeili|26y
5f{1 LNBSKRUdAPNY | T | WenikiR® Saznaczeniu obwiedni, przy grupach
0dzRdz2N 0@ OK RIyS S1ai0NBYdzy R20202yPR BEL: ONR & §Y i
Eurokodowych

1.11.h LJA & 305 ¢ VW prayramiéRBMA3IvY4.0

Wprowadzonol I £ { dzf 6§ 2NJ 6aLls 00T eyyAll LISOITFYyAl R2 R
9dzNRASt 6Si

2 NPl RI2y2 NILERNI T gelyl Ol SYANR ASLB BSOT eyyAll
2 LINR S RI 2y2 Fdzy102S ai1eo61A0K TYALY dzailil 6ASZ 6A
2 LINR g RI 2y2 Fdzyl Oat aileoiArasS3az sonOilyAl éAR2O0I1
2 LINR g RI 2y2 FdzylOat aileoiAsS3z so0onNOT I yAlL &1 NI21T
2 UINPgFRI2y2 Fdzy1 OBt Aatzdo | a SBFA dza 02 RYJA NJ LINI S 3 dzo
BYASYA2Yy2 &all2aso gl gASGtlIyAlr A &allt26FyAl dz1O
2 LINR S RI2y2 Y20tA62108 gel2yesltyrl NI LI2NIisg R

3t 26l fyeyY Rfl 3ANHzLI 200ANOSEEYIRQIR [ 2SR RANEA TR D
YIEf1dzZE F2N 6aLIs 00T 8yyAlss 680201 SyAl &a0dzals g 6 ¢
projektowaniag S RO WAL | 2 R5 ¢ 2 LINIACcRsS StegeBSKORSaRIET S 1

2 NPl RI2y2 o6f21FRt Y20ftAg21 OA WU RLIMA Fhd > (1LJ3 RI
200ANOSZISIBYSBYUsD2AEYAI NP OK A GAR2({560



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

1

= =4 —a —a A

25

Wprowadzono inne oznaczenigt | Os ¢ ¢ LISOYA LINJ S3dzo268 0K ¢ L
OT SN¥2yS32 21 NY¥3dz 1 dzNBl yAl YA sal &aiG1AOK LINY Gs
2 NPl RT 2y2 Y20fA&Al NFPFINIF YyRATLGS YA LINNBIT L2 YAYATL
w raportach.

2 LINR S RI2y2 Y20ftA62108 R2RISFYAl 12YSydlI NI & R2 |
LINY (362 LIR2RLBSNE 200ANd0SZ AldL®

Rozbudowandunkcf 2 6 NR2 Gidz T I Tyl Ol 2y S2 OI t1 OA dg]XilR d2 62NPYi
dzl OF RT A S o

w2l 0dzR2¢l y2 aeaidSY aaisNB1é LINBINI Ydzd

2 LINP gl RI2y2 200ANOSYAS yIFOANIASY SGALINYOSYASOLOD
w2l 0dzR26 | y2 R2YelZsy RSHFALA CP2RR 1IANHZLE 210 OANdSZ Rt |
2 UNBPgFRI2y2 LINJeoOraal OSYydGNB4I yAl dzl OF Rdzd
Pozadynan®1 y N ydzYSNI O02n | dzi2 YR @& GRyNPIOIdBIAZ VZ yYIZd {OW
dza i 6 ASYy Al &ailvsS2a ydzySNF O2A dz & ( |akdigkdnlecznieR f | LIN.
OAN3IATN A 12ftS2ynoo

28Ry 2f A02y2 all2aso 20 4a0dzaA mymrégy ekiait grafisazhdg@ N O & OK
2NI T A12Y 12YSyidlINIi & A 200KRE%At LR RRS {Y254dD Ky | L.
klawiszu myszki.

2 NP 2S1ilFOK 9daNRP{12R26&8 0K ¢LINE g RI BP0 va2]oA O\Ks 2 |

g L2al Ol S3a3styeldOK ¢gt1 OFOK Y2RSt dzo

2@ 12yly2 Y2RdzO {(2YdzyAllO2ir 1 LINEZKEaNHaBEOh R2 &
dzg 1 3t t RyAl 2n0e T IFLIl YAtdesgl yAS 2aGrFGyA2 dzall A2
2 LINRSFRI2y2 Y20tAg2106 &1NbsO2yS32 LINBISyidz261yA
w progamieR3D3Rama 3D/2D2 NI T G 62 NJ Sy Al o6 NRI AS2 fdzm YyASc
Y2NB i RTAIFOFYyAlF SGe1ASG 3At20lftyeOK S1aiaNBY
iLINI SYASal 01 Szo

EuroDrewno¢ { 2 NB{ G f A OT Syt Rida LBOONIeyYWIAGAT O RNBgGY

zgodnie

I LJ2 LINJ 61 PNBRIA99H-2:MOVOBA2:201407E

Nowe gatunki stali profilowej do wymiarowania staliS R WPdz3v modulelnterStal opisane

% S R Gt hutniczychPNENC 100252:2007 orazPNEN100255:2007.

K2ZNB1illF a@yOKNRBYyAT I O2A {12YdzyAllilGsg R2Ge 0T nde OK
zwynikiem sprawdzenia module9 dzZNP2 ASf 6 S i
Y2NBlGF 6T 6ASGELYAlL fAOIToe QbdzrtyA8A0a3F ! Ol
w dolnym pasku stanu.

Dodanie plik $DXFLINE FAf A 20 dzRs5 6 35 NJOACO 1 28NI KB Z+AHEPKEO A+OHRARS2 (125
dzoe i1 26yAll @

' T dzZLJISOYASYAS T 13485 OKLISPEN Fadee OK6 S 9bx {YO®
Y2NBllGF 0ft21FRe Y2Re@TFTA1lFIO2A 12y (dzNHZ 26 ORINOBy @
trapezoweh Y I OAT yAEs©OAdz {1t FgAal |

Y2NB1GF 61 NUzy1dz 6812y #RE #Po0tvRACEAz REETIZ LIWE 6 OF
2SRyl F1desgyl 3ANMzLI T FgASNI2nNOF 200ANdSYALl @



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D o R R
1.122.h ANJ YAOI SYAl LIOFalASsSe gSNASA LIN

t Ol ail g SNA 2 LINE ANI VA NWE YA S wik RLI2 6HAS R I Fdzy | O
WR21dzYSydl O02A LINJ SadiNJ SyySa gSNER2A LINPINI Ydz wob5o0
2NI T TF020SyAl LINRP2S1G26S LINBRAzOSydl TF6ASNI yI a

f haNI yAOl 2y 2 4 LINR slUNSTIS3VAIS 028 ReRIte OK R2G& OT N«
St SySyils¢g Y2RStdz GF1AOK 2F1Y LINYGes gtiloves |
LIOF a1 AOKSE LINBT Sy id2gl yieDKdzidlfl§ @y Aé vIIOIKE 1201 BR Ly
YENIt RT A AOK TFERFESFYALF A Y2Re@FAL1IlI O2A0®

O 'yFEt23A0TyAS 23INI VA GladySx (R2S LISHGR2TR®T aLingal SB/ G I O

f haNI yAOl 2y2 Y20tA621 OA GLINRPSIRTIFYAl 200ANDSZ
105 NEOK RIAFOIYAS T2 6A8SN)F &aiAt ¢ LIOFal Ol et yas

1

1 %NBiedayz2slyz2 I 3J3DLINILING B4 NI Bwa/ieNg (1 1 AO0K 21
a0NHZA GdzNY £ yST 12LJz0e 3IS2RSTea2ySs gAtioe Rl OK
Y20t A621 OA TFRIEGLFYAI Gef{2 yLOlFalAoK 1 2yaidNdz (

1 “NBT edyz2¢ly2 1T Y20f ApodiérOtniowy¢hRlI 6 yAl 2060ANdSZ

1 “wNBT edayz2ély2 1 Y20ftA621 OA GLINBGIRI YAl LINJ Sa
zLX Als59 5-Co

1 “NBTedyz2ély2 1S 6allsOLINIOe 1T &deadsSySy IINY! 5
programu ArCADIRAMA (tylko w wersji 2D), wezytywania défg R2 ISy SNJI G 2 NI
dachowej w programie ArCADia! a ! A 6eaes’lyAal geyAlso oge]z

Y2 RdzOs 6 Y-YhBI h68b¢ AO9[ . 9fph2t AO[NDEBAL @

26



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

2. Wprowadzenie

27



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D
2.1. O programie

ArCADiaRAMALINRE AN} Y R2 lyltftAl e adlraediySe A G@YAlINBGI
LINY 6268 0K ¢SRUOdzA EuoDRW REwobtal, EWeSRIJBUBDP, 9 dZNP ASf 6 S

EuroStopé A Yy 2 N IntbrDrevivod RuezBtad @ t 21 g t 1 (S0 6 FROAER YA |
9dzNR 1 2Rdz LR R&alGIs2680K 6tT1 056 A 111206282 12yai
9 dzNR vonNmdskgy N T FfSGN LINRPINI Ydz LRT I 28532 YSNEG2NI

Tylyey o0O0At3AYLFIT YAY2T NRPRez (S 2udiorhe, dowierzdhhidw® dzz A Y
i201 @86AT OAS 9dzNR12Re0 2Sai aleéo12106 Gs2NI SyAl Y3
YENI t RT A LINBOel eayS32 Y2RSt26lyAl GF1AS 211Y LW
dzo @ OAS 3ASY SNI (2 NBige ( &41ayiNIz] YOPRS 2081 OT & GSd 1al dl O
t NEANIY TF6ASNI Nl ogyASO 6ASES LINJeadzazegl z dzOl
(ukrywanie, grupowanie, widokowanie itp.).

ProgramR3D3Rama 3Da 0dzd & R2 LINJI SLINE gO TR & QK I LI2lod AAOD KS ZA & LN

dzl OF Rs ¢ LINY 1268 O0OKd 5T At 1A ¢&832RyYySYdz A LINJ S2NJ ea
g 12Nl eayRogl BINFRS|1d26F yAdzZ t£tS A R2 OSftsg SRdz] I C
Wprowadzanie danych w programie jest intuicym8 S 2 Y S GONAR'dz d¥12 0y T RSTAYA 26|

g20NOTYyAS YeallAoe 52aitLlyS an 3ISYySNIG2NE LRRaill
oAOfA2GS81 adGlrt26e80K LINI Si{NR2sg o1 tO026l yeaOK A 1A
bl NBE&26F yAS R2T 61 80 RazLI 2] 2 cal6ifiSianth i pheieytaza Hanych
2Roeégl2an aAiat ¢ Ol FaAsS NSOl esgraildey ORfl yASRdzweC
GLINE G RTFYAS LIOFA]LAOK d7lOFRsé LINY (685 0K OFRSES A
przestrzennyb,jakh R dzd @ OK &G NXz] 6 dzNJ o5 T+ 6ASNF2nO0eOK aSilA
f AOT SYyAS GF 1 AOK dzl Ulnpsramy wilgkandygalyjoed 2 widloddwawe, 2 | |
INFG26yA0S LIOFaAa1AS A LINTISaldNI Syy8r268680 84z NI & 2 58
itp.

28yAlA LINBI Syd26tyS an yI SINIYyAS 6 LRadGHOA 3INI
AN FAOT yS32 2N}YT 6AR21 05 dzl OF Rdz Y@Yooy | LIpeoyS/aaNd S
go z dowolnej pozycji w rzucie prostoki y 8 Y A LISNRELIS{ G sA S

LatyAraSasS Y20ftAg2T1 oinnySh]LANBANG dYs BRI @ BK AR26 RYFA {56 R
F10SLIi261yS3a2 LINI ST gAt1al 2106 SRed2Nkg (S aidzo
dz] O Rdzod

22. /| SOKé A Y20ftAg21 OA LINRIANI Ydz

1 hot AOT SyAl 33 hiOke @1 y BT 9B G NT Syye OK dzl OF Rs g LINY (2
LINY GF yI ROdzA21 OA @

f a2d0tAg2i06 ¢ LISOYA INFFAOI yS3I2 TIRFESGFEYALF A Y2R
T Y20t A621 OAN LINJI SONOT FyAl &bt YAt RI & LIOFa&al oi

T 281 6ASGtlIYAS 6AR21dz (S1ad0dzNRgl yS3I2 dzl OF Rdz 1

28



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3MRama 3D

1

= =4 -4 —a A

= =4 —a A -9

= =4 —a A

= =4 —a -

= =

|

29

az2zd0tAg210 LISoy S32 TFLA&G&Gl yAL A 2ROT @Gesdl yal
iLINT S&id NI Sy ybXbdtaz pr&ca na pizeitizenmym podrysie z ph(F

Funkcja wogtywania podrysu z plikDXH praca na podrysie.

Cdzy1 02l TFYAlFLYye LINY(Gs5¢ dzl OF Rdz yI LR2RNRa&a®

t NI OF T ¢ASt2YlF LR2RNEBEAFIYA A aRNISg2 LR2RNRBaAsgéOD
Eksport modelu budynku systemduCADiaBIM do programuArCADiaRAMA.

a2d0ftAp21 06 60T edtesl yAl LRGNBAdaz autoRadtyCrkas generhcja a & &4 (G S

12yaidNdz O2A LR0OFOA RIOK2geOKD

a2d0fAp2106 LINBOeleaySaz2 2{1NBTtlyAl &Lkl ONJI t Ry
1FNIST2FrZal1AY A o06AS3Adzy26eYd

az2d0tAg21 0 60NOT SyAl LBRUIIBAKSIRI N & DRJalapefadii 21 o0aNBK2
graficznych.

az2dof ABNITSONOT F YA YA SRI é&zi $I8 NBREHIBY AR SDOE YO

t26At 1alFYyAS A LINJ SadzlyAS dzl OFRdz 2NI} T 2832 R?2
az2zd0ftAg21 0 NRaA26l YAl dzZl OFRs g LINY 1268 0K LIRfAfAYA
Bl glyazelye (GNBo TfSRISYAlF LINJ@& gLINRgIRIFYAdz
bl NIt RTAF 61 2NRgI yde \y2 NIeLaf (adya ndes ORNI/&'GBA NI yA S
Lldzy {56 T NRPR]126@O0OK LINYlds63> LINRPAG2LI RUOOKXT Lidzy |
LINY Bis dddzy { G5 6 LINI & @2 oL3dyyAll( s B0 O ARBOMR/Midemenia®ic  a Al
Tt SRISyAl

az2d0ftAs21 OA R2RIGFYyAL StogrBlyi88RYWS2y 2168 YIOKINEOIAE
lub w dowolnym ustawieniyprzestrzennym.

a2d0ftAg21 0 60NOILINIAS| NB2RIA o BNER 6HRT I yS3I2 LINY G 6
GNBOAS GLINRBGIFRIFYAlFI StSYSylsgo

a2d0fAp210 o0ft2126FyAl SINrydz INFI¥FAOT YyS3a2 LINJ & R
DNHzL}2 6S Y20t A 621 OA Y2ReFTA|lI O2A 6t1 0565 LI2RLBs NE
a2d0fAp21 0 SReO2A St IovBwapmjektddz] OF Rdz T LRT A2Ydz
Wzorowane na aplikacjacit NI t RT Al /! 5 R2 SRe& QakiejaldKapidvanie RT 2 y & C
wielokrotng] 2 LIA2 6+ YAS 6 {1 ASNHzy{dz T I RFyS3a2 6S102NF oI
fdzo 6ST 00X 2R&A&dzIyASY LINJ S&dzl yASs g@ROdIyASE
fdzaliNJ I ySsS geNbsyeslyArAS gt1 0563 O2FFyAS A LINJ @
a20eho 1 SalldesgyAlyAl R2¢2fye@OK 3INHzLI LINY G566 6 6
az2d0tAg21 06 IANHzZLR G YAl LINYGsg A OFGsgSe asStSi0O2A

a2d0ftAg210 asStS102A LINYidss6 6S saililySe LOFal ol
5t TFETylI Ol 2yeOK L} RMpaiuszaznakzoseINY {i rpahlddsomiieO21
St SySyiGeée Y2RStdz 6LINY G& A LRRNRB&aeov LRITI StSYSyi
a2d0f Ap21 0 LRI MO LI OIK 261k yAIStYT @5 OANdSZD

az2d0ftAg21 0 aO0OFftlIyAl LINYids¢ 648l 0t AYyA2680K 1T 110

|
az2zdftAg21 0 p[FdikcmeddiinldzoAr Ot 021 OA dzZl OF Rdz YAt RIT @
i w ramach jednego projektu.
az2d0ftAg21 0 dzalGl oAl yAlLYT 20NI OFYyALF A TYAlLye 1ASNI
Cdzy1 02l LRYAINYz 2Rt S3021 OA 6 LINR2S{1OAS 2NI1T |
al Yyl 3SN) LINPHFSt ARSINXV&A261 yND o0AOGEA2G§S8S1T N LINRBFALA

2NI 1T Y20ftA 621 OAN NBIT Al SNIFyAl o0A0ftA2GS1A 2 60}



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

1

E ]

= =4 —a -

= =

30

az2d0ftAg21 06 G62NI SyAl LINI STNR2s5 g LINYilisgs 2 R26
pojedynczych, kopiowanie, obracanie, przesuwanicalanieOl t T OA &1 Ol R2g@& OK

o202y S3az2ao

a2d0fAp210 |dziz2Yl G& Ol yS ZeentraingcNI2¢ ydr] yOu IR d2 & A2 13 U syeSy3e2
az2dfAg21 0 Ol eteslyAl IDPXNVSOINRA LINI SYNRB2dz LINY
Automatyczne6 t AOT ' yAS &l @801 A0K Y20t Ase@0OK OKI NI 1GSI
A JUs et ONOT yAS T sl yl Ol FyASY NRTSyAl LINJ ¢
a2d0fAp210 RSTAYA26FYAL A 20fA0T YAl LINXYidse 2 1
t2RTALFD LINRLEZND22yH$3ES LMNE A s l@NI2e T (\W@jaei@mngializ R1 A |
globalnailokain® T A I OF 2N 0Ol PRRN 2S LINLIRY & dzy't] OB Y A

22l yFOTFYyAS Y2YSyilsg ailiediyedOK R2g2fyeOK Ol
3 U5 g yeenahnych

Biblioteki predefiniowan® K LJ N} YSGUNl ¢ YI GSNRAIF 0268 0K ¢ LI A dz
fAGS A 1fS8S22yST [fdzYAyAdzyz o6Sidz2ye 2NI1T Y20ftAg?2
az2zd0ftAg21 06 (G62NI SYyAl dzZl OFRs5 g KeoNBR2geOK 1S ¢1 3
ho OANDOSYALY &aA0De| ’LPAdIAYARY SFZ o6 OA2vaSS/yirel aOA NI VST Yz
LINY GF 3 NBOYNOIOADMEXBISHMIA B@NI&A | dzZLIA 2y S 6t 1 026S3 24
LJ32 R LJs NJ

a2d0fAp2106 TFRFEGglFYALF 20 0RR S OsWRYY2NAidENGY BIBK G K ® O
hoOANOSYAl TFRIFgEFYS 6 3NHzZI OK 200ANGBIE) adl Ue
zY20tA621T OAN 21NBT YAl 6aLl00T eyyAlss 200AN0S)
az2zd0tAg210 dzA G F g A Ll yAL Ll2&al O S3AsfyeOK 3IANMzI 26
6YyASdzgl 3t t Ry A yBazwidddzi@lub riewilozznét O1 S Z 0

a2d0fAg21 0 INHaRG6S2 SReO2A 200ANOSZ LINY G268 OK A

a2d0fAp2106 T FRFEglLYyAlr A SReO2A 200AN0SZ LIRsASN
orazNRT {OFR 200ANdSZ LR6ASNI OKyrA2680K yI 260ANn0dS
Dla zaznaczonych 6 OANOSZ LR 6ASNI OKyA2geOK 1T YSydz 12yidS$S

GLINR G RTI 2y2 Y20fAg21 06 AOK (2LAZ26F YAl ®
2 LINRSFRI2y2 Y20fA621 08 LRRIAIFIOdz 200ANOSYAl LI2g)
1al G OOAS ONbGsYy2YASNYSsT lnjstgfel 26S0 A 61 NG2T OA

LRSydGeTAl1l 02l 200AN0SZ LRoAStE2yeOK 1T Y20fAg210
a2d0fAp2106 TFRIGLFEYALY 20tAO0TFYALF A @Al dz £ AT I Oc
ruchomych.

az2d0ftAg21 0 21NBItFYyAlF 611 2R0oyBAOK SIAE S8y 1221 NI A8 aYiret,
0dzR2 61 yAdz 2086 ASRYA [ FdzizYl{Gdedlyey &aLINI gRIFYyAS
a2d0fAp21060 R2RIF(126832 TFIRIFglIyAl 60Faye@OK {2Y0A
a2d0ftAp210 60NOT YAl A geonNOlFyAl F1desgy21 OA TR
a2zd0ftAg210 IuL@?QaNéQSI)/W\NI A TLIN22S1OAS 60FayeOK 6AR2]
a2d0fAB21 0 GHGLNRGIRISYAlI R2 LINR2S1ldz 68YAINFSY
orazd NMzLJ2 4 S QLJN.EQJI RTFYAS 6@8YAlI N}k 6

l dzi 2 YI G &0l y dz61 3t t RYAlI yAS OAt ol NHz 60l ayS3zo

t Soye 1Sail el g LIR2WRALI NI OK YRONIAGET OANORY NBT f



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

1

31

DSYSNI G2NEB LI N} YSGNBOT yS (1 2yaidNyz1 0O2AyY LINJ SaidNd
A 1202680K0S INIG26yA0O LIOIF&a1A0OKE RNBGYAlIyeOK 6
geodezyjnych.

DSY SNI 2 NJ { Nb1255] NG 65206NebA K dzBNED £ y @ OK

a2d0fA6210 RSTAYA246I YAl LINYGs¢ Geldz OAt3Iy2 A 6

TF6ASNI2n0e OK OAt Ayl Rf I Ll2 &l O S3asfyeOK 3INHz
orazS1aidiNBYsg L. 12Y0Ayl 02l OK
a2d0f Ap21 0 RSTANWMAS2 dONFAlls 66 ydz] OFARF21T NBRT AS 02SRy2

I Nroy2tS3tS LINI S&dzyAtGn 28AN0 LINY G @

a2d0f A2l 0 asStSioecha INMzZL) LINY ds¢> StSYSylsg gé
zpoziomuodrzewa projektd.

az2zdotAg210 FACOGNR G YA (&LB®HSt SO Pls142 alE 9% & o2
parametrach filtrowania.

az2zd0ftAg21 0 201 eal Ol FyAl A 6SNRBFTFALFIO2A dzig2NI 2y S

28 yA1lA Rfl 1LJ2al Ol SasfyeOK 3IANHzZI 200ANd0SZI R2g2
kombinacji oraz obwiednia wyliczanatamnatycznie przez program.

Cdzy { O2al TFLI YAtGesl yAl geyAlso 2a0FdyAz geq
ig@YAIFINBGlI YAl T 0oA2NOI S32 dzl OF Rdzod

az2zd0ftAg210 gelz2yeslyrAl 20fA01TSZ adrieodol yedOK SR

a2d0ftAB210 dzo1 3t t Ry Al y Adla wikldkbaSyydaSjhyehd wieldniwbvyéhK & U 2 6
ram stalowychs S R Gatzaly PNEN 19931-1 i PN-90/B-03200przy obliczeniacs S R Tedrall
NJ t Rdzo
a2d0ftAg21 0 {ASINGNABGI2ADA NBI 1 024 LRRLR2NRSEOKOD
I al

hRNY oy S al Reé RSTAYA @QaomatyAzN&jzhudowy kénibiRdtokyki Gl& ¢ | Z 2
20f A0 S$Z @AYRO@IOI YROK b2NNEM 9dz2NB{2Rs546 tb

231yl Ol IyAS LISoySe 206ASRYA YyIFELINYOSZ y2N¥Ifye
L12 &l O S3Astye@OK 3IANMzL) A adzyé 3ANHzI 200ANdSZI 1 2Y0

a2fOA 62106 6AT dzr t ATFO2A &aOKSYIlildz adGliedlyS3azsz o6dz
23Tyl Ol IYyAS @1 NBadz yILINY 0SZ y2NXIfyeaOKz adeol
LINI ST NR2dz LINY G @

vyl 2R261 yAS y I LINI S{NR2dz LINXY G YA SLaNg GBS v Agle 3
zredukowanego.
{T@01A LRRIENR &A0GNHzl GdzNBE 6 H6AR21dz o5 LRI &t}

R2LJzaT OT It yeaOK yIFLINYO3SYAlI OK y2NXIfyedOKod
a2d0fA6210 GAlT dz t AT O2A d@8yAlsd AA0 Syt (NI yeol
ekraniemod G2 N} o6 Rt OF©S32 dzl OFRdz A LR2SReyOl S§32 L
az2dfAg2l 0 ichdadniv@ WSBAs 6 AA0T yIFLINYO3SZ A RST2NY
Cdzy1 02l gl gASGELrYAL A ge3aFallyAl 6l NI21 OA aa
ge 1 NBal OK 3Jft20Flftye@d0Ks yI S{NIyAS 3INITFAOT yeayvyszr |
Llzy {Gis 6 dzodedlz2ewhk]!l yIF TF10FROS

Funkcja tworzenia raportRTRz widd, dz S1 NI ydz INI FAOT yS32 dzl OF Rdz 1
YELNY9SZ A LINI SYASAT O1SZ ftdzo seyAlIWyhki g8 YA L I
i Wymiarowanie



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

1

= =4 -4 —a A

E ]

32

a2d0fAp210 dZANBGIYALF O t1 OA &0GNXzZ] (dzNBE LINB2S Gdz
ca21 OA fdzo FNI.AYSyildz {2yaidNyz1 O2hi

2 AT dzZ £ AT I 021 Fabimaejhiy dzadie iwecaayistym R dz

¢62NI SyAS 6AStdz NFoyeOK NILRNIsg T 6ASRIFa2nNOe OK
az2d0ftAg21 0 R2g2ftyS3a2 dzad ! & A | ofoik, rarhklith NS & dz NJ LJ2 NI dz
gAt T OF F2NXYIF NILRNIsgd

{TSNRB1AS Y20tA62] OA Y2Re@TA]!Il Ocdkaz dposdb8 NeES@GH dzX  dzd
danychA geyAl1 506

52aiG2a26lyAS 206t A01 Sz aidlGedlyeadOK R2 LRGN So6 o
A 0StoSi26e 0K

a2d0ftA621 06 (62N SYyAl 3ANHzZI LRRLIB NI A G6&@8YALINRBSLIYAL
56dza 0 NRY Yl 6&Ll OLINI O IhterSfa? IRted0réwyich EurotayBuloMdiz2 N O & Y A
BUILTUP, 9 dzNP A SEumStdpa EuroDrewno I Sgyt G NJ yeyY  OLAXNERIAI NYCE W
oraz2 SRy 2 & (. NP2 y yOdzylR | YY2SR/dat®S YprEgrahizkbristBilkoy’ A S

91 &4LRNI galead|iArAoOK (ellsg aildsl) FdzyRIYSyiG2s6e OK
obliczeniowegdEuroStopaR 2 Y2 RdzOdz ACADaYXi 2 w SE2b ¢ A9[ . 9¢h2
91aLl2NI a0dzl ¢ 0StoSiz2eeOK oNIT 1T oedzNPAZYeFOIl
R2 Y2 RdzOdz ABOADIZ A Olty SA\DF. . 9¢ h2 |

23l yLFOTIyAS 206ASRYA dzAAt S 61 3ft RyeaOK LINJ & gey

a2d0ftAg21 0 ldziz2YlF (&80T YSH2NI&SYAR2 NPBOYROA  SLINR G |
LR2RallIoAS Gellsg GeYAINRBGFIYAF LINJeLAA&lIyeOK R?2
wymiarowych.

Cdzy1 02l aLINI gRIFYAlFI R2aGt Lly21 OA y2680K gSNHE2A

281t T @& YFGSNAIO26S o



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

3. Instalowanie
| uruchamianie programu

33



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D ) ~
31. 2 @Yl 3l YAl iPogdménez 6 S

12YLMzi SNI T 2SRyey [ yI &aidt Wdzeuws) wiodows8a Witddwss ¢ 2 LIS

10,

1 2 GB wolnej przestrzeni na dysku,

f mnpmH a. LI YAt OA 2LINIOeégaysSa olltSOFryS w D. fd
At 2T OAN §tA8VN$wBHIs 6t 1 U560 3

9 zalecany procesor 2 GHz lub szybszy,

T YAYAYLFEYE NRTRIASEtOT 216 SINIydz Y2YAG2NImmnun E
ITHESOFYl 2F1 ylegedalloo

f  MS Word (od wersji 2003),6 ST LJUDBNG y@ask& Wdord Viewerlub LINT $3 €t DRI NJ I NJ L

ArCADIaTEXT

E ]

3.2. Instalowanie

{GFYRFNR2g2 Ayadalftlroal LINRBINI Ydz dzNHzOKIF YAl ait |
WLINJ & LI R] dz I ReAutgstayYIOf Sy @ RISUART ASt yAS dzNHzOK2YA O
AyyS3a2 y2TyAll o bl fSdeé 253 2\Nd Ylddzid $ Nk INTi 20 Sly Iy & 1R,
dzNHzO K 2 Satdp.eXaf (A0 F £ 2 3dz 60T OA gdd® Rf ILINRIRYS R dAINE F I3
f dzo aSihdzlddz L2OoNFyS3I2 1 aASOA yIfSoe dz2NHzOK2YA O 2F
yItSdoe LRaGtLIR2sro 1 3I2RYAS 1T ARy aWNNBLID &N ¥dA LWeliéA &
6 YSydz ail NaADED eyl agde 221 YA Rz2alGt LWyeYA ¢ Gey |
1T32RYAS 1T LRtSOSYAlIYA gelgASGElye@YA LINI ST LINEINI

3.3. Uruchamianie
t NEANI Y Y20yl dzNUzZOK2YAGZ (fAllFa2nNO RpalpgieNRGYAS Yy
3.4. Sruktura programuArCADiaRAMA

W pozycji menuWersjadzd @ 11 26y Al Y20S dzaAdGl 6Ad 2SRyn 1T GNJI ¢
ArCADiaRAMA

 R3D3Rama 3D
 R2D3Rama 3D
I R2D2Rama 2D

52Y8l fyAS LINRBINIY dzNHzZOKI YALLRBRt 1 s NEea2rraal g 68
2832 dzNHzOK2YA Sy Adz dzoé | 2 6 yWelsja¥2 R RIINI| @GR T &S yala t
zZRos5 OK LRT 240l 080K gedoSe 2LMAalyeOK gSNBR2AD® 2 LIN]

34



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

pracy nad modelem, aktuainy motle T 2adGFyAS T FLAalye A TFYlyAtde |
wersji na nowym pustym projekcie.

Plik Iquja Edycja Widok Narzedzia Pomog

4 R3D3-Rama 3D a V%‘I" [ll" £

| ¥ R2D3-Rama 3D

Fromme

Rys. 1 MenuWersjaggg @ 65 NJ 6 SNE2A LINE IANJI Ydz

{ GNHZl GdzNI LI A1s5¢6 LINR2S ilddz 1T LRRITAIFIOSY yI 6SNm2S
F t F t Wecezyt
Wersja orma orma ' czy ywan? .
roaramu natywny natywny plikul ¥ 2 NY' I U e
prog plikumodelu | 6 8 Y A 1 5 4 modelu
R3D3Rama 3D | f3d sw3d f3d; f25d; f2d
R2D3Rama 3D | f25d sw25d f25d;f2d
R2D2Rama 2D | f2d sw2d fad

[ AOSy O2l dzNHzOKE YAl 2nOl LSOy
(4]

RTAFOFYyAS LINEANI Ydz
21 A0K]12t6AS] 23INIyAOl Sz dyal

80K gSNER2F OK LINE
ProgramR3D3Rama 3DO Y | 2680 a]d BRENEREBYNSYAdz 2R dzZRR & @ &y e O
1 2 Y dzy A&z progtadéimsystemu ArCADia

ProgramArCADiaRAMAg &8 & (it LJdz2S ¢ Rés OK yAST It Soyeée Bt 2 RNY 0
i 64-bit. Wersjab4-bitY2 0 S 086 Ayaidlft2sle4bt. (&t 12 ylI adeaidaSyl OK

3.5. Wersja programu R2D&ama 3D

Wersja programiR2D3Rama 3Do uproszczonym interfejsie zadawania danych w trzech wzajemnie
LINPailG2L) RoegOK LIOF &l O & 12ySINBke® oFfAItSANI O e vl Wesyda yISaNyt
t NPINFY GSy LINISTylrOiz2ye 2Said R2 Y2RSt246FyAl LX

ws] FT FYyASY yI dzl OF Ré koyiglikewadianodellRd RE'2 ILI2{G A 2 ¥4 S5 O LI
z6 Soyt GNI ye YA Y2 RdzOlhtefStal latérDéwhoNESa) Burostal BUILT UP
EuroDrewno 9 dzN2 A Edras®paéd 2 RYAF YA S 05 2NJI T  LINENRNAOMBOA |1 S
Program w tej wersji ograniczony jest w stosunku ldis O Wegsg R3D3Rama 3D2 Y 20f A 621 &
ITFTREGFEYAlL $6AR21356 dweid126yAll 2NIT 2 Y20ftA62190

wR2g2tyeyY 6AR271dz LINI S& 0 NJ S yayhiastegd edydiz mddadurotibywa LIS N& |

aAt ¢ GNJI SOK 41 F2SYYAS LINRPaG2LIl ROEOK NJ dzit OK LINE

I 2SRy201 Saye WidikBBRAFINMRESIYRIyHlyS32 Y2RStdzd t NI Sono
T.

2Ro086 aAt LINI ST R2¢2tfyS 1tAlYyAtOAS 6 2064l NT S
2T yraASzaaled 2LINRBgl RI2n0O fdzo SReéiddz2znd StSySyide v

35



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

widzimyw LJ2 T 2 & G I O &0 KLI2NJ 1 didiil 6OAKS NFMidSky 3Dddstdiiodeyividdkiow trzech

NI dziit OK &an yASTYASYyyS 11 682n01ASY LINJI Sadzyiat OAl
NEsgYyASdD 6 11 0RSowdrgd A fiMNT BID & A tNJ &Zi éndnitorg [(znaczhiko e S N
WLINF g68Y 3dJs Nye&Y NR3Idz | {RRB3RaMA BRAzYNIOdzih GadikaytywarfeNE 2 |-
LIOF &1 AS32 fdzo LINJ S&aiNDGFASHT2 dzl OF Rdz LINY Gis 6 T LX A

- [m)

Pk Wersia Edyca Widok Nawedzia Pomoc [ /Fl[=] d[s]

2% ArCADia-RAMA 19.1 Licencja dla WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICENCJA - INTERSOFT [001]: dach na podrysie z mieczamil.f25d

Bl /v - @ @OEEE = 5ax «» -9 ODEE I X B @&
N przda prawo ;

o
el
O—{meerioe) 4 4
R A i
- —EéelIcs] ki g
et 7\ N\
amn AR RERS) i — =
|
Lt L
¥ i T
e
L. 14
T T
Kat widzenia: 00 Element [Podpory - (&~ 2= Bl E
s ———— [ < |[v [ > |« BEEE
[Zaznaczono: pretow-0; weztow-0, obcigzen-0 0 _’MS _’Fani _’c’u-l-w _'w _’a,:enGL 183M/2253M

Rys.2 R2D3Rama3xg e 3If DR Ay (iSNFS2adz

3.6. R3D3Rama 3[x Pracana trzech rzutniach

W programieR3D3Rama 3Dv menuWidokl y I 2 Rdz2n &At 21LJ02S dzy20f AgAl 2
Yyl 2SRySe NidziyA yl LN Ot yI GNI SOK WildR2DOT y& OK N

Plik Wersja Edycja - MNarzedzia Pomoc
S K Zapisz widok
! 5
B /v !

=] Zablokuj widok

X'} Projekt
- &y Profile &z przodu

#-E Grupy pretow | 7 7 gory
H Grupy podp(_)r (3] Z lewej
Iﬁl Grupy chcigze
- 1 Podrysy Gz BIEEE]
A Ziyh
& 7 dotu

1 Jedna rzutnia

Rys.3 R3D3Rama3g e os NJ iNEBodz AYUSNFS2adz O WSRyYy Il N

36



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

t NI BopOS F1GesgySe NidziyrA 2Roégl aAt LINI ST R2g2f
NI dziy Al TYASYALF 12t2N) G0F yI 2FTyAasSecaieod t NFOIF 6
21 6 LINJeL) R1dz dAdGlI 6ASYyAl RRGeOKONHEBySE2 NI NHE
LINI O2 gdodolnyin widoku 3DI R2¢g2f yAS &1 NY O2yey 3Jfz2olftyey
iR262tyAS dalGlsgA2yNn LISNALIS]GesNnd t2 geal Oadz T ]
F1desgyl NJ dzii y A I dzA G 6AILGABRYAYXZI DRI DORYES & AR
zzachowaniem ustawionej perspektywy G {A &Ll aso o6& 206S2Y24l OF 2
W przypadku zaznaczenia znaczniéd OK2 gl 2 dza Gl 6 ASy Al oSARDKnie s LINT &
PaGEAN3F Yyl 2SRyS2 1 GNISOK NIidziyA yI Ayyn yiAs
dza Gl 6ASZ L2 TYAFLYAS NidziyA A 6 NIYIOK &aSaz2i otR
2 N SFRIF2nNn0O fdzo SReéldznO BreubiyzBidiyel YeRSd D% @ESH
wlLi2T 2aGF 08 OiK INE dzli ¥ & b © 8 NR WiSlokuh 33D N& ZyS@S ol | ® RS2 OKg A
LR 6AtRAS RIOYIINT SOK NI dziyA yI OFvé SINIY Y2YyAG2NI ¢
rzutni).

ArCADia-RAMA 19.1 Licencja dla WEWNETRZNA, NIEKOMERCYINA LICENCIA - INTERSOFT [001}: Hala z suwnica-nowa-wymiary-2.£3d

o y
Plik Wersia Edycja Widok Narzsdzia Pomec 4(5( = /[ =] E]E]
Bl - @O0 - o x «» -y EEE X B E /&

Kat widzenia: 60 Element )
sl

L
X
=

pretéw-0; weztéw-0; obciazen-0 » s [R203 f6a-bit [PN [Opencl [IREILEAEN

Rys. 4 R3D3Rama 3D w trybi&rzy rzutnie

37. Wyl gASOf I YAS Y2RSft dz LINEkiagies S 32
graficznym

W programieArCADiaRAMAY 2 0 faASaSH 61 6 ASGt YA S Y2RSta2 oy 12685
g1 6ASGf AOKIENY2 6Y82 RIS {0 jéit wskazad Witgp@nej pracy nad projektémy/ y 1D
2 L0206 2681 6ASGt SYyAS Y2RStdz aAl 126832 1 VyIyAS&A?Z

37



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRana 3D

modelu wraz z ich przekrojamiVidok 3DSf SYSy s g LINY 1268 0K yI 3I0Usgye
NEFfAT26Fye Y208 o6e06 LINJe Tlaidz2az2gél gwademlds Oy S32
LINI ST NROT 2aiG2T OAd %wYALYt &LlRaz26dz 6l 6ASGt I yAlL

LIASNBal S2 NeRigArAzaltySea Al2ye dzyaSalodizySe ylI LI &y

[F o | Calcal- =B = /B

g. IF‘[ekslumwang,r;’PEezrmzyst}rkalyty widok przekrojdw prei&wi
)
Rys.5 L2yl TYAlye &aLRazodz el 6ASGLFYAL St S

Mamy tu do dyspozyciizy kolejne opcje:
S

GdzNRP gl ye ¢AR2] LINI SINRB2s5g LINY (356
N )

a
STNepOT éate 6AR21 LINI SINR2sg LINY (356
NEGEe 6AR21 LINJI S{NRB2s5¢ LINY (596

1
J

= =4 =4
-— —~ o

pa—-}

2 AR271 Y2RSfdz 6 LASNpPai eOK RgsOK (NBol OK geé3t nRI

Rys.6 2AR21 (S

1a40dz2NR gl ye LINI SINB2s5 6 LN

38



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

Rys.7  Widok przezroczydt LINJ ST NR 2356 LINY (5 6

25ai NI gYyAS

WE{1 6ARIH® RPa2 0ORDK GNBOoIF OK gAR20I1ye
5230t LIYyS an

dzY2d0AgAl 2ande 2S32 LISoyn SReodat d
charakterystyczne modie typowe dla modelu siatkowego.

5NXzIN 21LJ02Nn T gAnNTtyn 1 ¢l gAShtryASY LINR2S{iGdz 28§
modelu siatkowego (wraz z nim ukrywany jestl | Widdk renderowany) I G F 1 0 S  dz] NE C
ubLI2 1T IFYyAlF 6aTe88G1A0K LR2RNRAsSGSIANSHBOI 2/2 OKY 8

Ré6sOK TyIFrOTyAlss dFAE8bOV27sRKa Y NRIEdz] 820 NI y dzd

B = de=ur Mz BEE (=@ «::::hlillil

| Wiacz/Wylacz wyswietlanie pretélwl |Wia:1"WyIa:z wyswietlanie podr],rsélwl

Rys.8 Cdzy102S a0ebyABIARdza OB ONOT YAl 6AR201 y2I

L2 RNE &5 4
t NEIANIY LRAaAAIFIRI 2BRUPZEFDI (YNDA2A@SIA20 LR oAt 1allyAl A
NEBFEtAT26FynD TF LlY20ND NRf1A Yeal{A fdzo 2RLRSASH

graficznym (pierwszy suwak od lewej).

3.8. Eksportiw@ 1 gASGEFYAS Y2RSftdz T -I NJ!5
Rama 3D

a I 2 Ndjekt biynku wykonany w technolodslM w programieArCADiaY 2 d SYeé 262 NJ &6
w Widoku konstrukcyjnymW tym celu w men$ystemprogramuArCADiag & 6 A S NI Wedokg LJO 2 t
konstrukcyjnego

39



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D
L5

[Widok| Wstaw  Wstaw Menadzer
3D rzut przekraj« || szablonow

| Widok 3D

(B Widok konstrukoyjny

Rys. 9 Wyw2 &hie Widoku konstrukcyjnego w systemie ArCADia

Na skutek d#i OF YAl L2 gedal Sa Fdzy1 O2i 44
ArCADiado programuArCADiaRAMAS | yS GS Y20yl LR RI

f Dane modeloweg 8 0dzd NOS R2 T 0dzR26F YAl LIRLINI 6yS3I2 Y2RE
ArCADIiaRAMA G 1 AS 2F1Y LIRROANIAI o0Sf1AZ &0dz2lRzT S
RFOK2gS2 A LRIT2aidl0S StSYSyide LINITG26Sd 9f SY
20f AOT SyAaz2gey 2112 StSYSyidGe LINYG26S 2 60T OA
Nt 6y ASB RAODKG26e YIFIOSNAIFIDO Qpis NEIRNBoyaec YISt S
dzal O1 S3A5V26A0 P

f Dane pomochicze, &N G2 St SYSydeé t&kig ki NHzds@ anbdulamizR & y | dz

L2 ROANIAT 06St1AZ a0dzZkRs: aOK2Re: inn®©Elemedy> a i NP
TS LINI S1+T &gl yS$S an R2 LINf&aNil ¥ekituroadegd OT Sy A
lubLINT ST NROT @403S32 LIRR3IfNRdz o5 OB) lzdgywanynS 32 &

i odczytywanymprzez program wraz z modelef3d w tej samej lokalizacji. W modelu
obliczeniowym St SYSy e LR 6ASNI OKyAaA24S o1 OAlyes aidN
LINY 6268 0K 2NIT 2RLIRGASRYAZ2 I Nidzizalyl &Al 4]
2RNY 60yS LR2RNRaéd 2 LINJeLlRldz TOALFYZ &0GNRLEB S
LJO I a1 GddRowef warstivy konstrukcyjneego elementd t 2 YA S61 0 L2 RNB & @
R2¢2tyAS TFTyFEOI 06X dzIl NBEgl O A dzadzl 63X Y20Sye
AOK (| 2iWikdENE s6806 2y S ge12Ni eadlryS R2 t21FtATL
obliczeniowego

9f SySyae GS{addNRgl yS odzReéyldz Y23an o6&d ¢ (lF0OR

lub nieprzezroczyste przez wybranie odpowiedniego trybu drugiej rozwijalnej ikony umieszczonej na

LI aidz ¢ £Sgey 3IsNyeyY NR3Idz S{ NI ydzd

% || a% - [(=n)[®] @ B (v Hwi ME)
,;. |Teksturowannyrzezrotzystnykryty widok modelu ArCADi h
y
Rys.10 L1 2yl TYAlLye &ale8¥8yzZigpsl odzRayVydzk 1 LI AJ

al Y& (dz N6 6yASd R2 ReaLRied2r (Nie 12tS2yS 2Li02S8

1 Teksturowany widok model&rCADii
1 Przezroczysty widok modeArCADii

40



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D
T Ukryty widok modellArCADii

Li2yl Gt

R2ait LyIRE SHAR SR t | 24 Bls @ONDBiGNE ¥/ phkieln a8 & G ¢

modeluf3d zapisany jest plilOBJWST t A Y2 RSt 1 2 & (Ar@ADialOF & ded @A dz B dzA
Zapisaw programieArCADiaRAMAwraz z plikienf3dT | LA a& gl yeé 2Sald PRILIZ GA I RI

t2yAdSe
trybach:

4

LINI SRAG A2y 8 zACARB NBENKITEOKI | RP23AG t Y3/ R DK

Rys. 11  Widok teksturowanego modelu z ArCADii

41

Rys. 12  Widok przezroczystego modelu z ArCADii



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

Rys.13 2 AR21 ¢6e0nOi2yS32 Y2RSfdz 1T ! NNJ!5AA T NB
A s0onNnOil2yeyY 61 gASGELFIYASY LRRNRBA&S

WIE 1 oARIGE OyaH & YA 2DING TRUA G LIy e OK LI2,ARE ANE 2828 S 45LI2 ¢
LIN} 0 yIFIR Y2RStSY adrasS ait YIo2 Of & drfidima®ej A yASL
YAST ot RYy&anOi22/1e@K PBIBRNE DE 6 d y » Sbudavafo wO froégdam

T glyazselyS yFNItRITAF 1

[ NI DRTFYAF LR2RNEBAIYAO®
3.9. Ekran programu

283t DR 21 Y lrzedsidl@oBAyNet ndRlys. 1.4

42



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D
¥ ArCADIa-RAMA 19.1 Licencja dla WEWNETRZNA, NIEKOMERCYINA LICENCJA - INTERSOFT

001}: Hala 2 su a-nowa-wym 2 - o :
Plik Wersja Edycja Widok Narzedzia Pomoc ‘m E ® /M= E]E]
B/~ bl @000 - kcx «» -9 EORE I XEE @ ¢
& 3!';3‘1:;f“":”“ﬂ'”""“""y'”'ﬂw'z ;Wﬁ'” :(5 eeeee ia |{ Obeigzenia | Wyniki |/ Wy |
J:DHEEODB c

X [HE 400 B

VA IR 140x 100x 6
GIR100x6

i+ @ Materiak Stal PN St0S
s Parametry materiatu
Parametry geometryczne
X [ IPE 600

®Os2

Preckrej:

| |
.4 A Kat obr. przekroju [']
& o

Rz Liml all

k k ke kN/m]
L 4 % [kNm/rad]

Przegub | |

[ Polacz prety ] [ Odhacz prety ]
( Dotacz prety do podpory ]

Ciczar whasny - Aktywna, Widoezna
-] Wiatr z lewej (Zmienne) - Aktywna, Widy
[ Wiatr = (Zmienne) - Aktywna, Wi

[Powickszenie === Katwidzenia: 60 == Element [Podpory -
e a——1 €

7> s [Rz03 [6u-bit PN [Opencl IENEEE

Zaznaczono: pretéw-0; weztow-0; obciazen-0

Rys.14 DOUs gy S 21y2 LINERINI Ydz

W@sgySa OTtTOA 21yF 1TylaRdz2$S gialickneghidpioviadzazde ¢ y S
dzl OF Rdzd t 2 LINI gS2 a i NPGebnetridhyd GARYBRIEIK MVntiaro@dnié SNE 1 |
TFT6ASNI2Nn0S St SyYSyide LRY2QINRBANG YRIDH tI123&A10GI2S 3 s/t e

R2 NB3Idz I O2A LRoAE| NBIFA N D2k NDER | LR 0 NI2& Yot STsf ye
LINI @OAa1A R2 20NXOFYALF A 0f2126FYyAlF $gAR271dz dzl OF R

% tSgS2 aldNRBye ylI ({NFgtRIA 271y LINRPANG NId2 NDRORA (it ]
AUNHYZ GdzNY (G g2NI 2yS32 fdzo SRed2él yS32 LINPngnS{ (dz &
LINY OASZT 4t 1 fvBodriedid LIRZRIRAR S S Sy St SYSyid ¢ 3INI TA
i2RONRPGYAST gall 1LBRIS2 NINY Vil SSPYNIT YA S £ 3283 FAOT yey LI
przyciskiCtripowoduje prz& D OT Sy A S y I 2 RicizéwiePpmRjgktdd St BIYS§ GoeT 6 A Si
an | 2 ftaB2wepogkti s SRUMzZ3 ydzYSNr O02A ¢ Lk2al RbsamepdOK
PNJF 6N 1INl gt RT 21ylZ ¢ (GsNRBY gl gASitlyS 28ad aR
fdzo T 6t0Fl06d alfdzilAS aGNI I O1A al1ASNRGIYS 6 LINI 67
A0K26lyAS fdzo NRBIT gAYy AdDwS O | @iaAng jest Sv pagrainieg A Sy A S
Ly Ft23A0TyS 2LINI 028 Y20yl gé12yld Yyl LINFgey LIy

43



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

& ‘ﬂx hala stalowal - mimosrody
- % Profile
F- 7 [] Shupy HEB400
- 18 [ Wykratowanie R60x40:3
Bk 1L ] Platwie ZC 200 x 88 x 72 % 25
([ Stezenia £30
-1 [ ] Stezenia scian
-l [[] Podwalina 1
-1 [ Podwalina 2
B 1% ] Pas dolny R 120 x 60 x 4
B[ (] Krzyzulce R60 x 4
B 1% [ ] Pas gémy R120 x 80 x 5
- 13 ] Rygle usztywniajace R 100 x 8
B 18 [ Krzyzulee skrajne R 80 x5
(-1 [] Skrajny pas dolny R 140 x80 x 8
B a Wezy
@ Podpory
- B[] Niepogrupowane
1]l Prety
=[] Pasy gérne
B[] Stezenia potaciowe
=[] Platwie
B[] Wieszaki potaciowe
B[] Krzyzulce
B[] Pasy dolne
B[] Stezenia pionowe
B[] Shupy ghéwne
B[] Podwaliny
B[] Stupki
-] Rygle usztywniajace
= Grupy pretéw
B | Niepogrupowane
[]Pasy gérne
B[] Stezenia potaciowe
-] Platwie
B[] Wieszaki potaciowe
B[] Krayzulce
[[] Pasy dolne
[ | Stezenia pionowe
B[] Stupy gtéwne
B[] Podwaliny
B[] Stupki
[] Rygle usztywniajace
£+ Grupy podpér
. B[] Miepogrupowane
=Ll Grupy obcigzen
-] Obc.State (State) - Aktywna, Widoczna
B | Ciezar wasny - Aktywna, Widoczna
["] Wiatr (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
B[] é(iany ostonowe (State) - Aktywna, Wideczna
#-[_| Podwieszenia (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
-] imeg - lewa potac (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
| Snieg - prawa pofaé (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
[ Kombinacje uzytkownika
JEz 8 Elementy wymiarowe

{1}
Lol

Rys. 15 oDrzewo projektd

Strukturaa RNJ Sg LINRP2S{idz Y20S &a1OFRIG aAat 1T ylFadt L
L2 RLI2NE O06NIT T 20 CAONDASYOAS yYAAIOYSA ALINDAFENIHARENIAD G B O S
200ANOSYAl Liblicdrdad] OKYARWISGS &a, erinendy|wgndiafolve] N OT | =

widoki, wmiaryi podrysgp DR& (G353 NI} T 3INHzZI RIyeOK o6yLId T FfSd
gealt LHWB2P] OAS:T OF OF  INHzZLI Y20 Sstrikidirde plojgkdaA y A t G I
Elementys o RNI S6AS LINRP2S{(dz dzl OFRFYyS an 12tSay2 i
awlINJ @ LJ R{dz St SYSyilsg ydzYSNBglIyeOKsz (il {1 A20KS 21211 Al
YIERFYyeOK ydzyYSNsgd 2 LINJ L) R1dz ¢eadtLI2él yAl 3INHzLI
12tS2y21 OA LRRIAStE2yS an yl INHABZRYA S & Gx QK Ay5dz)
YFORI 3INHZJ RIFIyeOK 28SdRoREING && INMa[ i dNI T 6 &S F NI NI Iy T
Y20S TyrtS16 6aledadiAsS RIYyS GLINRgFRI2yS R2 LINE2S

puli

YEALlI2NnO 6 «a

NI S6AS¢ LINB2S{lGdz 2RLI2G6ASRYAS LIt S
lubelementu,Y2 0 Sy & I

ST LRI NBRYA2 gedemen§] 022y 26106 ylFaidtL

(@]

44



t 2RNY O yAq

R2

LINE 3 NJ Y dz

Opis programu R3BRama 3D

T t228SRéyOl &

podporowych.

23T @adlnA
220N} YyS
23l eadina
23l eadina
t NY G& o@
2 g0NX ye

= =4 =4 4 -4 4

v Uy O U

(@]

gt 1 SO dzl OF Rdz
200ANBSY
NRT sal e&a
LINY Ge ¢@
LINY G& S
N} yeaOK o62SRyS32
Gedl) GLINRgI RI 2yeé OK

lubNFk gy 2ft.85308 OK

f t2RNERae

/7]

t23410183styS$S

wodrzewig€ LJ2 ¢ 2 Rdz2 S
al I NB

L2 ¢ 2 Rdz2 S

Rys.16 { St S{1 02l
bl Is5NI S S{NIydz TylaRdz2S aait
gel2yeslyedOK ¢ LINPINIYASO

LINJ @ OA &

Ll2ye

45

LI2adl OA

as
(-

S10eS

O6YyASLISUY SO

(=3 -”\ Dach wielopotaciowy - wymiarowanie zbiorcze
[+ %1 Profile
-3 2 Wezy
ié Podpory
1] Prety

=[] Grupy pretéw

| Niepogrupowane
B[] Murlaty

[ Kalenice

" Krokwie koszowe
B#-[v] Krokwie narozne
I:‘ Inne krokwie ztozone
- ] Pozostale krokwie
B[] Wsporniki ckapéw

=[] Grupy podpér

[ Niepogrupowane

B W Grupy obciazen

" Cigzar wiasny - Aktywna, Widoczna

EH[] Obe. state (State) - Aktywna, Widoczna

> @ Charakter: staty

---Wspﬁkzynmkl chcigzenia

[#-[v] Obe. £niegiem (Zmienne) - Aktywna, Widoczna
B[] Obc. wiatrem (Zmienne) - Aktywna, Widoczna

El-glf Elementy wymiarowe

B[] Murlaty

[ Kalenice

B * Krokwie koszowe

Bl [w] Krokiew koszowa 1

Krokiew koszowa 2

D Krokiew koszowa naczélkal
B[] Krokiew koszowa naczélka 2
Krokiew koszowa naczélka 3
Krokiew koszowa naczélka 4
[l [w] Krokiew koszowa naczétka 5
Krokiew koszowa naczdtka 6
[#-[v] Krokwie narozne

#-[_|Inne krokwie ztozone

I-ByR8RUZZDDE AABKG
LI aS7 adl ydz LINI ST 1 dz2zn Giogramyd. T2 Ny 028

I YI 2Rdz2 DDSNIA A | ¥z gvBEI 6 RE X

gaoNI ye

Al 60K2RI NOS
G1AS 200ANBSYAL
KERENOBIY ds&1 Od® RIESESaR 2SR
t6S L&yal sOd Sas Y i1eNBKe SMN&zLI OK  LIN
gAt OS20

i Y2oyl
HAUYMIOKE 20 ASTGd a6 T10
TETyl

INHzL) 6 oRNJ SgAS

gt 1 SO L%
41 0FR RIFySe

L2 6 A SNJ OKY .

St SYSyi:
LINP2S(Gdz g@

gAStE2LRIT A2Y2882 2RNYoySe 3

N ondié&gssz LI
@

t/RYBE @A S (G d:
1

AS1lGdz yI

(Vo))
No
(@]

LINE 2 S |

Y Sy dunkgjNg e Olldit § DN S &
Lli2y&aiLd & | ¢ Fad iyl 2 rnd
LINIbd & YR 23 sSNJ/S& WJI N®IA oz y'3

LR2ROT & RTALF



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

H Zapis projektu na dysk
./' 246G s LINY G aldeasye

GF¢ LINY G LINJ S3Idzo298

N
Q)¢

Q¢ LINYGe aldesyS$S

N
Qx¢

a/\’a Wstaw prety przegubowe

o 230lg gtil v LINI S3dzo26S

a— Wstaw podpory sztywne

4 Wstaw podpory przegubowe

'%I DSYSNIG2NFX NIY LINRaid21niyeoOK
'I:?/ DSYSNI (2 NJ Odz]l 5 ¢

'%j DSYSNIG2NJ { N> G26yA0 LIOIF &1 AOK
;ﬁ\ DSYSNI} G2NJ 6ANT FNko RFEOK268 OK
‘@ DSYSNIG2NJ 6ASd {NIXG2geOK

'@ DSYSNI G2NJ LINI S{NEO6 3IS2RSTeéecyeéelOK

% DSy & NI

2NJ LINTI ST NBEO &0 NHzl GdzNI f y @«

[N

46



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama ®

1]l hooanosyrs Nssy2vYASNYS

a2

1l hooanssyxs 0iAnavs
{AOCF &1 dzZLA2Y I

Moment skupiony

a2YSyid OAn3OTDe

bl OANIK{LINYdSyArS$S

t 2RAINI F YA S LINY G I
ws T yAOlL G SYLISNI G dzNJ
{ADTF gt1 026!l

Osiadanie podpory

hoNFk G LJ2RLIZNE

e+~ s D -

.

i
=y
(@]

OANOSYAS LREASNI OKyraAz2sS oo

*1

.
=
o

0 OANOSYAS LRSASNI OKyA246S oOH

m Widok z przodu

2 AR21 1T Geovdz

LR

2 AR21 [ 35 NE

L]

L]



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

@ :ar21 1 R20w@
@ Widok z lewej
@ Widok z prawej

rr. Y2LHA26FyAS G6ASE2INRGYS

(p))
(0p))
-<

(s}

yisg
355 5T AStSyAS LINYGs6 6t1 OF YA

a0k oA YAS 68YAINb o

H——
s
+]
N
Q.

adzet yAS TIHTylOl2yeOK StSYSylisg

X

4, Cofanie ostatniej operacji

A Ponowne wykonani®2 Fy At 1 S2 2 LISNI O2A

—————

Uil Separuj zaznaczone

_____

Il w2t Tyr 0T Fya

m w1 yE Ol FyA

G1AOK LINY (56

(s}
Q
Qx
D
Qx

G1AOK LINY (56

(o))
Q
Qx
D
Qx
&\

A hRoNI OFyAS THTYEOTSYAl LINY G50
i[[';(' badzl yAS TFHT yEFEOI SYyAlF LINY (56

Sl mtTyrolyAS salealilA0OK 6t1 056
,E, hRONF OLyAS THTyEOI SyAl 6t1 Osg

48



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

[Z’;é:édzél-yxé T +TyLOl SyAl ot Oss

W wr Ty OTLyAS saleat|iAOK LRRNBAsSS
B2 O nRANI OFyAS THTyl Ol Syat LR2RNBAsS
My adwlyAas T1TyrO01SyAl LRRNB&sS S
, CAfGNRBGIYAS SESYSyiss LINR2S§] (dz

= E| ) NHZOKEYAFYAS YEYF3ISNT A SRed2NI

EEZéiméijtl-yAé i tFotyazelys3az LRR:
oon ~ ~ v - -~ N
HH niy2 THtSoy2l OA INIAI 200ANBSZ A

*q‘: hiy2 RSTAYyAO2A 3IANHzL) 2060ANOSZ
»" | Weryfikacja projektu

Oczyszczanie projektu

==l ) NHzOKIF YA YAS 20f A0T SZ adrkdeol yead«

?l Wymiarowanie zbiorcze
ﬁ%" Menager licenciji sieciowych

x" Ustawienia programu

Pomockontekstowa

49



t 2RNY OT yA1l R2
Opis programu R3BRama 3D

237 ald1AS A12y1A 3IsNyS3I2 LI aitl
Al2YlFYA 6ASE21NRGYyA2YyS32

zZR2RI (126832

GLINR G| RT I yS3z2
ISYSNI G2 NE
LINY G562 6t1 Os 6

Ikony wielokrotrego wyboru:

¢eL) sgalGl oAl y

o Wstaw pret sztywny
o Wstaw pret przegubowy

= -

YSydz

LINE 3 NJ Y dz

LINY G A

A LR2RNERAaAsSGD

¢teL) gadal gAl yeo

./\/.v

«* Wstaw prety sztywne

o7 Wstaw prety przegubowe

28065N) ISYSNI

%v

= Wstaw podpory sztywne
4 Wstaw podpory przegubowe

"ﬁ Generator ram prostokatnych
*};1 Generator tukdw

L& Generator kratownic plaskich
'F% Generator wigzaréw dachowych
"@ Generator wiez kratowych

B Generator przekry¢ geodezyjnych
'% Generator przeknyc strukturalnych

50

2 3

05N 20 0ANOSYALl

6802 NHzd !

“

¢CeLI Al BAl Vi

[ ] -

*  Wstaw wezly sztywne
0 Wstaw wezly przegubowe

2805N] 200AT
LINY 268532

HI -

I Obciazenie réwnomierne
ol Obciazenie ciagle
I sita skupiona
) Moment skupiony
e Moment ciaghy
é Maciag/Sprezenie
AT Podgrzanie preta

AT Réznica temperatur

Opcjel Tyl Ol FyA
6t 1 Os06 A LR

YyIENIt Rl A25S8532
Y20t A6Al 2D
gel gASGtaiyNa200920 L RYEA OS2
LINY (5 6%
G205N) 200ANBSYAL

8Ll 6LINRSI RT I ye OK

LINY 6268323 ¢t1 02683



t 2RNY O yAq
Opis programu R3BRama

R2

3D

LINE 3 NJ Y dz

L - N [ -
) m

5 Sita weztowa
= Osiadanie podpory
™ Obrét podpory

aSydz IsNyS 1

lik| Wersa Edycja Widok Narzedzia Pomoc| Wersja  Edycja  Widok

= Obciazenie powierzchniowe (3 pkt. pt. obc.)

= Obciazenie powierzchniowe (2 pkt. pt. obc.)

I g A SNI

Edycja Widok Narzedzia Pomog

LJ2

Widok Narzedzia Pomog

Narzgdzia Pormog

. .
I} Separuj zaznaczone

il

i
g

Zaznacz wszystkie prety
Zaznacz prety w plaszczyinie
Odwrac zaznaczenie pretow

Usun zaznaczenie pretow

.

—n
b

o
=
Lot

r—=a

L

i

Zaznacz wszystkie wezly
Odwréc zaznaczenie wezhdw

Usun zaznaczenie weztdow

i

lif Usun zaznaczenie podrysdw

Zaznacz wszystkie podrysy

Odwrac zaznaczenie podrysow

Pomog
[ Nowy con | M RID3Rama3d | 2] Kopiujdoschowka | B Zapisz widok Obliczenia statyki © spistrecci |
i otwer o | ¥ ReD3-Rama 3D 8 Zablokuj widok E (| i H Geometria
ﬁ Dofacz projek.. R2D2-Rama 2D « Cofrij iz @ Zprzodu %1 Generator ram prostokatnych ) ArCADiasoft Chudzik sp. j. w sieci B Prockroje
cors

.H Zapisz ~ 5 2 061y 2 Geperstor lukéw 0 orrogramie B Obciazenia
B zapisz jako. = D 7w B Obciazenia powierzchniowe

ACADia - import dachu fil] Separuj zaznaczone 5 L= L& Genestor kratownic ptaskich B toyqa projeltu

& Zprawej IS .
Generator wigzarbw dachowych .

Import DXF. = Ge stor dach.
i Imp 1] Zaznacz wszystkie prety ® 7t o B Generator dachéw
OF Eksport DXF. T Zaznace prety w plaszcayénie 6 7 dotu & B wyniki
il Napraw 1 Qdwrac zaznaczenie pretéw ) Generstor preckryé geodezyjnych B Wymiarowanie zbiorcze

[ Raport z obliczefi statycznych

[B Raport z wymiarowania

[Bh Raport z aktuslnego widoku graficznego
@ Zapisz animacje deformacii..

[¥] Wiasciwosci projektu

1Di\rama test:f3d
2D\dzwigar£3d
3 Di\dach fukowy-2- bez stezen.f3d
4 D:\dach tukowy-1.13d
5 D:\dach fukowy.f3d

O wyjscie

& Usuf zaznaczenie pretéw

Zaznacz wszystie wezly
Odwr6¢ zaznaczenie wezkbw
4 Usuri zaznaczenie wezlow
Zaznacz wszystkie podrysy
Odwréé zaznaczenie podrysow
i Usufi zaznaczenie podryséw
ol Grupowa edycja opciazen

i

(ol

#B Obciazenia kiimatyczne

H Grupy pretéw

B Grupy podpér

X Elementy wymiarowe

F=1 Jedna rzutnia

E2 Trzy rautnie

1+ Ukryj zaznaczone prety.
1] Pokaz ukryte

2 LINPIANIYAS RIAFOFEND yIlaidtLdznos a

CtrkN  Nowy...

CtrkO Woczyta,...
CtrkS Zapisz
CtrkA  Zaznacaszystko
Ctrkz Cofnij
CriktY t 2y 5 4
CtriC

Ctrkv

51

Rys. 17

Alt-D

& Generator przekry¢ strukturalnych

& Grupy obciazen
[H Zaleznosci grup obciazen

Manager przekrojow

Weryfikacja projektu
[ Ogzyszczanie projektu
Y

;. Uporzadkuj kierunki ukladow lokalnyeh

& FEiltryj

o Wstaw wymiar

= Pomiar odleglosci
4 Pomiar kata

& Ustawienia

aSydz A5 Ny S

2 onO0T1 I

St SYSyisg

Alt-A  Widok z lewej

Alt-S  Widok z prawej

AtW 2 AR2 1 |

Alt-Z

Kopiuj do schowka

Wklejze schowka

2 AR21 1

i NE o

35 NE

R2 0dz

H Intertal

H InterDrewno
B Eurostal

B EuroZelbet
B EuroStopa

LINEZ 3 NJ Ydz

7

1 N& {8

1t

(SN

NRT gAYyAt OAdz yI aidt LJdz2noS Fd

QX



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

hLINE OT Li2gedal eOK aiNbils ol NRLUREZ INDYRDK g Faliyt] IORa S
L2Y20N 1 RYAk VI @2AINT & Oklawigzy myszkif | 6 A | { dzNEB

1
1

= —a =9

= =

52

LKM(lewy klawisz myszkg)zaznacza pojedynczy wskazany obiekt.

LKMO OA DIGAGNIAGIO dzl OF R 61 3t t RSY Lidzy 1 Gdz OSYd NI f yS:
Shiftq przytrzymanyw® 6 AS S LINB Sl RT I YAl St SYSy(idzO@®KgAf 26 2
Shift + LKM; zaznacza kolejno wskazywane obiekty.

Ctrl + LKMKlikniecie)g pokazuje wskazany obiektatirzewie projektd.

Ctrl+ LKMo OA N Jgzaztiadra Goiek® | Y S Y LINI § CProyS cevimigeand ebina
zaznaczagryps 21 yYAS TIFfS0oy21 OA 3INMzZLI 200ANOSZD

Ctrl + Shift + LKMO OA N 3 yeAdiizddct0zaznaczenobiekty 2 {1y SY LINI SOAyY ! 2
ub20S2Ydz2nNdayYo

Ctrl+ kursoryc g GNBOAS T€fSRISYyAlF LINI SONnGSyY IRZSUIINSYS2 1Yo
milimetry
i odwrotnie.

PKM (prawy klawisz myszkd 4 GNBOAS GLINRP gl RI FyAl StSYSyilidz L
1dZNE2NI T 12t82y8 1fAlYAtOAS LRo2Rdz2S 162t yASYyA

PKM6 O A N 3 ¢pkzés@VedR(00 | R

Escs (NBOAS RIichowajes 12 0R dnyd] @2l OAS 1 TFdzy| O2Ai o
Esocpowodujeda 1 €61 AS 2RI YyFOI SyAS TITylFOl2ye@a0OK St SYSy(
Yt gAal SclPMINFE@MNBIsr 2N gAR21 LIOFai Ol elye 3I0ssySe

{KAFO b Y | @LANGIT S dpddbNSBI® N6 dzF £ y @ & %elRrkich.dz] OF Rdz 6 ¢
YL 6A&T Scd dINBRRNES SLINR G RT FyAl StSYSyidGdz 1T gel2l
Rf Il Lldzy{ildz aofAaliAéo LRIgLItlFIa2n yI LINBOeieayS d

mm lub 1 cm.

Rolka myszkg zoomowanie na centralny punkiz] O | R dzd

Deleteg] t 6 A &1 SY GeyY dzadzl aiat TFTylOl2yS StSYSyize
Ctrl+Alt-funkcjazaznaczanlaNY s 6 6NI T T AOK 4t1 OFYA 21ySY LN
Ctrl + Shift + Alt - funkcja odznaczaniaJNY G5 6 6NI¥ 1T T AOK 4t 1 OFYA 2

lub2 6 S2YdzendeyYo
ShitcLR2T 6Lt 1 yI 12LA26FYyAS TITylFIOl2ya0OK St SYSyis
200ANOSZ (@O0OK LINY (560

AtcLR2T 61t yI 2Radzl yAsS 11 y
Shift+AltcLI2 T ¢ £ yI LINJI Sadzl yAS T I1Tyl



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

Oile nie jest zaznaczone inaczejl NEKKIBPKM T y I OT 2N L2 2SRey Ol S (tA{lYyAtL
1freAall Yaall1Ad /ANIYAtOAS LRtS3AF yI gOAT YAt OA d:

{101 S35026S8 RIEYS T6ADT /ISOHOR LIS NIIDRIIXY NI K d2NE $id
Geometriap t 21 2a i 0B o @A N GHYRN Vymiadwanied bl T hq Ox ROSY A |
GLINRP Gl RT yS A SReid2s6lyS an o+ NI21 OAMWyrgkizéerdd SZ LIN
Tdzy1 02S Rz (e Glernyd§ s aNRI6S WO G2 a i | § & @inylagoddaie y I ST N
GeYALA G8YAINRSIYAL ToA2NDI S3I2d %l 61 NI21 6 Lal O
Y6 NB&dzy:ldz LI2yAdSe

| Geometria || Gbciazenia || Wyniki |( W0y iaroveie. | [ Geometria | Obeigzenia | Wyniki | Wyiizionane | | Geometria | Obciazenia | Wyniki | Wymiarowanie | Geometria | Obciazenia | Wymiki | Wymizrowanie |
i = @usOsis
 Pakty Grupa| Grupa3 & Modut wymiarujacy: EuroStal
G > P/ (10000 || ] Plmi 10000 | 8B Definicja typu wymiarowania: pretd (proj)

PR— oL O

X ¥ z [m]

Wy wizenia nonosci
Zestaw sit £k Raport

ox[-0600 | Dbv[oo00 | pz[0s00 [ tm

x N My Mz Ty T
‘ [ml | (kNI | [kNm] | [kNm] | [kN] [kM]

ml 0,000 | %/t om0 ‘ [ 4 50086 00 om 000
Srawdzenie nosnosci elementu
Koniec
) E RS | Tlmas o :,ocl S 7 N =
x,[ml [5,000 ] %2/ L 1,00 | M, [oo0 | M [900 | M.[1:2 | ml 4,00 - - 0,565,

Blokada abrotéw = o o [MPa] alp)
Gierunek

[ UK. Iokalny. Ox Oy @z

Sprawdzenie no$nogc przekroju

K K k . = g =]
B v g lhifm] arfoe = BI1[00 = ke [-1008 | ayfore | dz[-089 | tmm1 = N+ M v [ My
0,00 0,440 0,051 0.275)

f £ £
* v z [himyred] diL d 1013 [mm] 0,00 0,481 0,051 0208

4,00 0,505 0,045 0,283]

Przegub [ | = =
: T ] o Zoieg PSRN R sowane wykresy globaine |~ |
Potacz prety Ocliacz prety Grupa! Grupa2

[ Dolacz prety do podpory ] Grupa3 Gupad mY L @R i by kL O Wartaéci ekstremalne dla wszystkich punktéw
Tz iz T (3) Wartosci ekstremalne dia calego elementu
Grupa? Grupa8
Grupa9 Grupa 10 Schemat grup budujacych ekstremum
Grupall Grupa12 3 [ % ] upaleml | [ e leml |
Grupa 13 Grupald = | 0.01 1,065 < 1,6]

Wyniki sprawdzenia nesnosci pretéw, podpér, zlaczy

SGN [Js6u [ Ztacza

< Wartogé < ’75

Rys.18 %I 1 OF R1 A LINE INI Ydz

310.Cdzy 1 02l OK26FyAl LIyStdz 1+]10FRS

t I ySt T(GepretriRk B OA N ONGYkK Wymiarowanieh 2 NI T LI yStf oRNJI Sg|
TylF2Rdz2nNOS &At L3R LINI 6 S2aY A0 IS ok 21 IREBR A Y BSHMNRA § 0zS
fdzo Tt ABSDY 2T O cRBloeONDFB E0KS I NBOAF ¢ 52 (1S3
ddzsl 1 LR2FgAl2noe aiat LINJe& yI28S0KFyAdz | dz2NE2NBY
A1ASNRBglLYS &GNl IFO1A ¢ 3IsNyey Ne3Idz {FdRS3I2 1T LI
dzAGF 6 A Sy ASY LINR INI Ydprzyh ponovinRi Jegd urudhomietiiuiol §z&su
GLINR G RTSYAlF TYALY 6ASt 121 O0A fdzo 6AR201 y2T1T OA LI\
TFHLIFYAtGeslyl 28&ai 6AR201Ty2106 LI yStdz 6fdzo 282
NBET 6AYyAt OAl .1 FdRS32 1T LI ySta

tlySt JTYAY? RE§I2 dzINBEOALFZT TF¢gal S LINJe@gNlr OFye 28
GLINR G| RT SyAl R2¢2fyS32 200ANdSYAl R2 dzl OF Rdz 2 NJ
i20f AOT SZ 6@YALFNRSIYAlL T o0A2NDI ST20

53



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

2 LINBPAINI YAS g LINE g-eRitotafy2znelyd ubrywarBadpanglildocznyeh h LIO2t (0t
Y20yl G8ONI O Of dzo iéé:tﬁmdiémaw YaAPY AtSNT & 6 0NnOI ¢
Automatycznego ukrywania paneli bocznycs G NI { OAS LN} O0& yI S{N}YyAS 13
LI ySf oRNJ §a I ALINENG S8l desk vy St T F10FRST LRiI2adGlan d
LI yStA Y20yl 6e620F62 ylI2SoRdolI2nN0O (1 dz2NE2NBY vYvYeal|
AN FAOT yS32d t2 geadzyAt OAdz £ S6S8532 fdzo ddNB pASI2 L
1dzNBE2N) YAl 1A oOotRIAS TylFr2aR2¢l 0 aiAt ¢ 2064l NI S 1
aLR2s2Rdz2S 2532 LRyYy26yS | dzi 2 YI daodatydegazikipiadas S d  t N.
paneli bocznychy I ST NI yAS Y2&SRg2 01 HiAger Diagerlf ]2 205RNI S 2
LINP2SRfid2 LI ySt T T I AuttrhaiydzitetoA ulrywahidzy par@le bocznych

5 1 O0RS2 OKgAfA doeldl128FApbgdBDS s20NOT &8 6 21YAS

-

3.11. Otwieranie projektu

1o ¢gOTeildl o dzLNI SRy Sael BRI AKX FRFAINBBBAVE WI t RT A f
2 LJ& Wezytajy Sy dz 3 PINg S22y 2 & O dzd lkOfdkarafe jebtéy 2 MBD |ewé]

AU0NRYAS TylaRdz2eS aAat tA&adl LXAls6 1T F1ddzZ tySaz
zostaniel)l2 LN} 6S2 aiNByYyAS gl gAaSitz2ye LRRACSDE @l a4 NIy
LINE2S1 G 2 PMilSlyydr eRsdreySe YaAt fAadl LAt OAdz 2aidGl GyAz
aleo12 Y20yl 2G¢2Nieo LINB2S1dX yIFIR 10s5NEBY LINI 025

Otwérz X
Szukgjw: [C3 190 -

d Hala o zmienngj geometrii-TIR.f3d

@ hala stalowa dwunawows - uktad symetryczry f3d
¥ hala stalowal - ciegna.fid

4 hala stalowal - mimosrody.f3d

a Hala z suwnica-nowal.f3d

¥ Hala z suwnica-nowa-wymiary f3d

¥ Halaz suwnicafnovj,}fwymiary—?_.fid

o halalfid
a

MNazwa pliku: |Ha|a Z suwnica-nowa-wymiary-2.f3d |

Typplike: [ Pliki z danymi -]

Rys. 19  Okno wyboru pliku projektu

W wersji instalacyjnej programu zamieszczono kilka8za A DG Nk 0y e OK LINB2S| s
LT g1t 2N0OBOK yI 6adtLlyn 2NRSYydr 02t 6 Yz2otAs2l OA
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3.12. Zapis projektu

> LINBINIYAS AaGyASED REAS TdylOTENEoasndBORE b
Zapiszjakoy' £ S®& 1| d R2 MISI 2#2R I-MNjééLyiu-l-Taa)\tSéaLJﬂsz\mlz Fdzy1 O
Wymagaona podania nazwy pliku tyld LINJ @ LI Rl dzZz 3IR&é yYyASWBEODR 2RS8!
f2aGl0 TsO0R& & dzet dzo o0& O 2 dzdji), fo Indzikadplkd jesy Zhariadigjesd A SO N O
12yASOTyS LRy2¢6yS 2S2 2{NBITfryASed WSTtA 2R 2adl
toikonaﬂZapiszot'ﬁT)\S Troft21261lylFT LRYASHID YyAS YI yAC
wprowadzenia jakichkolwiek zmian do projektu ikoBaz G YA S 2Ro6f 2126yl X LRT 61
LIN6 6AS TFEY{ YAt OAl LINRBINIYdz L2 HLINRglI RTSyAdz T YA
zZI LR dlryASys Ofe TFHLAALFS TYALFLye yI Reéeajdzo

t NTJ SR LINJ eadGnNLASYASY R2 gel12yFyAl 2I2aA0KP2¥ b REYI
Ydz yIT 61 A LINRP2S|{G YdzAA o6@éo6 T lFLA&LYye ylI Reéajdz

7

343. 1 dzi2T I LJA& A 12LIAL oSTLASOI Szahgs

tNI e TFHLAAAS TY2ReFA126FyS32 LINB2S1ldz LR GnN aly
NEOA (a2sSt0TadZadsl 2 NPT &k SalIOW RIS VidrdadzcS 2n ¢ 11
I galeadlArsS TYAlLye gel2yesglyS an yr 2661 NI&yY LIN
LY baké o2Saild ylrRLAAGGlI YyeULO

W oknie UstawieZ LINE 3 NI Y dz dzd &Ll RAaSUASINBY X0 DT | a2¢e R2 | dzi 21
okiST f 2y & 2 R Pdodtzasedwij, lpdjekE jest zapisywany do pliku o nazwie projektu

ZNR T a1 SN3$&Sy A|IYilof 23dz LINRP2S (56D

ldzi 2T FLIA&A geonolltye 2Said yI OfF&a GNBEFYALF 206t A001 S
314.520N01 LINR2S1

Funkcjai 520001 poi& 2SyHi R20NOT SyAaAS R2 | 1ddzZ £t yS3az L
wykonanego i zapisanego na dysku projektu. Pozwala to na budowanie finalnego projektu z kilku

601 STyaSa 6LINRsI RI 2y@0OK LINR2S iliss 2NI1T OFiGgS LI
0202y e@®KPsEAR P OGS | wlikcmézﬁcrjéwam 281
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Plik  Wersja Edycja Widok Marzedzia Pomoc
L] Nowy Cri-N
i Otwérz... -0
i Dolacz projekdt...
H ZLapisz Cuil-5
H Zapisz jako...
ArCADia - import dachu...
o Import DXF...
" Eksport DXF...

i Mapraw...

E Raport z obliczen statycznych

E Raport z wymiarowania
E Raport z aktualnego wideku graficznego
ﬁ Zapisz animacje deformacji...

@ Whasciwosci projektu

1 Di\rama_test.f3d

2 Divdzwigar.f3d

3 D:vdach fukowy-2- bez stezen.f3d
4 Divdach tukowy-1.f3d

5 Dihdach dukowy.f3d

0 Wyjicie

Rys.20 MenuPlikc52 0nNOT LINR 2SS

t2 2S8S2 peg20lyAdz gl gASGEt2yS T2aidlyAS 21y2 o0l e
projektu i jego zatwierdzeniu pokazane zostanie oknoR OT Sy A | (aktIRe§o| (5 &
iwczytywanego)i | 4 A SNI 2N O6pcjgl aiit LJz2NOS

Punkt wstawienia pozwalay' I g a1 1 | yA$0G dRdD2wBLIA Al YAS galls ONI
gaitl gASYyAlr R20NDOI IOWoR ar¥ 2 AINB@SH (0 dz0 hdJORYA S R20NDOI
JFol NEBGIF YA LIN® @fikiwstawiesiadidgbietdy el frzez proglamb | £ S© & LI YAt
0S 6S gsallTlyeyY o0LRRI yimiesaczankgBddyalioALl92 Od aniirSa A SFtAz o | €
5alls ONIJt RyeOK R20NDOI FyS3z2 LINR2S| Gdzo

-
taczenie projektow @

[Wskaz] | x1m)
_Obok | | Vim)
Z[m]

Wezytaj obcigzenia

(0K (nat]

Rys.21 _NOT SyAS LINR2S{i(s s

Parametr w postaci znacznik#/czytaj obd N d SR/'S®& Rdz2S>x OT & LINeka2S1id Y
z200ANOSYALYA OT @& o6ST @ 2 LINJeLl Rldz LRI NESIFYALF &A
an onodl2yS 1 dd dz2lJSOYASYASY SgSyildzZ tyeOK gAtilAxX

LINY (5 ¢ yithadibtowadi® @ez eliminacjg 6 Gl 1 AS2 aeéddza 02A vyl 2t SLIA
iga0F 6A0 LRY26YAS LINI 6ARU268d hRLRGASRYAZ2 3INHzLR

R2RI gl yS an R2 |1lddz tyS323 | ¢ LINI & alloRawamychJ2 | NB & |
INHzZL) G g2NI 2yS an ylrige dzyalltyS LINI ST R2REYyAS 28
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t2 6&g20YadaN ddziskiRaismodelwstawianed D Nk 6y A S0 R2 || Gdz f
R2RIG1268 St8ys8yide , Repndi leyixy2 20 &8diBtdohe L2 6 A S
wymiary, podrysy oraz komentarze.

315. %1 LJA& A 2ROT &0 &0 NHzZl GdzZNB  dz] Ol Rdz

t NEINI Y gelLlaloz2y2 ¢ TFdzy1 02t S{1alLR2Nldz LOEFaiiAsSe
wLl2adkOA tfAYAAL 2NI T  AYLRDMF@Z 'dB 0O+ Rid] X AN Al Rudg LEX
LINI SE&GNJ SyyS32 LINYGséd Cdzy1O2lF Gl dzY20t AgAl LINR
20t AOT SyA26eYAs 1GsNB LRGNIFFAD gOT &dt o & NHz] G dzNY

R2alGt LlyS an ¢ E’.Ilklmkaha'ﬂ-lr?rpbréDXB %EYEgsﬁcn‘ZDXF
3.15.1.Import DXF

t 2 é;éézcl-%lmpoﬁmm@am&v 20062NI & 21y22 ¢ (ilsNBY dz
tf21FtATDXB2t LX A dz

* Wczytaj E‘

Szukaj v |D Projekky dif v| || |§| |§‘ % E|

055 chlodnia.dxf
055 frameD, dxf

O%F misa,dxf

Mazwa pliku: |kupu\a.dxf |

Typpliku:  |RysunkiDxF =]

| Wezytaj | | Anuluj |

Rys.22 201 eGeéeglyArAS LXA|s56 5-C

2312ylye 601 8T yade NepadySl ¢ aRPBERIYAS 18571 ampe

z1GsNBEOK (1FORIF T2adlyAS TFYASYA2YyLlF yI LINY G dz] OFF
GF1AS StSySyidexr (iGsNB L2 LINJSajlt2élyAidz an yl RI ¢
¢CF1F 12yO0SLIO2IIILRISI6ON e@ddzy Ayl SEAYAYy261 06 1T LINR2S]H

A GF1 LlsTyAaSe OAtod12 o6evz2oe TyriSio 6 LINRP2S]OASC
geONFrye geonOl yix& | F{2/NWU0Gz (IS 1yaAlS2 godk vy | NI @ 4pS t INR AN &
DXFLIOF 81 AO0OK A LINJ S&a0GNJ Syye OKd t IVczgaidiwartelzgstarde LI A | dz
dodatkowe okndmportDXE 2+ 1 yAdSay
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-
¥ Import DXF [
Szeroko$é [m] (53,076 ® Grupy pretéw
Dtugosc [m] [0,000
Dach |p250x100 -
Wysokosc [m] (17,990
Pasy dolne |p250:100 -
Tlos¢ ow
P Krzyzulee [P250:100 ~|
Elementy wsporcze |P250x100 "
Pozostalych |178
() Lokalizacja pretéw
Wedy [stpame__~] Pozostalych |p250:100 =
[] Wezytaj jako podrys [ ok || Anuluj |

Rys. 23  Okno Importu DXF

W kolumnieRysuneki t $¢6S2 aidNBye 21yl TykeRouzRrpadax] oL f
i22a2fF2MMadisNB LRRIa2n ¢ASt12106 YlIlaeYlfyn dz OF Rdz
wprowadzony do projektu. Informacje te jesecprzed wstawieniem do projekt® I G g2 L2 1T &1 |
dza Gt A8 Ol @ LINIGgARD2¢2 1 240l Ulw kélémdidlpoyana jest] I £ | R
AYFT2NXIEO2lr 2 Af21 OA fAYAA R210OFRYAS LA2y26e OK A
Prawa kolumnaknalmporte Said R2aGt LI R2 SReO2A Rfl doed126y
a1FfAT H@0NI O Kieddigeta (OsAéS OONITUROS2NI T LINJ @ LA ALl O &
LA2y 260K A LRI 2a0FI0e0R®BYyitNE&de sl0l TAedGl §F3 dd Sk 4 ddy/ $
0 & dawsze wprowadzone do projekts Y SG NI OK O6&AGNR Y20fA@2106 AO
gOl edesl yAdzo @ t 2 OWNEAS dfyAS 1O ATd2 ELONT yeACH allld¥ A Sy A2y é vy
orazwstawiony do projektu.

OknolmportuY 2 RS f dz LINY (i RXFSHRO0 dzR2F ARz 2 Y20 A duglu®  dzl 6 2 N
LINY 156X 2RLIESGAIFIRYRNDOEGKzY ptzNH G S2Y 2 I NHzZLI OK (& OK
1GsN®8 YASal Of 2y 2 Y I 2RLIZ2GASRYAOK gl NEdGglF OK LI ;
NRET YASaT Ol 2y@ 0K ¢ 2RLIRSASRYAOK 3INHzLI OK rofile 21 YA S
zR2alGtLlySe 6 LINRP2STOAS fAaIDXELNILS NBH2s 80 StySly & &6 QJ
warstwyR2Yel ft yAS dzadGl gA2y |l 2S&dwryioeYy LIRS W RlddzyR 2 B
21LJ02F 2420y S32 R202NUz IBINIKS ANRRY @ aRifl 0210 ( 32 RLM Sy

237 @aiG1AS NEAdzy| Aonade vOprd@ramdie QAD W jetinkjOKIOB &l OT eT y 3f 2
dzl OF Rdz 64aLJs ONI t RyedOK fdzo R2 yAS2 Nssgy2f S3vsSa ot F
blFG2YAlF &l aNBDdey {de] OLIRIs ¢ @1 2y+yS 6 LINBINI Y OK

YASNbs gy2f S3vS2 R2 LIOFal Ol el y dzl (LN d8 &30 NI 63 yE WSS T3A2 Yo
wczytane jedynie w programie3D3

2 IINJ @ LJ R{ dz LINR2DZ | § @iS& & WRda hdignego nyditku pyz&strzennego
Fdzy1 02l T2adiGkyAS LINISNBEFYIl A L2l gA ait LRyAodale
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Informacja

\\J Uktad przestrzenny. Import modivwy tylko za pomocg programu Rama3

Rys.24 Y2YdzyAlld LINIJ & LINk6AS gOT @dl yAl adidNHz

3.15.2.Export DXF

t2T 1 AYLRZ DERSYS LENRB IMI YAS Y20t A g celSpriluthdszongiA SO LING
A0 NYzl GdzNE LINY G536 R2 NE & dXFARCI). Afalogicznie gz idpoRie, i S & (
podczas eksportudoplikdXA | LIAaé gl yI 2Sad ¢ Lladlk OA fAYAA LIOI 3
WST fA 6 LI A{dz 5-C aGNHA GdzZNF fAYyAA LRRIASE2yI 283
GeO0OK fAYAA LINYGe otRND LRRIAStE2YyS valeRliRp 8 REEPE

AYTF2NXIEO2S T 161 NS 6 LINPRLSANIAS Zi &g ALt 120 5] 8vs 2NPORN |
INHzLIE 2060ANOSZ AGLID &an LINJe& T FLA&AaAS LRYA2FEYS of
AYLRNOAS GF1 TFLA&AFYS3A2 LI A{ldz 2G4NJ@YlFYe GF1nN &ary
Wszelkie paz & i ©S Ay TF2NXI 028 YdzaAyYe LRy26yAS dd dzLSOy

WprogramiezmeanIichEksport DX t2 @eg20FyAidz Fdzy 1 O2Ar ,12aily
JRTAS ddéed126yAl 6@0ASNI f 2 |DXfidadap OCdzZy b1 His NB2Y &
jest to nazwa aktualnego projektu):

. Zapisz jako

Szukajw: |3 Projekky dxf v| || |§| |§‘ |E|E|

05 chlodnia,dxf
055 frame3D, dxf
0% kopula.dxf
O%F misa, dxf

Mazwa pliku: |Projekt wigdy |

Typ pliku: |Rysunki DxF v|

| Zapisz | | Anulj |

Rys. 25  Zapis projektu do pliku DXF

t NI e TIHLAaAS galeadlAsS 6@YAINE dzig2NI 2ye@ OK yI NE
LINY 156 LINRP2S{ldz 68NFXd2ynN 6 YSiNku@&Fogéniu shulRujeLJ2 y 2 6 Y
12yASOT y21 OAN dAGEF6ASYAl &Ll 001 &y yRXFILINR S 1t (As gy |
TFaASNI2NO0OK LINY G& ylI YAY2I NPBRI ASTI R2 NRadz/{dz |

21 Nl oyASDd VYASOHKR2O0YBNAOBIY 8 RLIDANERF X1 ASY 11020
YSG2R2t 23Al TFHLISGYAL alls2y21 06 T FLAadglyS3a2 LINZ
w programie.

DUOsgyeyY LINI STyl Ol SyASyYy DREg/S§ade A Y 250 taiLdeaNTiodz R20 ¢19ER
& 0 NHz] G dedB Y AP RIF&R Nk Ooye@YA LINRBINIYIYA R2 20fA00 SZ
gOl e@desl yAl dzl OF Rdz T DHRI R $Id & 06 RE 42 63§ H1.J2 NILi A7 d
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LINY 6268 0K TRSTAYA246lye@OK ¢ LIOF&T Ol AICKDIaBAMAY: 6 R2 Y@
2Re1T 2NRsLFYS T2adlyn 2yS 6 NB&Adzl1dz /!5 ¢ R2Yel f
LT 280 080K LINJ e LI R+ OK dz]l O BXFostaR IsAONT 2 FRLE dOKI- R8I 15
al YSYdz dzl OF R26A ¢ & IARCAERAMAY @ OK LINE 3 NJ Y dz

C dzy 1eksgottumodelu do plikuDXF6 ! { / L L 0 dzl dzLJS Oy Ar@ADRRARIACD plikA & Y2 R
/15 1 T OK26l yASY LRRIALFOdz yI TRSTAYA261LYS LI
odpowiednikiem w pliktDXFa N G+ 1 &t Y2 yVi ¢} yunedaddddpeaviednie

2AAS LINY (56 2 RLIRWIAS RIZBMDAREGrugNa ti 2 Y

3.16. Funkcja podrysu

3.16.1.Funkcja wczytywania podrysu z pliku DXF

Poza wczytywanierdo projektulLJt A DX¥F8 | {2 32G2¢6e OK dzl OFRIOT BINX 62 ¢ &
taki plik jako aktywny podrys. 5& 6O7T 8dF 8 REXFaUNE22 SNJF RNBLASA (Y £ §5
dialogowymimport DXA | T y I O1 Wocaytagakd(padrys

Import DXF x
Szerokoéé [m] 66,201

Dtugoéé [m] |66,201 0
Wysokosé [m] |33,100

llosé pretéw ————————————

Picnowych

|

Pozostakych |512

Skala 1: | 100

Wezytaj jako podrys

Rys. 26  Wczytywanie pliku DXF jako podrys

Przy imporciepodrysu z plikuDXF jako punkt wstawienia przyjmowany jest punkt (koniec linii)

oyl 2y Ad &l & dyshxy; 3 dzlsacydhly ¢elBwnikiem. Wprowadzony do projektu podrys 2D lub

3D AR20Tye 2Sad 6 LINBINIYAS 2F12 T06As5NI OASYy1AOK 4
GLINR G RT I6 LINY & dzl OF RdzoSt BPRaBES SR 2 grO2Baiok
fAYASOS yAS Y20yl GAt O dz&adzynNo fdzo | Y2ReTFA1261 0
GLINR G RT I yAdz LINY G566 dzl OF Rdz | {1 OSLXidzen gai St1AS R
2F1Y 12YyASOEI RURRSIINI SRR EDAI A Liddzylide o0ftA&a{iAS ylI
Lddzy 1 & LINJI SOAt OAF fAYAA LRRNRadz I LINYGSYd DRe 4
LINY G883 LINAZ2NEBGSO NRBIT LRI YyFglyAl 1By Yl sew elonl SERMD I

f t22SReyOI S Lizy1de OKIFNINASENEGET eIONFBS ILINY HINE & (i 1]
Lddzy 1 & LINJ @ 02D SRfAll ROONMOKSYIWIMA 2 NBGSGe dzadl 6A2yS
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T tdzy 10 LIMILERGRNEGAdE A LINY G NRTLRITYIlIgLye& 2F 12 Lz

1 Pojedyncze punkty charakterystyczne linii podrysu, takie ja2 Yy A SO 1T NP RS{1 = LIN
LINI SOAt OAl ST Rfl 1GsNBOK LINA2NRBGSGE dzadl 6A2yS &

f tdzyl1Ge o6fAa1AS ylI LINYOASO

1 Punkty bliskiena linii podrysu.

Zawsze pojedynczy punkt charakterystyctinii podrysto t RN O& 2SRy 201 ST yAS LkR2a2Si
OKI N1 GSNEraGeOl yey LINYGIF NRTLRIYylLsglye 2S8Said 2SRy
St SYSyilidz ddveii126yA] YdzamSadaRDeR2 oo da i 82 Ml 20yeRy
WilF1AY LINJeLlRldz T gal S gedvale LINR2NRBGSG ot RTAS
punktu podrysu.

2 IINP ol RT 2ye R2 LINRP2S{lGdz LI2RNEa ¢ (1l 0RS2 OKgAfA

a0SNR AR yNBIF yASY L2al Ol SaAsfyeOK Lidzylildsg OKF NI {1

G2 11641 S 2SRy201 ST yAS R2G&01 & Lizy 1 (s dpisddych NI 1 G S
L2gedSe LANMBRBHRBUIY® R2 LINR2S| idz LI2viRgNd projektl LIA & & & |
(plik f3d/f2d). Do projektu aldzl t Y A'S Y20 y | podn&l &b kaimpogtdwsniu $odrysu

zpliku DXFprogram automatycznie ustawia widok modelu z podrysem w dowolnym widoku 3D.

YFdR& SLINRGI RI 2ye R2 LINE 2 $ WwiladeninldiacBody symidalem| Rl &
OSt2ayAll ® %I TylIOl SYyAS LR2RNEBAdMz 2 RO @ lab dowolhago LINT S
punktu na jego konturze Wybranie samego podrysti dzo L2 BEB&Es @1 1 A OK{1 2t 6A S
ubgt T U560 REFE2S R2aid3IBR2LINGSHIA A 2t0154 B&li2l ve al 1 A
R2AGt LY S RakidjakipefRineis$8ipgaza G N2 61 3¢ ¢ RIS[YdzLIONIE 1 Ol B tyFe ¢
osii 3l h o NBMIl & dz2%Ukryj, H:Scali #Generuj na podrysie? @ 62 OF yA S Fdzyl O2A
lustrzanego U 6 NR (idz 6@ 620dz2S R2REINBRY SY2q 3,88 vdkSeOe R2 6 |
2LISNI O2A YI 12adGlFd TF0OK2g Yyl RinkajgtANS 0S v ApSidvalri2i X O 2 |
Yyl LINJ SyaASaAaSyiasS RIEyS3a2 LIRRNRBadz R2 2RRIBIASHRY A S
OR2Yel f yAS Neddgripowar® a inkdjaBKomentarzedzY2 0t A6 A R2RIYyAS R
komentarza do danego podrysu.

:15: Przesun

;: wrgledem plaszczyzny

51 Obrst -2 wzgledem osi
ﬁf Usun
% Ulkryj
T Scal
{3*{ Generuj na podrysie

Przenies do ]

E Komentarze ]

Rys. 27  Menu prawego klawisza myszki dla podrysu

blfSde LIYAtGroeozr S (F0RIF 1T G&O0OK 2L98 NazihezanieY 20 A «
R2g2f ye@OK AyyeOK StSYSyisg dzl Ol R b kbriureingodysy S32 4 N
RFreS R2aidtlLl R2 YSydz {2yiS1ai26S532 2LISNI O2A yI (¢
kontekstowego operacji na podrysie).
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52 1| 0Reki@d IRyl wiete O & HlE\Eszystkie kolejno wprowadzane do projektu

podrysy z plikiDXP2 NI T LJ2 RNE & eArGADitkfraecd a4 A g sp2f S2ay 21 OA A OK
numerowane jakoPodrys 1Podrys X AGR® bl G2YAl &0 ¢aNBAGRBESGE DY A
a1dziS1 TFYAlLye LINY{dsg¢ dzl OFRdz yI LIR2RNEBAX TFLAAGS
oy dzY SNJ Bdrygs H.€¢ 0

Rys.28 2 AR21 LINJ SadNJ SyyS32 LR2RNeadz 1T OItl OAz2
t 2RNB&ae HAR20TYS an ¢ LINR2S10AS 2SRaeghetBa 635 601
lubh 6 OA 1D SWIAG2 Y A | aWlynikiiWyrhidrdgwanieROS &N 2yS 6AR201T ySo

2 LINPolRT2yS R2 LINB2S]1ildz LRRNEBae ¢&0NGos 8 NICKBO f
odpowiedni znacznikveb @ Y Is Ny &Y .NB3Idz S NI ydz

B = V= ““Il} (M=)

|W}a:1"Wqu:2 wyswietlanie podr}rséwl

Rys.29 20NOT+FYyAS A 620nNOillyAS LRRNRadz &

3.16.2.Funkcja zamianykopiowaniaLINY (15 ¢ y I LJ2 RNE &

51 TIFTylFIOl2yS2a 3aANHzZXE LINY Gs¢ dzl OF Rdz AdadyArAsSasS Nk
podrysu.
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" Kopiuj zaznaczone prety

%] Odsuri zaznaczone prety

f’;& Przesun zaznaczone prety

il Lustro 3
dh Obrot

&2 Podziel prety wezlami

5’ Usur zaznaczone prety

7 Wstaw kopig jako podrys |!

% Ustaw kierunek ukh lokalnego

ﬁf.‘, Zmien kierunek ukd. lokalnego

S Wydtuz elementy

% Pret na mimosrodzie

(i Wyznacz wspét dlugosci wyboczeniowych

+% Przesun zaznaczone wezly
¥ Usun zaznaczone wezhy

2 Wyréwnaj/modyfikuj wezhy

Edycja przekroju

O Utwérz elementy wymiarowe

1] Dodaj obcigzenie preta 3
1] Dodaj obciazenie wezla/podpory 3
B Komentarze 4

it Ukryj zaznaczone prety

| =] Zapisz widok

2 Zablokuj widok

W Standardowy widok »
% Przyciaganie »

Rys.30 2 @05 N2 MOSE yzimenuwroRiekBtGivego

tNYde& TFYASYALYS yI LRRNEBaX yAST It SfiSS RR2R OA fRE Tyt
an R2 (S32 &4l YS32 LRRNEBAadzZ Podiys®E h@ISNINBD28] Ok S A6 ¥
Yyl LR2RNERAa LRfS3AF yI dzadzyAt OAdz T+T ylFOl 2ye@OK LINY is
przerywanych i aktywnych linii podrysu.

LT 6t al12LA26F 03 I NHzLY 2yeO0OK LINYlGs9¢ A o
282 6e4620FyAdz ddeili126YAl] Hz2 BIA RIdzZYINT G6 BT 2 6 & A
na podrys.

az2pl NboyASd TlLadz2a26ld AyymRR sfidys| 022 LIAY SKEsENI22 yLI2SR
Tl )
4

317.DSYSNR 4l yAS A SReO2l LR2RNERAa&sH

237 2alG1AS R2aiGtLlYyS 6 LINPINIYAS LI NFIYSGNRBOTYS
g @ L2 al aadgtdwy@nacznilcenerujjakopodrys 1 y I 2Rdz2nde ait ¢ fSge
generatora
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o Wieze kratowe @

Wymiary

Przskrdj [Prostokatny | Pasy giéwne [IPE200 =/
Hm] |18,000 Stupy [Zbiezne = Poprzeczki [IPE200 ~|
h [m] [3,000
m[3000 | E v| Krzyzulce [PE200 +|
1 [m] [3,000
@ [m] Stezenia poziome |IPE200 "
b1 [m] [2,000 Stezenia poziome .{:? v|
2 [m] [2,000
a2 [m] & Pasy setywne
b
b2 [m] |2,000 [#] Podpory ;Z‘L
Segmenty

—
Krok stezen |2 Punkt ienia A =

Sciany boczne

}.

Ximi o000 | £

Vimi o0 (waed] =1/

Zim om0 hjﬂf
] Generujako pocdys CoK] [Anul]

Rys.31 hly2 3aSySNI (2N} (2yaidNyzz02a 1 Fdzyi Oe
wS32 TIFTyFrOT SyAS LR1Tsltr yI Fdziz2zYlFI{iedlyS &3Sy
LR2Y20yA0i S2 2 1aildFroO0AS RIySe 12yaidNdHz O2s GeLRs
al 1AStESh LINYGzee 1 ge 12Nl eadlyASY OKIFNF{1GSNEA&I
iSt SYSyilsg TEtSRISyAld _i6S 6LINRBsIRISyAS R2 Y2RS
wczytanie ich z plikDXE g LINR 6 RT Sy A S 1T 3 Sy SANIADI@ARCHITRHTORAs ¢ |
fdzo 1 L2T2aidl 00K 3ASYSNIG2Nkg GeLRgeOK (2yaiN
LR2Y20yA0T @0OK dmdesglyeOK ¢ NIYIFOK 2SRyS3az2 Y2RStd
T NI DRTFYAL L2 RNEAI YA 6 LINP2SEOKSH2a6Gt IIADK (B¢

kontekstowego prawego lawisza myszki dla zaznaczonegodrysu przewidziano2 LJO@Ktyj,

dzY20f AgAl2N0ON OKgAf26S dzZil NBEOAS 680N yYyS3I2 L2 RNES
LRYy26yAS 1201 QbéoAir NI 2YERBHldohkedégo podrysu w menu
12yiSl1ad26eyY 6 oRNISGAS LINRP2S{ddz fdzo 6@0ASNI 2n
SINIydz 660NOT I tdzo 6&80nNOT | ¢ ARDPI®taghackodegwppdrydua i 1 A O
wmenu kontekstowym prawego klawisza mys&i2 & (it LIy S &an opkje tBkiedak: A yy & YA
Komentarze¢ Dodak | & kiz&éentarz Scaloraz Generuj na podrysiePierwsza z nich pozwala na
R2RIYyAS R2 LRRNRBAaAdz R2 ¢ 2t driya Scald zAz¥#8 261k lpddiydy w jzded (| 2 6
podrysatrzeciananosingaal @adG1AS fAYAS aAixldlA LIR2RNRadz LINY (@&
aldegyeyYA 1T LINJeLRARa&lyeyY R2 yAOK Rz2yvyelfyey LINJI SN

X7 Przesun
f' Lustro
41 obrét

-

E Usun
% Ukryj
Y Scal
{\'ﬁ Generuj na podrysie

Przenies do ]

B Komentarze ]

Rys. 32  Menu kontekstowe dla zaznaczonego znacznika podrysu
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52RI(1262 ¢6aledadiAsS LRRNEuRI BEBNS ANBG loRINE B AR
wrozwijainejA LINJ Sé1 9y A S LIZFRTOREMsg9/ S1F2 &l GANIRRY:2 T f yS2 vy
I dzi 2 Yl GOl yAS 11 dRSYdz LRRNE&A26A LINI ST LINRBIAINF Y LI
Podrysywmenukontekd 2 6 8 Y LIN} ¢S32 (flgArall yvYealilA 6 aRNJ Sq
Ladz21 61 £ 2001 dzadzynNo 2SRyeéyY NHzZOKSY gaiRoénysy A S LRI
6 oRNI S6AS LINRP2S{ildzz 6AR201 ySrtan yyit iOak&ansgd a 11 ¢ 3
L2 RNBadz Tyl 2Rdz2n0S32 aAt LINJ SR 2S32 yIilsn TFTylC
R2adGt L) R2 YSydz 12yiGS1aitz2e6S32 LINI ¢S32 1tlsrall YvYe
YEALYAt OAS LINIgedY 1€l 6A&B IRNYSEHABGA LINR 2R U dzA S dAI2
menu kontekstowego prawego klawisza myszki dla tego podrysd G 5 NXzy lubh catdnSfnkcje:

rE] Uknyj
i1 Ukeryj B Zmien nazwe
B¥ Zmier nazwe X Usun
X Usun ) Edytuj komentarz
a Dodaj kementarz a Usuri komentarz

Rys.33 aSydz 12yiiS$14G26S LR2RNRB&dz 6 aRNJI SgA

T ' NP2kt NESBI fdzo LINT @g NI OF gAR201y21 6 RIFEyS3Iz2 L
1 %YASZ ygtMNBOKFI YAl 21y2 SReoOea2yS dzv2dftAgAl 2n0S
podrysu.
Zmien nazwe |
Noworomeo: [TENERL ]
(oK) [ Anui]
Rys. 34  Okno zmiany nazwy podrysu

! AadzZ2LI02 dzadzl RIyeé LI2RNEBA | Y2RSfdz A aRNJ

N
1 Dodaj komentarZub Edytuji | & dzZ2 1 2 ¥ épgeipozNdl@ R2 RER@ (12461 6 0NR
GLINR gl RI 2ye 12YSYGFrNI ddedlz2é6yAll o

3171¢ 62 NJ SYAS LI2RNERas g

2 LINBINFYAS YIEYe 1Af1F Y20tA621 OA (62NI SyAl L22RN

Woczytanie podrysu z pliku tekstoweBXF

Weczytanie podrysu z dowolne@S y SNI G 2 NI LINY (5 6 @

20l elryAS LI2RNR&adz RI &rkaRiT 3ISYSNIG2NF RIOKs g |

201 @GFyAS dzl OFRdz T NI dzi26| AEADKa 2aA Y2 RdzZ | Ny & Of

BEYALYEF TFTyYyEFEOl 2yS32 dzl OF Rd2 NLINY (¥ 3y dY 2 RSy @S {yal

prawegoklawisza myszki.

 WezytanieOl 082 & (i NHz] (i dzNIBIMpiagraMBAECZDm o T OX 2 RB & dz& (I NB LI =
dzl OFR LINY G456 A 2aAiA Y2Rdz I Ny@ OKO @

= =4 —a —a A

317.2{ St S1 02l L2 RNERa&s g
{SfS102F LRRNRERRANZR Iz SBEEAT @Bl YyI 2Sai Fylf23A0]
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1 Dla pojedynczego podrysu:

¢t NI ST 1tAlYAtOAS 6 R2g2fyeéyY Liddzy|1 OAS 12yddz2NHz LRR
¢t NI ST TFHTyFEOTI SyAS 2RLRSASRYyASI2 Tyl OTyAall LI2SK

T 5fl ¢oAStdz LRNRAsSGY

¢t NI ST 12tS2yS (tAlYyAtOAlF yI R2g2fyey Lidz/10AS 1
klawiszaShift.

¢l TylFrOTF2and 21ySY LINJ SOAylFanodey Oirldzo 26Sa2yvYdzendey

¢t NI ST TFETylFrOT SyAaS 2RLRgASRYyASI2 Tyl Ol yAllr 3INHzLR

hRTYyFrOTFyAS 01 SiyaSe TIFTylrOl2yelK sSRONBARG 2R
R2alGt LyeOK Rfl LINYGs¢ Y2RSt dzo

t2 TFTyFrOl SyAdz 6@80NIyS2 3INMzLIR LIRRNBasg Yz2oSvye
R2ait LlynN ylI 3IsNyey HEdcaldz yr NIt RTA A ¢ YSydz

Edycja Widok Marzedzia Pomoc

% Kopiuj do schowka Crl-C
*, Cofnij Ctrl-Z
-~

[} Separuj zaznaczone

(i Zaznacz wszystkie prety
Zaznacz prety w plaszczyZnie
i Odwréé zaznaczenie pretdw

T Usun zaznaczenie pretow

i

1 Zaznacz wszystkie wezly

- e @ &

2 Odwréé zaznaczenie wezlow
(I Separuj zaznaczone % Usuni zaznaczenie weztéw
il Zaznacz wszystkie prety [ Zaznacz wszystkie podrysy

T Zaznacz prety w plaszczyinie Odwrod zaznaczenie podrysdw

Il Odwrd¢ zaznaczenie pretéw L Usun zaznaczenie podryséw

{§ Usun zaznaczenie pretéw ol Grupowa edycja obciazen

71 Zaznacz wszystkie wezhy a4

L& Odwréé zaznaczenie weztow g

4% Usun zaznaczenie wezbdw @ Obciazenia klimatyczne
[#] Zaznacz wszystkie podrysy B Grupy pretow

[ Odwréé zaznaczenie podryséw H Grupy podpér

[ Usun zaznaczenie podryséw NI Elementy wymiarowe

Rys.35 Cdzy'1 O2F 2R6NI OFyAl TFTyFOT SyAl LIz
t21F 2LAEFYND Fldzy ] OBPI ORS W OEWIRNEE 54 F T IY QY 632
)

\
FTyrOl es fdzo 2RI yoKEI&ocOkEsIREE 1 2FalR2RARENROAG TV
rogu ekranu.
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B (v v« (=]

|W}a:1’Wqu:1 wyswietlanie podr}rséwl

Rys.36 Funkcjss2 6 { A $32 L&A B0 2 TyQae BNE &sadi | A OK

3.17.3{ { NXHz] G dzNJw projkéted a 5 &
t228SRey0Oi 2 Gg2NIl2yS o6nNRT 60T eteéeslyS LRRNRB&ASE dzYah

Niepogrupowangd Ly | O S2 a&didz 02l ge3ftnNRI LINIJ& 2SRy2NIT 2
wczytywania modelBIM z programuArCADi® 25 60T 1 a 6 oRNI S6AS LINR2S| ic

&0 NHzl GdzNI LR RNBA&s S 61 2 BRIw proggramigAFCARIE] NHz] G dzNJ § Y2 RSt

=

K

Projekt

--=_| Profile

15 Wezly

] Prety

F Grupy pretow
=|

L7

Grupy podper

[11] Grupy obciazen

1% Padiysy

Miepogrupowane

["] Biuro

{2 [] Kondygnacja 2

215 []zewn
[] Porotherm/3-warst. 49cm Porotherm
[ | Sciana1
[ Sciana 2
[ 5ciana 3

i [ | Porothermy/1-warst. 25cm Porotherm
Kendygnacjal
[ ] wewn/dzialowe
[] Porotherm/1-warst. 25cm Porotherm
[ |Sciana1
[ Sciana 5
[ 5ciana7
[ Sciana 10
[]5ciana 21
[] Porotherm/3-warst. 49cm Porotherm
[] 1-warst, &cm Porotherm
[]1-warst. 12em Porotherm
zewn
-1% [ Porotherm/1-warst. 25cm Porotherm
[ wewn/nosne
H# Ostrop1
["] Fundament
[Jzewn
{la [ wewn/nosne
Kondygnacja 0
[Jwewn/dzialowe
["] Porotherm/1-warst. 25¢cm Porotherm
[] wewn/nosne

- - - BB

[_| Elementy konstrukcyjne
-#4 (] Dach 1
1 []Potaé dachowa 1
["Pota¢ dachowa 2
-#1 [[] Pata¢ dachowa 2
agazyn

#0] Kendygnacjad
i Bfn[zewn
H [[] Sciana magazynu
[_| Elementy konstrukeyjne
Kondygnacjal
-H3 [ Dach1

i1 [[] Pota¢ dachowa 1
“ 11 7] Potaé dachowa 2

Rys.37 t NI @81 0OFR2¢| &GNHZl G§dzNIF LR RNBasg o601 il

Struktural 30t 6 ASZ 12t S2y80OK LRTA2Ys56 3IANHzZ) L2RNERAaAsGY
Poziom I¢ Niepogrupowane& L2 RT A O y I o0dzR&@8Yy 1A P

Poziom Z; kondygnacje, dach, fundamenty.
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Poziom3cGelLle T OAlFIyosSs Py NIWEYSRI AFIG26ST y21ySoz &adn
L2 OF OASo®

Poziom4&NR RT 28 T OALY 18 61 3f t Rdffagfdtki).A OK & (i NHz] G dzNX =

YFEdRI T 3INHzZ) LR2RNEZGLS| RANFFYSE2 (LIBRE2YLE2SREYOI
LINR2S 1 Gdz¢g LRA&AAIFIRF TyFOTyAal dzv2oftAgAalande &St S1C
danego elementu.

5f{1 (F0RS2 TITylOl2yS@A SINHINR2IPRRIEE 46 6 YSY da RNE y (i ¢

klawiszamg 1 { A R2aGt LlyS an LRyioals§ 2L02S8Y

1 Ukayj

Q Zmien nazwe

I!/: Dodaj podgrupe

X Usun podrysy

X Usun grupe podrysow

Rys.38 Cdzy{ 02S R2aitLlyS Rfl 3ANHzZXR LR2RNEasg 6 YS
myszKi
2g2niS1T adl y2éA NiépdgruoM@izeRf HI2IRNENBF R2aGsaDdgaf 2Sai
LJ2 R 3 NHzLJt
5f1 1F0RS32 T ITylFOl2yS32 LRRNEBadz ¢ aoRNI SgAS LINE
Yeal 1A RzaldtLlyS an LRyAidalsS 2L02S8yY

1 Ulkryj

By Zmier nazwe

X Usur

B Dodaj komentarz

Rys.39 Cdzy' 1 02 S dR&znictohdgdpodrysumenu kontekstowym prawego
klawisza myszki

31749 Ré 02t LI2RNERa&s g

Cdzy1 02S SReoOea2yS Rfl LR2RNBAsg R2alGtLIlyS an g Y
wWLINI @LI R1dz TFETyYyFOlI SyAl se0ondiyasS 2SRyS3z2 fdzo 1A
St SYSyilisgaBINBR2$RHdz8Pai26S LINI 6S32 Rt ReRalylh oBeal ]

:!i' Przesun

f’ Lustre »
51 obret

i( Usuni

% Uknyj

:43 Scal

ko] Generuj na podrysie

Przenies do ]

B Komentarze ]

Rys.40 aSydz 12yid814i0268 LINI 6832 1tlsArall veal]
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t NJ Sadudkga przesuwa zaznaczone podrysy o wskazany wektor.

Lustroc¥ dzy {1 02l LRTg+tftl yI 2RO0AOAS tdaAGNI FyS TFTyl Ol

o Ngfun] 021 LRT gLt yI 20Ns0G T+FTylIOl2y@0K LR2RNEBAS S
| a dz#inkcja usuwa z modelu zaznaczone podrysy.
UkryjcFdzy 1 02 dzl Negl &6 Y2RSfdz 6AR20Ty2106 1TF1ylFOl2ye
Scalg funkcja scala w jeden zaznaczone podrysy.

Generuj na podrysie; funkcja tworzy automatycznie modd@lINY G2 g& L3 12y GdzNI S 1
L2 RNEAS O

t NI SygBdzy R@21 LRT gl t+ yI LINJ Sy
R2alGtLlySe ¢ 2RLRgASRyASe Il ot

ASYAS T 1Tyl Olz2y
NI Sgl LINR2S{1d

KomentarzegF dzy' { 02 HIR2RBRIfA 2N Glzadzy Nd 1 2YSy G+ NI doeidl2s)
3.18. Generator konstrukcji dachu z systemu ArCADia

3.18.1.Struktura okna generatora konstrukcji dachu

22 620FyAS 3IASYSNI (2NI 1 2 R3DEREMa]302R 0 R4 10 KalA tdlla ALINR RTINS
wszystkiclh yy 8 OK ISy SNI 2Nk 6 12y aidNHzl O2ad wSad G2 1 64
ge12Yy I YAl galGtLlySe 12yaidNdz 02A R2g2fyS3I2 RI OKdz
38S2YSGNEOT YS RIOKdzd t 2RNEA& (I {1 Axprgjech, StWarzondgoe a1 I 6

w systemieArCADIi® h LA &l yn L2geédSa Fdzyl O2PIikypIGR2RCADaY20d Y |

¢ import dachub t 2 282 dzNHzZOK2YASyAdz T 2ailyAS 6&46201 )
dzo @ 01 26yYA126A 641 KMLyystEBmuAreADlatzak K ERB 2N Q8 A4 dzy At RT &
AYTF2NXIEO2S 2 1alidl00AS LINR2ST1 02 0prgi&B 2 60 RLIOK dad OK
zFL 021 G1 NPELINR2SOG0® YAtpilojecé EINJT & QA ISRZ2 2HOR O KINIRE DK
ArCADIZ T+ YASal Ol 2y 2 gprograniuR3DZRAMa 3DIMIINT | OUIRR 19dz LINE 6 & A
dachul  LJxprdjed 30 { Gs NBE (S32 RIOKdz yAS T IF6ASNI I dzoeij
FI{1OAS 2RLRSASRYAY 12YdzyAllidSYod t2 Ol &Gl yAdz LINI
dach, w programid 2 a4 yA S ge&l g A S inboftSodssu y genertbrikontdkejis S

dachuz modelu AlCAli g AR2{dz 2F1 yAdSay
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# Import podrysu i generator konstrukgi dachu z modelu ACADii

Podglad 2

fa¢ dachowa 1 (327
¢ dachowa 2 (427)

utomatyezny rozklad elementéw dachu p— [osas )

T e O = ) 0900 - Belickapowe  [PL7575 ]

Odlegloé¢ osi murlatéw od krawedzi zewngtrznej éciany kolankowej (Ocm - 100cm) (12,500

3
5]
z
£
‘

Odsuniccie krawed:
Podpory i polaczer
Podpory przegubowe na sciankach kolankowych

() Wezly sstywne  (3) Wezly przequbowe (zesztywnione prety ciaghe)

joréw polaciowych od osi konstrukeji (Oem - 20em) 8,000

Rys. 41  Okno dialogowe Import podrysu i generator konstrukcji dachu z modelu ArCADii

t2gedal S 21y2 &a10FRIF ait fiSgévi ISR Y2 RRIEGY 20K/ | L
ReEYylIYAOTye LRRIENR IAS2YSIHUNARA g0l edesgl ySaz2 RI OKdz
LINIT e6fA0FO A 2RRIFf 36X LRAVAZAdzZNO aAt gOATyAtGey
WLINJ & LJF R{ dz 3 U5 dogngd progiainiNINg witloELNgndmicznym, na czerwono lub za

L2Y20Nn TASt2yS2 206s5R1AZ T ITylrOil2yS an S StSyYSy
geoN)ly2 6 oRNISHASE ailNHzl GdzNBE Rl OKdz 6f dzo Rl OKs 60

Porh®dS2 GAR21 dz dz¥ANITYSliNgEE WBIYVVIRININEY dde il 26y A
parametrynA ST o0t RYS R2 ge {2yl yAl LINRLRI&@O2A |dziz2zYl Ge Ol
2y 1Sailg SReG2¢lfy@0OK LI NFYSIiINb o RNORLIDCEARBODB Y
F1ddzt €t yAS yI LR2R3ItNDRITASOD

2 OStdz sel2ylyAl 12yaidNdz Oci RI G azylyi & Bioyes sNR4
St SY Sy s 8 pRypadka gej odznaczenia do projektu zostanie wstawiony sam podrys dachu.

bt &Gt LWAS propbrdwady rorsakrakwi [m2 N> T h{RNESIItoRed 6 24 A Y dzNI
INFstRIA TSsytiaNIysSa BOXISEe vI 2 5D BRABAD 6 OFEE } NI &
2062NF 06 LROIOAZ2ge[ON.t ARC2FAT PAVIAAKNIK] ORBeoal e OK LI
poday 2 1T F{NBa R2aitLlyelOK ¢ RIEyeyY LINJ@LI R]1dz 61 NIi2l C

2 RIFIfalSe 12ftSay2l GRaaade (IRSGYIA T E220lRyO\MBH/D0 817 LIRIRYL
3SySNR g yS3I2 dzl OF Rdzd al Y& {(dz R2 ReaLEZBRBROBAN Y2
LINT S3dzo 2 6& OK vy hkowlycBm [ ty2|RLEBKNE] 20 T+ 1 OFRFYS &an LER
2L NOALF yIF TOAFYAS (12tlyl126Sad Y2t Sa2ayn RSOeien
iSt SYSyiliség YAtRI & &a20nNd alYeé (dz R2 %R0INHARBASY S
lubO@I Sy A S SAtSIYSlyYas ¢LINI2S A0EDY 6RNIZIAY LINJ @ LI Rl dz 6t 1 T
ondiz2zyS an 2SRéyAaAsS StSySyidté YAtRI & &2o0nz ylG2Y]
LT 2adl2n LRonoi2yS 18 az2on ail deésiyyradr 28D s NI 2R|La
RTAFOFIYyAlF dzZ e&d{dz2SYeé NbsoyS OStSd 2806s5NJ 6t Osg
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YAST YASYyyed 2@05 N ¢tdedsNgs A IND £ SATodaoi 286 eNIKS (RIle2sSA a 21 O
08T Y2ReFA1lIO2A LRONOI SZ 6t1 056 A GLNRBSI RI SyAl
20NJ @Yl Ye dzl OFR 382YSGNRBOT yAS TYASyye

bl adt LIyASt MR FAATYSt@EF SEBFIANT @LIAEAlI O 2BV & SRYOKzi
LINEFAES 1T fAraide RzaGtLllySe ¢ LINRP2S1OAS o6fraildt o
WLINP2S10AS LINJ SR 6e¢620FyASY T@M%-Aaém$y&m-jd§1m£e
LINT 20Aa1ASY st WRFas &1 d&f Q8B Sriediadisit pfofaktu o odpowiatde
przekroje). ET yI OT I 2Nn0O 2RLR 6ASRYAS 1T Wi20Ilyy A (NBERAMMIISES IINTA M.
I yAOK ¢ LIaidl OA LINY(Gs6 YbemnShoz2alNd edziRASaLDYAY S|
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geYIl AL 0O dZd dzlJSOYASYy Al tdzo yASgASt 1AOK Y2ReFA{Il 02,
0S6SylidzZ tyS oNR&A26 VARl QR dad R¥z2 I2NING SOUxz 882206 Y A |
Fdzi 2 Yl GOl yS LINJ @LRA Al yASNIADE Liddo&Gych yWepéramipINT (5 &
1T 60Fal Ol I Rftl RIFEOKsg 2 yASieLRsgeOKI dzl 2T yeOK 11
Fdzi 2 Yl Ge ol yn 12 8DENIANIStH 2B OKd2 Y12 TFHIgFyazeélyn
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{(1dzi1ASY RIAFOFYAF 48082 2L RanySBLISTHALIEIRZA 3 5RH Y
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LI2OFOAFOK LINYds6 6 LRAGEOAY YdNDFGZ {NRB1SAZ 0S5t S
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-

0
S

LINE2S1 (56 RI Gitgcznie Wygen@&awangny dz | NJ !

Rys.42 t NJ @& 8
I RBYa i NUzl O2A L2 0OFOA ¢ Y2RStdz aAxl dl2

3.182{ G NHzl G dzNI A Fdzy1 02S oRNI Sgl ¢ 12yaidNHz O2hA

Z prawej strony oknémport podrysu i generator konstrukcji dachu z modelu ArCADY | 2 Rdz2 S & A
aRNJ Sg2¢ &0 NHzl indaych RArOWi® ¢ 5 6BINJ $B Ra il 626S LRI A2Y

aRNI SgF¢ (G2 RNDBERR LRYPROKRLPDEKAzZRI Tyl Ol yAl 6&02N
YFORS 2RTyFOTSYyAS Tyl Ol yAall aLl2¢2Rdz2S dzadzy At OA S
L2 RAdzd 2 a7 ead1AS RIFIOKe an Rz2yelftyasS TIrTyFrOil2yS R

I RIOKs g 6 oaRNDOSo¥yES arIRH 2 Bdz& §4. Wstysthicddachyywddytané | y & L
naraz do projektuRamy 3D A RT Al yS ot RN ONOWYy 8268 OBSERSYHRERZ
R OKé& NRT onOiySed® DReée dzweil126yr]l OKOS 60T @il o LR
gOl edesl o RIFIOKeée LR2SReyOiz2zx (1Fr0Re ¢ 2az2oySe asSa
00T edesl yAS RI OKslg 22 SEyS®A | IR 22150 deeyz 0SS 6 LIN
2S LINJ S&adzl o 61 3ttRSY aAS60AST | ¢ T6ANT1dz 1 dey
architekta w projekcidArCADiP ! v I f 23A 0T yI &aeéddz 02 R2Ge01 & LRal

5202t yBASRREYAS yI yASOoASaA12 lldzd ftyAS H@80NIYS:
a1 1T FHYAS yI ReylFYAOIyeyY LRRIENDRIAS RIOKdzd 2 LI
kolorem czerwonym powierzely | ¢ LINJ @ LI R1dz 20 62Ns 6 f dBSTF2YRI GS
2065R1N® ¢l Fdzy1 022yl fy2106 LRI1 gkt dmikeivgjgspy A 26 A
aktualnie wybierany lub edytowany.
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Y2f S2yevYA LT A@Yew¥d L2 I ROOR&zSHY ALIR OF OA 0 &an 2065 N &
6 NI YI OK FlLO2Fd1A NssyASd LINI Sl dyAaAsS geaidt LS 2
LRRNIt Ryeo 9fSySyide aidNHzlGdz2NE oRNJI Sslé GF1AS 2l ]
LI NF YSGNEB Fylf23A01TyS 2 R2 LIONIOBI2NERI DXL yAS TLONA |
t I NFYSONs® SREBAX dii e OK LI NI YSGiUNs g R20Ge01T e TIFsal s
2062NHz LIR2OFOA oFFO2Fi1A0E I AOK 46FNI216 Y20S oeé
oReO2F {1l ORSIPNILE NG SES (IINKR HS {ai dz RI OKdz ¢geg20e6!l yI

danym parametrze lub z menu kontekstowe@ydRk & (igd@2dx2 0eé ¢ yS3I2 LINIF g8y 1t 6A
RFyS§32 StSYSyildzd 2356011 a geieaSitz2ysS 12adGlyAs

LR RLIZ gASRD ANMFADHISReOe2yS (S32 LI NI YSIENHzd 2 AR2
LINEP2S{Gdz R OKdz LINJ SRaidGl éeA2y2 LRyAdS2Y

Pofozenie murfatu (Ocm - 100cm) a= | em

!EJ ‘ Anuluj ‘

Rys.43 hly2 SReO2A 2RfS3021 OA 2ai YdNDIFG& 2R { NI
RFySe LROIOA

5
Rozstaw krokwii (0.4m - 2m) d= [0 m

(k] [ anutu]

Rys. 44  Okno edycji rozstawu krokwi dla danejipd O A
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D
Odsuniecie otworu (Ocm - 20cm) b= m cm

[ oK [ Anulyj

Rys.45 hl1y2 SReO2A
L2 OF OA

A StSYSyise 1

Ra& 2 &
$S3I2Rf I RIyS32 2{(62 Nz

2
2

=
Odsuniecie otworu (0cm - 20cm) b= 15!@ cm

[ ok | [ Anulyj|

Rys.46 hly2 SRe&O2A 2RadzyAt OAlF 2aA StSYSylsg {2y:
danego otworu facjatki

t NI @ 2RAadzI yAdz 234 St OKSy @R | N2YERNAZ] O& 8 F AOK LR R
galeaitairs StSySyide 62150 2G62NHzE 1 ge2ni1ASY
2SRy201 ST yAS {NRB{o6AS 12ai126S Fro2rilAX 10Gds5NB LJ
FILO2IG1A s6aLRNESE &@Sa8| yLRRAOINI 2nde oK LkRsgaidl ved
12yaiNHz OecayeOK 62150 2062NHz Tledel (1R OYOA 2BRR LA
12al268YA 6 YAS2a0dz ai RRRILEIARISEA LRIRQE NG A R¥ 2R OF

319.2 a0F Al YAS dzl OF Rdz al {ASf S(-246532
ARCHITEKTURY

bl2ol NRTAS2 2LJieYFtyn LINROSRIIND Y2 RIBRam&A3IDAT R2 5
ayl aGt LlyAS 2S32 gaidl AICADIRSAR2 NFRRIZBOUz2 OR S S¥ &St 25
§1 aLJ2 NI dz L322 R NRAZADRARCHI TEKPURMNIKkdfadzksportuj podrys do R3BRama

3P Bl LRY20N LkRéedval S2 FTdzy1 O2A R 2R3DIr@EyWaNG & OT y A &
an Podrysy. Jedenzawiedz] OF R gal @a i AOK prajekiuMfCARIdrzUtonai® OK R
yI yaiey Azl A2Y 12yRedylrO02A | G8LINRBGIRI2y&YA
LT A2Y@O0KI ge@LINRPgIRI2ye@O0OK yI OFL0126A0N0 geaz2
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RIFI OKdzd 5NHZAA T ¢ABRNRI QBRsRNEIa VLI2YON A 2RIA8OKA Y I 2 RLJ
LR2T A2Y&@80OK 2a&A Y2RdzZ  NYy@OK fdzo AOK LINI SRUOA®SZP bl
f21FfAT I Ot L2al Ol S3s f RBOBRamSIDEX SV § 26y ¥ LINERME § )
LINY G2odJ2 a122Z01 SyAdz Y2RSfdz T LA &dz2 8Bdra2b I &Y LR B
w programieArCADiIiaARCHITEKTURAE ¢ 2 O dz2 S YIBY LBANI|d@2& 1T 1 A St Sl dz LINY G2
igalll d2aSye t21FtATFO2t LI Aldz yI R doyzdadoudyikii SR 4 LJI
w systemie ArCADiaLINR AN} ¥ gel gASGftl ReylrYAOTye LRR3AfDNR
dzoe 126y A1l Lidgpaod $§v Ad 2006 ¥SVilSly alLl2aso 2S32 €211
20NRGdz A LRTA2Y 640l 6AB8GAIN YABY &G Odphsgadad®i] 2 6 y A ]
gl gASGtlIyS32 LINJ & gaidl oAl yACADF 2PN St Siadid shDioe KRR
Y2RSt S LINY G 2fSnieli2 ywtSOT s/4 S 2RNRB &2 6| YACAWIPrzy + T A S
LRy26yeyY g¢ail éAl yegaidd Y@ BrédkidzArCANF di 2 { s NBY 2dz 4 Ol
gaitleAzy2 &1 1ASESH LINY(G240FEe dZARBHAANB YA YT 2B RIVYABY
dz] OF R LINY (i2¢ge Ol e (G(Sd R2020e06 y2ge al1AStSE LINY
projektu ArCADIiLJ2 a0 6ASYAdz 6ARI Al ye 2%%djegd zaxhacRedio dz 1 | &
wLlF 31dz 1 02A Y2 ®yal | Odwskddislo ppjddyn2zego elementu szkieletu

LINY 626S32d az2doyl T0HIyA Od1SymE SN 195 d& $rd2zweie gz O 02
w pionie na przekroju. MO Y I T T y I Ol 2 y Mawidgdm|DalSdf 310 NP dz6NR® Yy I LI ¢
LINY e 2 {GeY RNHAAY LINJ &L) R{1dz, 381 Yi YRRz 28Re Rl &Y
LINI @eLIA&Fy@YA R2 L al Gyhks Idat whdviaéizondgd YaRmoHAeICADRI A 6 dz
AT 1ASESldz LINY 1268532 dooeidi126yA]l Y20S NboyASd sail
do projektuArCADIIl | OK2 ¢dz2S gal eadaiAsS 1aldlrode LINI SINR2s 6
f3dd a2 RSt zkidbt@ed® dastadviony do projektArCADIiY 20yl T | LA FC6 ¢ LI
ay a0t LIYyAS LINI SyaSiT o 32 gBINMeY F2NXIOAS R2 AyyeOK

3.20. Funkcje oczyszczania i weryfikacji projektu

—)

22 620FyAS Fdzy1 O02A 201 &l OTFyAl fdzo ¢SNEBRIAHRIORIA |
fdzo I 3J0s¢yS3A2 LI A&1F YyFINItRIA26S32Y
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Narzedzia Pomec

Obliczenia statyki

{ﬁl Generator ram prostokatrych
?j Generator fukow

% Generator kratownic ptaskich
% Generator wigzardw dachowych
{'@ Generator wiez kratowych

) Generstor przekryé geoderyjnych
'% Generator przeknyd strukturalnych

& Grupy obciazen

B Zaleznoia grup cbciazen

Manager przekrojéw

[4 Wenyfikacja projektu

[ Oczyszczanie projektu

Y

ﬁc, Uporzadkuj kierunki uktaddw lokalnych

&2 Filtruj

[l Wstaw wyrmiar

‘=t Pomiar odleghosci

<§ Pomiar kata

& Ustawienia

DE&E U X E D g & B2

Rys.47 2@ g20FyAS Tdzyl O02ir 2
J0sgyeyY LI a

3.20.1.Funkcja oczyszania projektu

2 v8ydz BENYVERIAL yI 3I0ssyeyY ILY¥ I3 Razg SDwyitmims 2 Iy
projektud { Odzdé& 2yl R2 Fdzi2Yl &80l yS3a2 StAYAY26 YAl 1

YEan T eANT {dz 1T tAO0T 2y tva dzff NUAI SAdYIND2 Ao ¥ B8 A0 gR oz F dzy }

F{ddzt £ yn &0GNHz] G§dzNY LINRP2S1lddz A gealdzdzeS yl adt Lidz

f tNYdGe oNIT T 200ANOSYALF YA yA&WRANBRYWS 0ld L2 RLI2

1  Wsporniki przegubowe (wahacze).

T tNXde 2 ROdzZE2INGRIYVYA FINY3 24 & | 6 LINGRTY &dizot &yiiA1S2 vy
cm.

T tNXde LRINBgI2NOS airt o

T bASdOesglyS 6 LINRP2S1TOAS LINJI Si{NRr2S LINY G560

f tdzadS 3INHzLIR LINY (56

f tdzadS 3IANHzIR 200ANOSZP

f tdzadS 3INHzLIR L2 RLI NI

1 bASddesgltyS 2060ANROSYAlL (1ftAYFIG&OlySo

bl adt LIWYAS el T20yAASOGE TS/ S212y82a1 dJ 1 (s NBY, AdzBe Gl 2®i/1AY 2

TyFtSTA2ye@ 0K LRal Ol SdaettiahieiOKT Yot BgeSodiady A2 QKT 1 S &

projektu.
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Oczyszczanie projektu X

Nazwa | Liczba znalezionych |
Prety wraz z obciazeniami nie powiazane z podporami
(Wsporniki przegubowe
Prety o diugogci <= 2 cm
Prety pokrywajace sie
Mieuzywane przekroje
Puste grupy pretdw
Puste grupy obciazen
Puste grupy podpdr
MNieuzywane obcigzenia klimatyczne

c
I}
c
3.

0 o

Prety o minimalnej diugosci (0cm - 5cm)|E,DDD |cm

Rys. 48 Funkcja Oczyszczanie projektu

2 O F&AS RTIALFOIYAL Fdzy102iar O1 &ail O1 SyAal LINR2$§ Gdz=
R2 3ANHzLIE LINY G563 LINI@sNIOFLyS an NrxsyASo S6Syidz
I NHzLJR Nibgiupowaned | adzgl YA S 1 S 2a 0 NRBFRAENER sLINIS@5 dINI ST
RUOdzA271 OA gel2yeslyS 2Sai LINI SDRoBAMARY @A 8SH2 1 NBH
y2S32 4tT1T 01X R2 10GsNB3I2 aLNRBsIRIFyS an gsaileaij

i12Z202¢6@Y dzadzy At (6S 2 (LONG (BILE das203 NMizdcdey At §S 1 dzl OF Rdz
YAD Pl dYdazeéelyAS GS2 Fdzy102ia 1 2SRySe aidNRye 4L
3S2YSGNEBOT ySz £S0O1 I RNHAASZS StAYAydz2S uskikd YSyde:x

YYO A OTtadz2 LRgg2Rdz2nN 1Tyl Ol yS ¢e&RUdz0zEz¢nb Pole2 6t A Of
edycyjne g 1 0sNBY d®eidl126yA]l Y20S 21NBITfAG 6 OY YA\
WY2RSf dz L2 dzidzyAt OAdz LINY (is 6 2 opisayie §@eding ZmiaRad dz3 2 T C
g NI2T OA YAYyAYLtyS2e ¢ R2fyey LkRftdz SRedeayeéey 11
wtabelcepz 6 8 9 S23x ONOTYyAS 1T At21T0AN TylLtSTA2y@0K ¢ Y2
Cdzy1 02t 2071 &al Ol F yAl LINEe2Sy lydr 3RPtRINNZ 2GR QiyerySyea 16Q
 'adzsl o6t1 08 SNPOKRWS S0 Z2ROKBRI N dFRYyS LINYGeavo

 UsuwalJNY & AadGyArsSanosS vyl AfSReiidsSOk ¢ IdtsioyIS@K X AlT (OS5 S
f 'adzl LINY¥Ge AaldyArasSanosS 6 T YASyyeOK LRN@DyA Ol &cC

30s5¢ySe AT OAS LINY Gs ¢ dzl OF Rdzd
 '&dzel LINYGé T SNRBgS 620eRgl 12208 GF1AS32 LINY G

Cdzy{ 02t 201 e&al Ol FyAl LINR2S1Gdz ylI201t1 OAS2 dzei]
projektu o skomplikowanej strukturze, po wcagtiu projektu wykonanego w starszej wersji programu

2NXT ¢ 1FOREY AyyeyY LINJeLl RldzZz 3IRe& RIAFOTFYAS LINJ
zoczekiwaniem.

Cdzy1 02l 201 &al Ol FyAl LINR2S 1lGdz RTAFIOE T1Igal § Rt
YAST I £t Sd0yAS 2R asStS102A L&l Ol SastyedOK 2S5S32 St Sy

3.20.2.Funkcja weryfikacji projektu

ho21 2LAAalyYyS emlﬂézrjjsécﬁaﬁia’,pro]éwmdb@ﬂ- NI 2RO Al yI 3J0sgyey

VI NGt R 2 eadze § s walyfikaciidaekd WS 2 R podoling oAk $ &
oczyszczania, U &yVYA D Sdzadzsl 2yl St SYSyilség Y2RStdzz £S 28§
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NB Bdttgd | LR R&GlI 626 N3 OYyAOF YAtRI & 26AS8SYL Fdzyl 02l
R2Ge Ol &@d osail &ail A Gekdjanatvane) ish gy P&y bdaku selekcii jaldchkolwiek

St SYSyilisé6 Y2RStdz tdzo LINJ & asStS{02A galeaidlArldok 2
A FTyEOl ifnSREDEDE 021 St SY Sy (25 6] O RRSYA 24 yLyNBYS SLUNG d L
weryfik O2A dzZNHzOK2YA aAt G(Geft12 Rfl geasStsS|0c2y2s6l ySe

bl T dAWarghikacii projektua | OF RF 20 aAt yIFadt Ldz2nos 2 LSNI 028

 Wyszukiwanigg t 1 05 ¢ f SO NO@OK yI yASLRRIASt ey @B ILANY G|
gtive S 6 YYRAMAd VA T eabd@EavdNdvadujepodbieldniel@s2yistkich
TITylLOl2yedK LINYGs¢6 6 YAS24a0F OK LROUO20SYAlL 6t1 O

 WyszukiwanieLINY (s 6 (NJ @ddzenOeOK &At oSyl sROAA2IT60A2 (162
dzi 62 NI Sy Al &t 1 Wl yor YOA She & Bda maQeNd k& o092 Nafr@vdzel YS2 LJO
galeadirs LINY¥iGe 6 YAS240F0K AOK NI SOTegraisSaz
g 2SRSYy gallkfye gti SO

f 28aldzlAslYyAS LINYGsg fSonNnOeOK ¢ OdLaxTaler ftfSdpon oS
LINY GF OK 1T R21 O} RyOpdjaRapaw R 2 2LIND (Xdpd (WS G al @8 OK f S
AYyeOK LINY G563 6 YAS2a0FI0K A0OK 1220563 RTIASEA |
L2 {NEgl 2Nn0OS ait o

1 Y2t Sayn 2LISNIAGa0ahdzyN 205t d SaN®RaFi 2 LJ02F a okt yAl
20201 SyAdz 6al eaidqardr et 1a0sig0eY 2R INE s 2NDAQS &At
hLISNF o2l G LRT gkt dzOKNRYAO LINR2S{G LINI SR vy
wprowadzonymi@ Y2 RSfdz A LR2g2Rdz2NO@YA O6NI ] LIRONOI Sya
w tej samej lokalizaciji.

f hadldGyan Fdzyi102n LINJ & 6SNEBEFALFO2A LINRB2S{iddz 28
RUOdz321 OA LINY GF @ WST £ A 2 1 AtSdza 21 6Gd3tadidMakitachl t 2 1 I €
iS2 2LISNF O2A dzdzyAt (iSo

Weryfikacja projektu X

@ hNeryﬂkacja elementow caltego projek‘tul

Typ | 0-50 | mm | Liczba znalezionych| Mapraw
Prety krzyzujace sig bez werta w otoczeniu ok, 1 mm 0 [ ]
‘Wezty pokrywajace sie w odleghosci ok 1 mm 0 L]
Prety lezace na pretach z dokdadnescia ok 1 mm 0 L]
‘Wezly pokrywajace sie i wezly na niepodzielonych pretach w odleglosci ok 1 mm 0 ]
Obciazenia lezace poza pretem 0 ]

Rys. 49  Funkcjaweryfikacji projektu

5fF (F0RS2 1 ¢gedSel ¢62XaBYRNRYEORA RLIBNID2A ¢ T I f ¢
aelidza O2As Y20yl 2a20y2 RSTAYAZ26|dango SiaedehiSy A S
wzakresie OCpn YY 0¢6AR201TyN ¢ yIF3A0s561dz GF6SEAOD® 52 VY¢
ubR21 OF Ry 21T OA RIyS32 &ALINI 6RISYyAl dzadGlgAz2y2 yI m )
fdzo R210FRy21 OA 2LISNIO2A yI 06ASdN0O2 F1ddz Al dz2$
TyFLtSTA2y@0K StSYSyilsg Y2RSt drchydedidzamimbdyfikaEi® K R 2
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Rf I RFySa 2LISNI O2A Yl aAat g &1 2 Y lodhacdalyznatini®A T y A t C
w kolumnieNapraw dla danej operaciji.

3.21. Funkcja sprawdzania nowych_wersji_programu oraz aktualnie
Rzaut LyeOK fAOSYyOecA

W programie zaimp SYSy (2 61 y2 Fdzy1 02t &ALINI gRIFYyAl R2adt LY:
ona
wdg s OME aill OKZ {1 G5 NB waflawieriaclphdramii:eé ¢ | vy S

f Automatyczne sprawdzanie nowych wersji programiJO21 R2Yel f yI LINJ & &l
Cdzyl1 02t (it g2 dYNOIRWETOI @B 2 U dMdokm dixfdggivez I 5 NI/ &
O programie
A TEFTyYyEFOTF2ano 2 $prardad dkiRafizhcielpryys@rtig/pkogramu

T {LIN} 6RTIYyAS y2680K 6SNBR2A LINEINI YdzLIWMI ¢ RIDRE y
aktualizacjew oknieO programie.

o ciia A
4 R3D3-Rama 3D 19

A

Nazwa modutu Wersja  Licencjadla

R3D3-Rama 3D 19.1.0 WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroDrewno 1210  WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroStal 143  WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroStal BUILT-UP 1,14 WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroStopa 1117 WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-EuroZelbet 166  WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
R3D3-InterDrewno 179  WEWNETRZNA, NIEKOMERCYJNA LICE...
IPokazuj dostepne aktualizacje przy kazdym uruchomieniu pvogramul

Rys. 50 Okno O programie
t2 ALINY 6RI SyAdz I 1ddzr tATFEO2AZ 6 LINJ @@Ll Rldz LR2I ¢

LR gAFRIFYALFLY® 2RLIEGASRYAY 12YdzyAQlFGSY A LR LRGGA
AYiSNySizgns I 10GsNB2 Y20S 2N LIRONIGO
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Nowa wersja [&J

@ Jest dostepna nowsza wersja programu - 16.0.1. Czy cheesz przejsc na strone aktualizacji?

[ Tk || nie |

Rys.51 Y2Ydzy A1l 4 2 R2aGtLly21 OA y26S2 6SN&

t NEINIY yA3IREe yAS LROASNI dzi2aYlI GedlyAasS |1ddz t A
Wel120yA1206A0D

2 R2tySe OItTOA 21yl 68T gASGEryl 28ad tAadl R2at
numSNJ ¢SNBR2A (FdoRS3I2 1 Y2RdzOs 6 2 NI 1 tAadl dzR T
(wrazz2 LA aSYZX 1 2Ydz T2aidl OF dzRT ASt2yl tA0Sydal oo

3222t NI @6 N» OFyAS o6F1T =X LINRP2S{ils596 A dz

W oknie! Al RROZ2 02y A4 YLIWNT G2 tR I y & OXést tdzfurkdjal pezeéwjtiziana dla
doed126yAll TFFEglryaz2gélkyS3a2 ¢ LINIOe& 1T LINRBINIYSYO®
ITylFl2Rdz2znoey artiI pRSR28S22p¢B201 yAdz 12ailyAS gl 6

-ﬂx Bazy i projekty uzytkownika [ﬁ,l

(&) Import

[] Import ustawieri programu, baz materiatéw, profili | definicji typu wymiarowania z wersji |10.0 '|

[]Import projektéw uzytkownika z wersji |1CI.0 '|

() Przywréé ustawienia domyélne

Ustawienia domysine aktualne] wersji programu
dla baz materiatéw, profili i
definigji typdw wymiarowania (dotychczasowe ustawienia zostang zresetowane).

Resetuj foder projektdw uzytkownika do ustawien aktualngj wersji programu
(aktualne projekty uzytkownika zostang utracone).

|EH Anuluj |

Rys.52 hly2 LINJ &g¢NI OF yAlkowdikal A LINR2S]1 (56

Cdzy 1 02l {GF LRTgFEl yI AYLERNIG dz&AGl 6ASZ LINBINI Ydz A
f dzo LINIASs RRYSY f ye OK ded NB&ASTZ TIINIRBNWHY dzZNR 2SS {1 (5 4
aktualnej wersiji.

puf

Funkcjalmportu dzY 2 6 t A g A+ Iy I RAIX FRYKS dza i 6ASZ LINBINI YdzZ ¢
i definicji typu wyniarowania odpowiednimi danymi ¢ O1 ST yAS2ai S2a g&@oNrySe
WYy ASTids NEOK LING £2J Rdizy OB2 d20EDAS LINRP Gl RT A0 R2 YyASL
25601 IY® W2 RealLlRlIed2Ar Fdzy1 02t LINI @sNF OF yAl dzadl ¢
RSTAYAO2A (élddz 68YALFINRHIYALOL R2 dzaidl 6ASZ R2Y@Tl fy

2 IINJ 8L Rldz AYLRNIdz LINP2S {56 doei126yA{ROE LR L
0&ealnNLIAN N3dyS LINR2S1Ge 2 Gl1AS2 arvySea yIi16AS
LINI @1 OFR2680OKODP 235601 &4 G2 dwedl126yA]l YdzaaA 1T RSO
al is NS yASo®
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- (B |

Plik o nazwie zl.avi juz istnigje. Czy chcesz nadpisac ten plik?

[] Zastosuj do wszystkich |E| |E” Przerwij |

Rys.53 h{y2 ylRLA&Z&SI YAl LXA]s56 LINR2S](

W przypadkura St 2 61 yAl F2f RSNHz LINR2S{idsgs 1 T1T1+020SyAl
LINP2S1Ge doeid126yAllZ | F2fRSNI LINR2S lGse T 2aGl y
GFr1AYA 2F1AS oceve ge2i OAaz2g2 TINIT LR AyaidltrO2a

Funkcji przywracaniabl £ dza Gl 6ASZ A LINR2S| (56 ylftSdoe dodésglod
doed126yArAl 2Sad0 R260NI S T2NRSyil2¢lye ¢ aiNHz GdzNI S
Y20S LINRGlIRTAD R2 YAS2R4NI O f yISNR 2 Siihlosiddeddia | R2
RTAFOFYAL LINE3INIF Ydzd
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4. Podstawy
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4.1. Elementy projektu

411.2t 1708 A LINY Ge

2 NP6l RTIYS LINY G265 dzl OFRe adlaeodolyS ajlolRFean &
woetl OFOK A 200ANdSZO

2 LINBPINI YAS gt1 0& yASNRIT SNIIiIYIAASS Ty T » & By AaS®e ni
(bezLINY [iR26 {1 s NEOK yl fSdonoae 2 T gANT1dz I G&Y dzadz/At
wszy 01 AS LINY (ie>6] GeNBsaOKSRI Blra2YAlI &l dzadzyAt OAS |
2832 ot 1 axémpaypJi RPdzv HRE yAS an 2yS 6alltyS Rfl Ay

t NY & 2SadG LRRadlg2z2eey StSYSyiaSy 206t A01 Syrazsgey |
21 NBT t 2y RROI dtif@ase A 1lebzdienseidt § NYINI §1 NB & dzOBI  F
t 2020S8SyAS &UNIByYy As 2LDNBS t 2N (NI & 6alLlsONItRySY E=X
geailitLRel yaAS LISoOyS3I2 LINJI S3dzodz Y2YSyid26S532 2NI 1T
52 LINYids6 A 6t1 056 Y20yl LINJ@|1OFIRId RRORGBASRYSE S
za@yAS 2R 2S32 OKIFNF{GSNEtYDIS 20882 IANIRRIGI2A 31y G2 R 2y
A A1ASNRSIYS LR IR2SYyedy OfRd8Y 21 fyS32 LINBGIF

t NI @& GLINRPgIFRIFYyAdz LINBisg R2 Y2RSfdzS®SaxRl (psge6sS
lub przegubowy. W przypadku gdy rozpoczynamy wprowadzanie nowego preta od dowolnego punktu

L)2 ROdz327T OA LINY GF AadyasSandsSazs oeé AalyAiAl oz Fal
LINY GF o6t1 SO LReAYASY RI2ZOSISA AINDNedd AadyArsSanode yi

412. 2 LINP 6 RT FyAS LINY{is56 R2 Y2RSf dz

2 INRSFRIFYAS LINYis56 Y20yl 2RRYOYEDEI Fdd/} O_R VYR PhR2
JO0s gyeyY LI a] dz Jest tol2A RS R&2yBRIYS f dzo 3INHzZLI2 6S S LINR G| R
OANIASYI =2ldR U2 MDEIX @2 ¥t Ry OK28&RB 0 OK O0Rf I LINY {

LINI S3dzo 262 fdzo aldegy20d tNie 1FoRS2 1T (GeOK 2LI0:
OKIFNI{1GSNrRaGeOl yeOK 2NIT R2YRILNYAEIRT ASESYyAS LINY G

Rys.54 2 LINRP G| RT E$AR2LIMNERSE dz

413.2 LINRP g RT FyAS gdomdiels A LI2 RLIS NJ

Program nie pozwaly/ I 6 LINB 6l RT SyAS R2 VY2RStdz al Y2RT ASf y S
St SYSyiGaSY ¢LINE &I RISAERS It TLONIYI L2 OT Bl bR SE80s Hyzd Y | BRI
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YENIt RTA2g8Y R2BRLIMPSRBRABY X8/ pOBBY A GLINBSIFRIIFYyAS
GLINRE Gl RTAD y2se o6t1 SO O6LINI S3dzo26& oO6NRT aldesgyeo
6t 1 S0 GSy R2YeityAaAS o6tRIAS RIASEAD LINYG yI Rél
op02t o6ST LRRIALFOdz LINY GF 6t 1T 0SYX 46t1 S0 GSy yaA
LIN] S$3do2¢6S2 tdzo alidéesySao Rgkalivg LIZS 32 BRbegRe i
gt 1 O6OKXG RIASt2ye 2Sad o6t1 0SYive 2RARHATRECOHODS
danego typu.

Y

o v B

Rys.55 2 LINP gl RT FyAS 4ti1 Os¢ A LI2RLI NJ

414. hT yIFO1T SyAS R221T OAl LINJ S3dz026S32 LINY Gl

W programieArCADiaRAMAG LINR 6 | RT 2y 2 Y20f Ag21 0 6@02NHz all2azo
R22T OAl St SYSyilidz LINY 126832 R2 6t1 0@ ¢ Y2RSt dzd a
gt 1O tdzo 1112201 SyAsS LINYGF R20K2RINOS32 LINJ S13
deYo2ftWIildeiNdRdzo 62 LI02F R2YeT fyl 0d

OA LIN §3dz2026S832 LINY G I

Rys.56 t NBT Sy il 02l Rz2al |
S620 fdzo yASgelLISOyAiAzySe 1 d

(dotychczasowg y | f

Woknie! a0l #ABIZ 61 RT 2y 2 Y20fA06210 6@02NHz Geliz 21yl Of
gt 10 ¢ LRadGl OA (dzAf {A €dzo 2RadzyAt OAlL o1+t SdYyAS
aeYo2tAT26FyS yASgeLISOYyAZ2YyND {(dzZ 1ND
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Ustawienia

Wizualizacja uktadu

Typ widoku Element | Ekran | 3D |
]
Element Geometria | Obciazenia | Wyniki ‘ Wymiarowanie | 3D ‘ E:;:;: ;;:ztd I
Mumery wezléw L] ] (3] [ ] O a| |Zesztywnienie ]
Mumery pretdw ] [ ] ] O Elemer!twmlarowy | ]
Podpory O OF‘SWIdUkU ]
MNazwy profil O O O L] O 0 ]
Uldady lokalne ] ] [ ] O O OfY ]
Wyrniary ] [ ] O O 0i7 | ]
Siy skupione O O O o o Podpory I E—
Obciazenia ciaghe ] ] O 0O 0 Osmd_ama podpdr I
Obciazenia ruchome ] ] [ ] [ ] O Wirniary ]
Obc. pow. (tafla) O O O O Obciazenia skupione I
Obec. pow. po rozkk... ] [ ] O O O Qb cindaminsine 53 E—
\Wartoéci obcigzen |:| D |:| D D = Etykiety wymiarowe na wydrukach: Czarno-biate

Ustawienia programu

Demyslny katalog z projektami ‘C:\U;ers\pw\Documents\ ” Przegladaj I
Typ interfejsu [JLooks Plastic (Sky Bluer) '] Autozapis co min Duze ikony na pasku narzedziowym
Metoda renderowania |0penGL = Mugosd linii pomocniczej wymiarbw% Pokazuj podpowiedzi obok kursora

I Znacznik Erzagubowego zakoriczenia Er%ﬂ ww%le Kulka =g Dolkdadnosc sledzenia pkt. przyciqgania Wysoka jakosc grafiki
Kreskowanie wykresow sit, naprezen i deformagji [Wnystk\e prety '] Rodzaj kreskowania wykras()w Dynamiczny wskainik wartosci
Zastosuj podzial proporcjonalny przekrojéw o zmiennej geometrii przy podziale preta Pokaz etykiety globalnych ekstremdw (wykresow) sit wewnetrznych, naprezen i przemieszczen
Wigcz podpowiedzi kontekstowe przy wskazywaniu elementdw Pokazuj numery zaznaczonych pretéw i wezhow
[_] Automatyczne ukrywanie paneli bocznych Wigcz podreczne funkcje kopiowania, przesuwania, odsuwania
[] Automatyczne dzielenie pretéw weztami elementéw dochodzacych [] Zachowaj ustawienia widokdw przy zmianie rzutni

[ Ustawienia domyélne] l Import danych uzytkownika ]

Rys.57 %yl Ol yA1 LINJ S3dz202¢6S382t18F12201 SyAl |
aidl oA

2
6 21yAS & §z

415 . Df 20l fye dzZl OFR 6alLls ONIt RyeOK

2 f8gey R2fyeyY NR3Idz S1NIFydz23INNR@OBINS 82 & 0Nl By $i:
3t 20 fyS32 dzl OFRdz 64L3l ONI t Rye OKXZ 2xchidbieskazy - yS2a 1]
zielona, zczerwana® t NJ & dzA Gl 6 A Sy Adz dzl OF Rdz 3t 261 fyS32 ¢ 28
LINRP&AG2LI RES R2 LIOFal ol elye SINrydz LRIyl 2Sai
G6S32zx Ol & 2Sa 2yl aA1ASoRol BRI S 2ipa §ISEBINGIL &ed/2 151 Ml
LINI SYAS&T 01 SZ 46t1 056 A LRRLBNI 2NIFT 41 NG2T OA NBI |

[N

pa

@ cm— X

Rys.58 2 AR21 3f26lfyS32 dz] OF Rdz 6aLJ ONJ t
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416.! TOFRe f21FfyS LINY G5 6

Y% 1 FORE&Y LINY 0SWNIGempRAVigFgyeSad Ol R 6alls ONJ t Rye OKd
LINI Sowpra/dISRT I yS &n 2o ékupdoeRy Al OO2DSSSH O IRNIABO G e
LINBT SyG26lyS an NsxsogyASd ge&yAlA &A0 6Soyt GNI ye OK
LINY (5 6 @

a2dfAsS 2Saild os0NOT SYyAS NB&26 YAl dzlpostallsrzecht 2 1 | £y
2ROAY (356 2 12t2NlOKY yASOoAS&1AY O0E0ZX TASt2yey oeé
dzl OF Rdz 64L3l ONI t Ryeg OK®

2 IUNP3INIFYAS an RoAS IOUs6yS NBIdz0e RSTFAYA261 YAl R
1NGSY 20NRHifdr RS DI fR24 166 yS2 28A oaEEé NbESYEY anéod W
I RNHzaAlI O0AYYylI0 Rfl galeadt|iAOK LRT2a0GF 080K LINY (s 9

T 5tF LINYids¢ LIA2y2680K ONRBa2sl yeOK 6 R2g2ftyn &aiN.

[21FEYl 21 oaEé LRINBglI aAt 1 2aANR2LIRRGH 22028584
GLINR gl RT FyS32 LINYGIFX t21Ftylr 21 a&é 2Said Nroy2f
alNI SOAI t21Ftyl 21 alé¢ 2Sad R2 LRiz2adlFlovedK Rg:
LIN} 62 a1,80 ypwSHERY ONO 2R2f2F¥ WSS 2aranédENBRAZOI 1 NUz0
1TASNHzy S|1 f21FfySe 2aiA al é¢o

f 5t LINYGs¢ AYyyeOK yAd LA2y2¢SY

[21FEylF 27 aEé LRINBGIF &At 1T 2a8AN0 LINYGF A 2Said a
f21Ftylr 21 alé 2S5a&@EALINGEEG AL TRIOF A SR f&2A 11 f g/ SI0 124 1
f21Ftyn 27 aoEé t£S0NON 61 ROMzd LINY GF A NI dzi GS2 22
al ¢ 2Sad GF1 selylOlz2yes S NIidai GS2 2adekyl It 2
[21Ffyl 21 a&¢ 2Said LINRPaG2LIF ROF R2 20dz 2aAiA €211
NB 3 dzot T NHzo @ G LINID G ANTNINOy SR t21fySea 28A aE¢ R
LN} g62aiNr¥dySea gailide2eS 1ASNHzyS] t21FfySe 2ar alé
2a2PE3 REI LINYls¢ dzZ eallyeOK 1T 3ISySNIRE2NI (i8nBR¢
R2ayYaltyey {NGSY 20NR{Gdz dzl OF Rdz 61 3t t ARE 270t yWyEe :
aEé LRINBglI arat 1T 2&A0D LINY GF A z22x 6 32| w3 NESHISNR 52

LINY GFS 217 alé 28Said LINRal2L) ROF R2 23A aEés fSoe
I NERI I @dzl dee ¢ 2Sail LINRAGHIRENRDO RA 02 Rdzf 234 f € LI

[21FEyF 2T aéé SLNTaAINz2Sd @t RRBYT flyils NB2 Y2YSyid o
yragAitiale oyLd Rfl LINJSI{NB2sg L3I ¢X /0O

Uwaga:

t2yAdS2 2LAaly2 &aLkRRaso fAOI SyAl ,téoNdaldeprzekrgunieINT S| NP
LR {NEGI 2N &aArt T 2aAiANYARYEPKOYySI2 dzl OF Rdz 64 Lkl O
5fF G832 {G(Geldz LINYGs¢ ¢ OIFarAsS 206tA01S8z2 {Go2N 2

galls ONIJt RyeaOK 2 23aAl OK L3 {,N&ntangriLdNT 5| N2Aetdzz1 R2 & Al
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GNI YaF2NX¥26LyS an 200ANROSYALFIT | yIZBKEOKABe B OA #i ¢
gel2yeésdagz®2 o8 OT SY Al X | yFaldtLWAS 41 NI2T OA gyl
GNF yaT2N¥26l yIS Tama Li2iy@isSART  Ls2ONJ £t yRyy®20 Kdz|R®l Rfd2 14 af
581 ONIt RyeOK T RSFAYyA24lyS3I2 LINI ST dowedl26yArll o
RSTAYA246FYAS 211 fyS32 dzl OF Rdz 4 sehfmltybkbrieRofuied OKZ y A S

417.2 Ol ay21 OA St SYSyidsg LINB2S| Udz

WproNI YA S LINJ S6ART AR Y21 RARERIT N BAsT YyeHK St SyYSyiss
21y stT 08 LINYGesX LRRLEZ2NE A 200ANOSYALlF O6LINY (2;
dwuklik lewym klawiszem myszki na wskazanym elemencie (jego reprezeMacjfgh OT yS20 d® 52T
NESYASO R22D01IIORE IVGHSlYs 6 LINRP2S1ldz 6 YSydz 12y 0851
vyeal 1A REl sa1lily832 8t8vySyidz 6 aRNISsAS LINR2S
danych dodatkowo opracowano okro Ol T O ALSNK 1di@dz rozbudowano oknd OF I OA 621 OA
LJ2 R LIs NJb

O (%) Wezet podporowy
Parametry

Mumeracja automatyczna - dynamiczna
Wezel nr
Wspétrzedne

x[zmao | vlooo | z[aw0 |m

Blokada przemieszczei
T Ty T2
Blokada obrots
[ % &% M ®.
Sprezy d
ke [0,000 koooo | k[ooon | rkwm
. [0.000 flooco | flocon | mkNm/rad]
Grupy podpor
Grupa [Niepogrupowane ']

Rys.59 hly2 20T 0A621 OA LR RLI NJ
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Wiasciwosci

N

Parametry

Mumeracja automatyczna - dynamiczna

Wezel poczatkowy nr: 144

Typ polaczenia
Polaczenie sztywne
Wspétrzedne
X ¥ z [m]

Przekréj preta
Przekr6] [4IpE 350

(@

Murner preta Kat obr. przekroju |0,000 ‘ "1
Diugoéd preta [m] Grupy pretéw
Typ preta Grupa [K'I-Pasdo\ny ']

Wezet koficowy nr: 147

N o Y e -

Typ polaczenia
Polgczenie sztywne
Wspdtrzedne
X ¥ z [m]
srody
o - frrm)

[Zmieﬁ kierunek ukh. lokalnego ]

(o] ()

Rys.60 h{y2

20T OAg21 OA LINY (5 %

418 ' 2GF6AFYAS {ASNHzy1dz dzl OF Rdz t 21+ tyS3z2

Cdzy1 02l dzailil 6Al YAl
g0l STyaSzaiey

1 A SNXzy 1 dz
TFTTYylIOl SyAdz 2SRyS32 fdzo gAt OS2 LINY

il Lustro
dh Obrot

|z Zamieri na podrys

3. Wydhui elementy

™ Kopiuj zaznaczone prety
13 Odsuri zaznaczone prety
f‘% Przesun zaznaczone prety

&2 Podziel prety wezlami
’y Usuni zaznaczone prety
ﬁ;‘, Zmier kierunek ukh, lokalnego

% Pret na mimeérodzie
i Wyznacz wspét, dtugosci wyboczeniowych

+% Przesuf zaznaczone weezhy
¥ Usuri zaznaczone wezhy

=3 Wyrdwnaj/modyfikuj wezhy

o Utwérz elem enty wymiarowe

[11] Dodaj obciazenie preta 3
1] Dodaj obcigzenie wezla/podpory ]

B Komentarze

o8 Ukryj zaznaczone prety

0 Zapisz widok
2 Zablokuj widok

% Przyciaganie

. Standardowy widok

3
3

dZl OF Rdz t21FtyS32 LI

Rys.61 ! &G 6AlLYAS {ASNHz/ 1 dz dzl OF Rdz t 21} ¢

t2 686201 )P% dza & bzg | @ @ B NHzy S |ekrateigr@fieny Ustajiang jE$ @ 2ryb

LIOF 31 AS32

Rgs OK Lldzy | is ¢

LR RIyS3z

88

TFREGEYAL

REyeOK o

RSTAYAdENnOe OK

2SRyS2 1 Lok al Oof &l y
GS1T02N) dzAGlI 6ASY ALl

6S1TG2NI (6RBIE NdZAIDON GA DY BT §t RNSRFAS LINE &



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

dzl OF Rdz 641l ONIt RyeOKx LINJe& OiTey 2SRylF I yAOK ot
f21FtyS32 o6tRTAS LINRaG2LI ROF R2 gelyl Ol 2ySe LIOI
wskazywaniad S1 62 NI R2adt LlyS an ¥Fdzy102S LINI eOANIAFYAI A

P30 6ASYAS 211 tyS32 dzl OFRdz 6aLJ3l ONJ t Rye@OK Rfl RI
RSTAYAdzZ2N O]l B&1 28 NRB WY AINT CapiRi@8z! G 6 ASYAS (2 LR 6+

przekrogz LINY G} 62150 2532 2aAiA 2 LRRIFIye 1nRGZ oNIFT T ¢
dza G 6 ASy Al LROITNG126S320d 168 T YASYAd 1 ASNHzyS|
LINY G565 680ASNIYe 1 YSydz 12yisS]adtzasz2 | LSNIAFS2 1t

lokalnegod 51 Al OFyAS (G4S2 Fdzy1 O02A LRt S3IF yI GF1TAY LINJ ¢
61 ROdzd LINY GF &A1ASNRBglI Yyl 2Sai LINI SOAsYyAS ¢ &i2adz
Nk 6 yASd YTl Ydzy S NHzowegoh Ot 2 RPIODE BHP LINY G saydtichosil 1 OK2 ¢
dzl OF Rdz %2 IRfOKSA2 YR OK LJOF al Ol el yI OKo®

419. Cdzy1 02l ! LRNINDR126FyAl (ASNMHz/ 1356 dzl O Rs ¢
Cdzy 1!032NI NR1 26 yAl 1 A SNHzyi{ysl62 RAZIASIYRs 66 K V28I ozR/TB AN &
Funkcjatal A ©F T F6a1 S RftlF OF©O2T OA F{ilGdza ftyS32 Y2RSft dzo

OAN3IVeOKI galls Ot AyAz2eeOK 2 GlF1AY aryvyey LINJI SiNRad
f21FfyS3a2 0LI20202ySe ,lyizawerdzRon@ INGI0yF D3 26 LINT Vi | & LORE® 6¢
LROTNGTASY 12tS2yS32 LINY (2aAig a@XxN3dal @ G&INGUR OR | YINI
WLINJ @ LJF R]1dz 3Re& LINJ SRLIZRURBT FAISYA 2 LIENS Ryt 5 6 dz]l O
LINY (56 0802 LINJeLMAalyYyS 200ANBSYAS LINYG26S T RFY:
aEé¢ 6 RIye&yY LINYOAS 285aiG 2y2 1TFYASYAlLYS yI RS 6
GeyY LINY OASo

Funkcja! LJ2 NI DR dz2 1 A SNYzy jesty A &I Ry %S 24zl 2 YR OKOT yA S ¢
G62NJ SyAdz StSYSyilsg s@YAINRGgOKsT g0l eldesl yrdz |

ASYSNI G2NF 6> 601 e DXFBNYI dD dzR D6 IRYA dz dFf R @xdz yI o6+ 1 A
4110DNXzLR2 g YAS LINY G5 4

t NEANI Y dzY20ff MPIALINILING @& LRAI T RSTAYA26 yeaOK ¢ LINR2
hLioat GF LRisgrtl yI ©OFdsn &asStsS1 02t 21NBIf2yeé oK
LINI e{OFRFEYAL 60FT OAgeOK 200AN0SZ R2 21 NBwef 2y e 0K
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Edycja  Widok Marzedzia Pomoc

E] Kopiuj do schowka Ctrl-C
*, Cofnij -z
~

[} Separuj zaznaczone

i} Zaznacz wszystkie prety
Zaznacz prety w plaszczyinie
Il Odwréé zaznaczenie pretéw

i Usur zaznaczenie pretéw

il Zaznacz wszystkie wezly
& Odwréé zaznaczenie wezldw

% Usun zaznaczenie wezhow

aznacz wszystkie podrysy
i Odwréé zaznaczenie podryséw

{5 Usun zaznaczenie podryséw

l Grupowa edycja obcigzen
bl
m

H

@ Obciazenia klimatyczne

B Grupy pretow
H Grupy podpér
X Elementy wymiarowe

Rys. 62 Menu Edycjg D NHzLJE LINY (5 &

t 2y ASSl ODMHzIZE yIISY (is6 A SeBVPFl2] FeRAYANPKESR2G8 0T «
zbiolO1 S323 | 1ldzZ fyAS 2YsgAzye T2ailyAS 2SReyiAsS LN
)

GYAINRGIYALIZ 1345 NB 2 LMaWyhRrowanieGbidcaes 0262 ¢ NRBIT RIT A

[ 4 Grupy pretéw i elementy wymiarowe &J
Mazwa pIrI:tin'éw Material Klasa PR Modut Definicja typu wymiarowania aop | Taop Ukryj
grupy W wymiarowarny materiatu wymiarujacy dla pretéw dla elementow [MPa] | [MPz]

Miepogrupowane 0 59 87
Murlaty 50 Drewno Lite C18 P160:75 [T InterDrewno  Krokiew E——— 50 97 []
Belki okapowe 58 Drewno Lite C18 P160:75 T InterDrewno  Krokiew E— 59 97 []
Krokwie 128 Drewno Lite C18 P160:75 [T nterDrewno  Krokiew E——F 58 97 []
Krokwie narozne 23 Drewno Lite C18 P160x75 |‘InterDrewno Krokiew || _— 59 97 O
(Wyrmiany 6 Drewno Lite C18 P160x75 |‘InterDrewno Krokiew || _— 59 97 O
Stupki 12 Drewno Lite C18 P100:400 ([ InterDrewne ~ Krokiew E—— 59 97 []
| |Miecze 18 Drewno Lite C18 P100:400 ([ InterDrewne ~ Krokiew E—— 59 97 []
P{atme Drewno Lite C18 P160x75 |‘InterDrewno Krokiew |-| 1]
———--l——-|—-- 0
Kalenice Drewno Lite C18 P160x75 |‘InterDrewno Krokiew L]
MNowa grupa | | Usun zaznaczone grupy | | Dodaj do selekcji | | Selekcja wybranych grup | | Usun z selekcji |El |@|

Rys.63 DNMzLJR LINY (5 &

2 R2tySe ¢glIeR@GRN2aAYE VI adt LWMz2n0OS Fdzy1 02S8Y

Nowa grupac ¥ dzy' 1 02l RSFTAyAdzeS LR1FTlLyn 6 GFLoStA 21YyI
yIT 648 R2YelftySe oaDNHZLI mMé = dza“ulzzym Y288 I
ARSY(&8TFA1dz2NON INHAX LINY 56 t 2 dzi 6 2007 0SyRydS yLaNG Sie

<

t NI @ LIASNBaiey 2061 NOAdz 21yt RALFf2326832 gaieail]

90



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz

Opis programu R3BRama 3D

Padzz TFHTyl Ofdyy ®2 B NJzLIe dzadzg T LINRB2S{iddz T Tyl Ol2y
LINI ST 1T &é | y&b MPLIRZ NHZINBID ldz8SusfaheSz pdjektu, usuwane jest jedynie

LINJ LA &L YAS LINY Gs¢6 R2 3INHzLR O O

Dodaj do selekcjic R2 R 28 LINY & ¢eoNlrySe olFiTylOlz2ySao 3
zaznaczonych.

Selekcja wybranych grup funkcja selekcjonuje LINP 2S {1 (idz 6@ 6 NI yS I NHzLJR LINY

ladzz T ca&yB0®eAdzadzel 1T &aStS{1U02A TFTylFOl2yS 3INHzLR
Rozdzielc Fdzy 1 021 Il dzi2Yl GOl yAS NRBIRTASEF 3INMHzZR LINY G
2RNY 6y S Nzl OK (FoRF TFE#ASNI LINYGe gel12ytyS T

W tabeli oknay I 2 Rdze SI RRATA yim2adlilly @ OK ¢ LINB2S1 OAS 3INMHzLI 4 NI
INHzZLIND® bl i ge& 3INHzZI an R2ait LIS Rigpoghpowsh@ Dalep 1 os& 2|
WRés OK 12t S2ayeOK {2ftdzyyl OK doeidl26yAd i Nd280Y3 OL3NIGaA
Y GSNRF Odzgs/dhpd 8§ IONTA 2 T § A &2 S gt ANABRILDAEADBFISY REG Rl ySe
2 3Gt LIS 21NBTtSyAS GeaOK 4 NI2T OA LRI g2tA o6L2 206
aStSpN2isg 2 LINI STNRBOI 2ye@OK alLINYoeahteOK yI LINY 0SS,
R2LJzal OTIftyeOKuaod { St S é@l-Widéké 8DKJ2 LINING SaINR # & R Sy R dz
statycznych (przyciskLINY G & 2 LINJ ST NR OT 2y e OK GO11 S0NE 20ySy0Ad CGK- NIi
R2LJzal OT It yeOK ge&diNJevYlI o2 OA gel2Nl eadeslyS an |
YIELINY 0SZZ Rfl YFOGSNRAFIOsg6 2 2NI20NRBLIR2geOK gOFT OA
zredukowanych w przekrojwj S R Gigheiiezy Cowdmbaa 2 KNI} @ 52 (1 0 RS2 3INMzLle
LINI eLIAAF S AYYS 461 NI2T OA R2LIAPODAOFAR PK S5 O K NB BNz
2y S ahiadoSoyah I 12t dzyyl T F6ASNY TyFOlyA]l dzZl NBEGL YAL

bl &lYSe 3IsNiS2yraeSaageltarOT 6 LINY{lsg6 LINR2S| ldz
(Niepogrupowan® ® 2 & 6 5 NOKpawdies£a histajvidmia wykonane w oknie dialogow@mpy
LINY Bi5s 68 0sANUIUpLIBO BN £ | 2 1LddzZl OAd 21y2 1 LRYAYAtOASY 4|

Po zdefiniow YA dz ANHzL) 6 LINRP2S]1OAS yIlfSde LINTJeLmAalso 6&0oN
2Ro08¢6l &At ylI 3JI0ssyeyY S{NIyYyAS ANIFAOI yeéyY A LRfS
LINI eLAalyAdz AOK R2 21NBIf2yS2 EANWRRE ySRI 1 t 6 &6 5 |
Geometria

Grupa [Slupy wg PN ']

Rys.64 t NI e@LMAA&AlYyAS 680Nl yeOK LINYiGs¢ R?2
t NI eLAAlIYAS LINYds6 R2 21 NBT t2ye OK,d0BNLLS RES/A (LINIWINR C
080 LINJeLmhaalye Geft12 R2 2SRyS2 3 NUzLIR przypidadegos @ Y I 0
R2 2l 1ASRb2RMAALR T YAFIYt 2S32 LINJELAA&lIYAlI® t NYGe
i przepisane do nowej.
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azdoyl NFSHYASO LRAGNLIAG 2R6NRBIGYAS A yFI2LASNB T RS
LINI SR 6LINRP G RRS WA &Y RANIZA 51 6Geémetdaz RELI2 BRA BBV R OS I NUzZLY
A saleaitlArAsS y262 GLNRGIRI2yS LINYG& ot RJkiedyINT & LIA &
ponowniel YASYAYe& 3INHzZIX = ¢ (idsNB2 YIan o0eo 6LINRgI RIT |y

4.1.11.Profile

t I N YSGNE 3IS2YSGNBOIT YS 2NXT FAT @0l yS LINYGF 2LIAal
YASE LINJeLmhaalye GSy &Y LINRPFAE® tNRFAES &an 1T FLAA
g6 1Syt iNTySe o0A0tA20SOSGIdzRIG1@2o¥VKYEOK OSSR @S P DIKC

LINR T A § I@Manaﬁgéi €z0fid

vyal 4l od LNES|NeR2dOILNFAEGS e dl ReBRBfyed t NPANIY |
g NIi21 OA gal ead{AOK LI NFYSIONbg 3IS2YSINEBOI YIRIOKA 104
AGRDPO® 5250t LI 2Sai NrsoyASd o0A0fA20S 1l GeLkRge OK

4.1.12.Przeguby

2t ] 08 GLINRgIRIFyYyS3I2 dzl OFRdz Y23aN o0éd6 o641 DIBBYA &T
sztywny jest a@ Yo 2f Al 24 ye& g & LIS O vtandagtelyS O HreehuR NIs D KB Y v
YASHeLISOYyAZYyR_&YD

t NI S3dz26 OKIF N} {1 GSNEBT dz28 &At Gevys oS dzvy2d0ftAgAl ¢
LIOI &1 OT &1 yI OK®

WgetifS LINIVHUHI26RRSTAYAZ26F 06 3INHzZLIR OO By @OEITH & 5y
mamydoczyniehi T 6t 1T 0OSY OTt1 OAR®20 119NN i@ yd 2FRILIWA S 2 NI
g otT7tS an R2¢62fySd® t NI@{OFR LINYGsg 1 Saldesgyrzye

A v 2NI¥T o A n an alidesgyz2 LRONOIT2ySed {eyYoz2ftAl dz2n

Rys.65 t NY & OItiOAz2zg2 1SalidesyrzysS o6 &

bAS1TASRe 12yASOTyS 28aid 6LINRPsIRI SyAS LINY Gl 2 206 dz
GF1{A 6 LINI SAGNI SyA o5 2S5SadG 3IS2YSGNRBOIT yAS TYASYyY
62150 60l AaNBE RazaDdYHNRAI yAS 68 I NBSIF Gl 1AS LINJ el
0f21dz2N0ON 20Nkl 62150 60FaysSe 2ard WSaid 2yl yAS
LR onoi 2yS YAtRI @ az2on aldesgy2 oO0A yASdziINFaisysh 2y S
a1 NF2yeOKx an ofz212¢6tyS ¢ (Sy alLkRasod ¢F1AS LRR

dzl OF Rs ¢ 352YSGNBOTYyAS TYASyyeOK A 2ROADOL ddedl
rzeczy.

Uwaga:
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t 2y A0 SaNBRAMGH yi2dzi@ty2 (201 wEIE2LINY (56 R@dzLINI S3dzo2 6@
237 @a01AS LINYGe fdzo St SOMSysilyer SOA N30 ST R 62dAGNT 28/35d726 &
1 0 syNMBsztgiwAoLI2 ONOT 2y S yI RPFAYT ONT U1 S¥YI REOK2RT nday A
GALINI g RIIyeY 1T R210FRyIr@WNN 6RAINZ | DABSE 2 od hDIKGE d
LR RLI2NY o6o0f21l htLiday ! LANDOI FATRS R2Ga0T & LINY Gs
R dzLIN] S3dzo 26 OKR2R2 ¥ & ¥ N¥FDRRRIOADEEH skyRi@hgzAdnkenDd A

a1 NY OFeanodes Ayye Y2YSyd &7 dzLi 2y denixwektdraomenfju O R2 4 I
L2 geobacainZlly AL 0 fdz R2g¢2f yeasf Y2 Yadydll R®PRIDER! SAINGRG &¢
ubSt SYSy e RgdzLINI S 3 dzai@ 608 2aBOEWID125VEA 1a A0 YiRe, OT yS o6
z12YdzyAlFGiSYZ ®S dzZl OFR @%y% { BHISPOAN NBzOINPA S ADYA $ ¥
Nk gyl 2z fdzo 1T R2RIFG126S532 &LINI 6 RI2XyS3TI| 2405328 oyly
OfT e 1Nl 20NRTGdvaoMNaIYi$2 6284 yAS LINT ST NIOT I wmnn NI
g0lLaySa 2air0e

i QX

4.1.13.Podpory

t 2RLI2NE dzY20f AgAl 2N GLINRsl RI SyAS o6ft21FR LINISYAS
Jf 20k fyS3a2 dzZl OF Rdz 6aLJ ONJ t Ry & Gkigbiet 2a 1T Ol SAs5fyS of

.t 271 Re8 LINI SYAaASal o1 Sz RfF L}2ail Ol S3asftyedOK 1 ASNHzy|
2aA At 20+ fyS3I2 dzl OFRdz 6aLls ONI t RyeOKeo . f21FR& 206N
R2 2RLRSASRYAS2S 2ai dzl OF Rdzd

bl NEA&Adz/ ] dz LRAY2AYS 23 NLINGNTR& MB & dzy 1A LI RLIS NI bl LIS
i2ONRBGE an 11o0t2126FyS @jeNtioRISBROAYVIN2D2HAINT RS A b |
Trot2126lyS an gaieadlAsS 20NRGe O00GNJ @& BtatminRNI (&0
natomiast zablokowana N G & f 1 2 LINJ Scfest3ozpddporaPsgeglibondt T O

30 4

Rys.66 t NJ 81 0FR26S L3 RLI2NE

hRLR2GASRYA2 T ol tyAaland L&l O1 S3astyS gAati e Y20yl
5f I 1Frd9RS2 o6f21FRe& LINJ SyASaz2 ONBIYAAO y&SaLkRRILIZING
LINI SYAS&AT OT SyAl 1T 21NBIf2yn aLNYoeaidzl OAnN LINJ SR
2SRyz2ait1n 2%ad 1bkYd . f21FRIF 20NRGdz T 21NBT 2
LINI SNEGIFYyNd % RRAIEY® B8DI gofl b¥xsl LRRLIZNRGE OK Y2:
LINR2S1Gdz R2RIF(1126S 20008y 8yAl ysSLIBAGE OYSAAAL ROE
ho OANOSYAL (S Y23In o6eo6 10202y S Get12 65601 az 3
212 ALINAO@RONRGYASD® bAS Y20yl ¢ LINBINFYAS 2SRy
102080 2aAlFRIFEYAF A &aLINYdeaidzl OAo
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4114h 6 OANDdSYAL

2 LINPINYYAS atizazelyS an GNie 30s546yS NRRIF2S 2
oraz2 0 OANOSYAl LI26ASNI OKYyA @

ho OAMPD St 1 2SS (2 aA0l aldz2zAz2yl ¢ ot1 OFOKI 2aAlR
(osiadanieio N3 i L2 RLI2ZNE O ¥2&yh f BLINPRLRNRGEY 2SReyASs
2RLI26ASRYAS o6ft21FRe& LINISYASaT Ol &t A 20NRBis 6 2NI I
ho OANOSYAL 6 4t 1 OYOKRG 06 LI1AdILIROH &GGFGHrankle wydstaci

odpowiednichobdd ® SZ LINY (2 g & OK/ I L2211 Tl 1208 |fydeoGK| 8 Z OINd &INE R {
gt 1 02680KZ NboyASd 2112 aArove LINJeLhralyS R2 gtil Os

ho OANBSYAL LINY(s¢ G2Y &A0F ANHAKZ2YIENYBDSSY 2 & B
OA NWPIGEN I k ANFNFYOADF X SZREPY LISNR I NI | vy AR t BINE 0 (U2 B8 I/NBr & | ¢
RUOdA21T 6 A Y20yl 2SS ¥RINEabBgodldddday eR? 6121 yEWd ho OA
GSYLISMNINGENIY I OARBa&OINEBOSYAB8aT S yI OFvS2a RUOdA2T OA

4.1.15DNXzLIe 20 0ANOSZ

YFEORS 200AN0SYAS GLINRPgIFRIITYS 6 LINRBINIYAS 2Said LN
200AN0SZ 21NBIT I aLl2R® [GaNI2]60f2A60 TySRA 20000 RYSAZ 8LA O

2 LIINPINIYAS Y23In geadtLlRglo OT GSNER (el 3INMzI 206C
200AN0SZ 1 YiBNy2NIK (23Ry |l INHzLI OAt Ol NHz SOl ayS:
R2RI G126 3 Niabdych2aldOA WO PFEISNEDA G 2y Rz2aildt LYl R2 6
2LIA&LF Y LINJ @& (62NJ SyAdz 200AN0SZ NHZOK2Ye& OK®

2 2RN3OYASYAdz 2R 200AN0SZ ylfSonNnOeOK R2 3ANMzI 1Y
11641 S O0NI'yS R2 20f AN Zt AMNDIEF & {NBR X 4 lyyAAdE 2D08A SRR
2RLR2GASRYA2 R20ASNIYySs Gl loeé 20NJ eyl oea®jl a0 NBY!I
w danym punkcie.

hadl GyAY GeLISY 3INHzL) 200ANdSZ 2S5Sad 3IANHzZII ARG K} NHz
R2 10dsNB2 yAS Y20yl R2RI g0 AYyyeOK 200ANOSZ A Ri
YASG6AR20T yI Rfl doed126yAll X 28Sad Fdzi2YFIGe@OlyAs
LINI ST NR2dz 2N 1 OAt 8 NHz ¢ Ol rakgypygi2 prodeand (pyfrisie Y I G S
Fdzi2 YI 6@ 0T yAS 2RLR2EGASRYAS 200ANdSYyAlLT T 10FRIF2nNCG
al ¢ 3Ft20lfyS32 dzl OF Rdz 4Ll ONI t Ry@OK® WSIT f A 3 NHzLJ
dz61 3t t RYAl yéh. 6 20f AO1 SyAl

hLINk Of Geéldz RIFIySa 3INHzR 200AnNd0SzZ: ¢ 12tSa2ySe 2¢
potrzebny jedynie na etapisymiarowania, npg RNB Gy A S0 d 2 ai eaid1AS 3INHzLE
zZI FO20Sy Al aidlove OKIF NI | G 8Mgeh (loyultid) di&i2h seNebadiikterl (& LIS
260ANDBSY AL 21,MBIGIAISNIZOO| A6 yAANA (e & aGa Lidz8 D Gvd ® & N.
I NBRYA2UNBI Oz (N3 G120NBIFOE A OKgAf2gedd t I NI YSi
6 & LI 00T &nfivkd drzy ymiarowaniu drewna.
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4116h1y2 3INHzZI 200ANOSZT 2086ASRYAlF A 12Y0AYyl G2

2 21YAS 3INHzZ) 200ANdSZ R2 1lF0RS2 3JINMzLle 2060ANB6SZ
&Ll 00T @YYALA 200ANHISENL 2DV I GR@IFSYsyal Tbs2¢6 { DN & LIA &
ANHzL) a0 O OKXZ || R2 ZMHANI ¥A8¢2k2 OKSC2EREVYSBY L DAAD

201 GeéelLkR 64l 00l eyyAlseg an dzodksirénalRyghtclyoBwiddi & ge |
¢F1 s6etA0T 2yS NI NSG2OPR S2B@ASGRFRAWESIYS an R2 &Ll
y2T y2T OA o6{Db0 ¢ Y2REBDODAENNG etY2Afl NP2dMOB OF 2 Lidza 1 Ol
AL O0T eV KPR SNDbaAt ¢ LINI SRIT AL §.Sw przedfialefap®y, | 6 a
przy czym 2@sze SGNux XXSGMin.

# Grupy obcigzen lﬂhj

Mazwa Typ | Charakter | SGNmip SGNm;x SGU,;: | Aktywna |W\doczna
Ciezar wia... State staty 1 il 1
Obc. state  Stale staty 1 11 1

1
1

Obc. $nie.. Zmienne  Sredniotrwaly 14

K R & &
= R & &

Obc. wiat.. Zmienne  krétkotrwaty 13

| Nowa ‘ | Cazyse | |E| | Anuluj ‘

Rys.67 hly2 DNzl 2060AN0SZ Rfl Db2N)X t2fa

t2T 1 2LAAlIY@&YA SaLIB 00T @yyAll YADNUALDANDOPHRRIZDS | 24 1
G5all 00T gy WR afiDi2 64l 0OOT @yyA]l NBRdzl Oeaye 2 g NI
R2 S¢Syildza t ySa NBRdzl 0O2A 200ANd0SZ TYASYyy&OK O6Rfl
206 ASRYA LINT SYASal O SA Gy ddza A KIS y AgCniayt &t IRy 2 dxikd KRRl & |
& YA NHzSmR@®udrRolskich.

4117h 1y 2 3NHzZLI 20 0ANOSZI MESRNRIEKOAIPNEN |1 2YO0AY L G2
2 INJ eLJ Rldz 680N YAl LINI ST zedabvinarmy eumbkb6dodvyicteniahié Ry S =
ulega dotychczasowe okr‘t_ DNYzL) 20 OANBSZ
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-
M Grupy obcigzen [ﬁ,l
Marwa | Typ | Charakter | Oddziabywanie | Aktywna |Widoczna
Cigzar wiasny State staty state

Obe. state Stake staty state

Obc. éniegie... Zmienne  éredniotrwaly  énieg (do 1000 m n.p.m)

EEEE
[CINCINEINEY

Obc. wiatrem Zmienne  krotkotrwaty wiatr

| [Nows] (o
Nazwa oddziatywania | Yinf{min) ‘r‘,_w\ | llJ: lub & | u'lg ‘ Wiodacy

state 1.0 1,35 0,85 0

uzytkowe (mieszkalne i biurowe) 15 07 03
uzytkowe (handlowe i zebrar) 15 0,7 06
uzytkowe (magazynowe) 15 1 08
uzytkowe (pojazdy do 30kN) 15 07 06
uzytkowe (pojazdy 30 - 160kM) 15 07 03
uzytkowe (dachy) 15 0 0
snieg (de 1000 m n.p.m.) 15 05 1]
snieg (> 1000 m n.p.m.) 15 07 0.2
wiatr 15 0,6 0
temperatura 15 0,6 0

‘ ane|

(0] (Ana]

Rys. 68 OknoD NHzLJ 2 6 OA N d SoZm erdkbdowya i | & dz

Okno%‘_ DNHzL) 20 @AGd 2 SLIWRT REASBYy 2 RNI WO yR2 fiyf IDdS f 25 Yii 196 Nt
zdefiniowano, analogicznie jak w przypadkoiskichNorm> I NXzLJE 206 OAN®dSZ T I RIFyS

dde 1 26yAllF® aAt RI & GeYA 3 NHIJAYS RISSTeAly|A2268yt AVIA |dzal G |
260ANSIZ LRRAGH 64 S SPilis RBGR SRR 2 GAAWDT LaNE B 62 NI ya & &

jak w przypadku ot T S ZPoRkichNorm | 6 St T 6ASNF RSTAyADRTI (& Lk
zmienna,omultié, ruchoma) 2 NJ T 2582 OKIF NI {G§SNHzd b2g21 OAN 6 &)\

ANHzLle 20600ANOSZ TRSFAYA24FyeOK LINI Sigo gizez2néring 6y A 1 |
eurokodowe.Zf A1 6AR26l y2 Nl ogyASOdO o0ST LRI NBRYAS LINJeLRAaAl
200ANOSYAlL ded126yAll A LINJeLAaAly2 2SS R2 3INMzLI 3
2RRTI AL DS YAl D 2 LINE 3 NI YRES) | A NBRCRK A yNB2RA [ y22s § LIAZF
21 NBT f 2 yEurokedy 8J81F BB (i (waath,$ vy Ai @rHperatura. Wszystkie predefiniowane

NRERIF2S 2RRTALDVegryAl geadtLdldzZn TFsalS 6 LINRP2S]
NERTIF2dz 2RRI RoOADMDBZRA0 ANAzRIs Y A1 Tt Sd& ¢ OF 021

gal @at1AOK 3INMHzZL) a0 00K LRSAYASY 0806 LINIJ@LMAALl y&
wiatrem¢ N2 RT I 2 2 RdwiatéY ORZ | MUzl 20 QNP BBV 2 2 REVEBEE W y )
bl 2gAt1ail N yASEurakgol 6 6 SINR &+ RI2ZH 2 4 0 I G &) Kkiegyo OA N S
yIEtSoe 2SS GNr1dG26+06 OFL0210A262 2112 2SRSY NRBRI I
g1 At t Rdz yI (12Y0AYlFG2NEt LANIANZIOANISZHZIDON & 153
LRT 280G 0SS 206 @A DI IO 21T YOMS YRS L2 OK2RT SyAl 2060ANd S8,
LINTF eLIAaesgl 6 2RNYoyS NBRIF2S 2RRIALFTEgl yAL dzd &
iL2 6ASNI OKYAS NUzGKRdEIA/E ! TiRs @& YIS gdINgi 21 6 - é1alldls 0OT @

07,4NI 1 G261 & Yelieadd RRRTA I 0 Ry /el | @A (RN B2a (et | 2
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zyAOK o0t RTAS 2SRy201STyAS 6A2RNOSO® ¢S32 (GeLldz RS
aFdzy 1022yt fy21 6 LINRPIAINIYdz yAS &aidly2¢AiA Gdz 6 Ry S3aA2

2 R2fySa2 (Gl oSftaA L2 Rl y 2 RSTAyAOeat 2RRT AL Degl Z L
definicie oRRT Al D& gt 2 TRSTAYA26LYyS LINJ SI doe i1 26yAll @
parametry unieszczone w kolejnych kolumnach tabeli dolnej:

T yIT 6 2RREBMNBRSFNKA26L Yyl fdzo yIFRFglyl LINJ SI
wilFoStA IsNySe2 212 RzaldtLlyeé NRRIlI2 2RRIALlFODéc

T Gunt (min)i Gsup maG H & LI5 OOT 8y y Al OI t 1 Oininaliny RhaksymlRyR 1T A | O &
06alLls 00T @yyAlA 200ANOSYALVZ

 yolubxcgdalds OOT 8yyAl 12YoAyl Ogaye 2SRy201Sayz21 OA
6 12YO0OAYlI O2A fdzo ¢6alls 00l eyyAl NBRdz Oeaye RfI

1 v2¢6aLI3 00T 8yyA]l NBBampbOE aidizoROK DRABHFYE 6 LJ
gel yL Ol yAl dza At OA L A LN SYasSail Ol Syal FTAYI
wymiarowaniu drewnas S R ®uiztkodu).

hadldyAan (1 2tdzyyt GFroStA RSTAYAO2A 2RRI WWade g y Al
TYASYYyS YI o6@&6 NRILIGNEGSIYS 6 GNI10OAS o0dzR26I YAl
LISgy2106x 0S8 2F1AST 2RRIALOeslyAS TYASYYyS 46 NIY
NRT LI GNBglYS 2F12 6A2RNOSY Y2 asdsRIGBKwOI1§r60GIyYA A YRR
LINI L) R1dz 6al edad1AS 2RRIALVeslyAl TYASYYS LRoAYY

W rozumieniuEurokodu PNEN 1990

Y2YOAYFG2NRB1F L3 3 NUzLI S REEd@HoMbDISE SaINS 81 29k S 02 S¥)
WLINI @8LJ R1dz y2N¥Y LRftaA1A0OK® hosASRYAlFI &AAU 6Sgyti
0dzR2¢l yI 2Sai ylI LRRadlIgAS TIFIRFyeOK T1FftSoyz2l OA
WiSy &Ll2aso dadGltlryl 2S&80 YAYAYIl f ypunkigizestajyd e YI £ y
ANHzL) 206 0ANOSZ 06dzRdz2NOS (S S1aiGNBYlFd bl adtLlyAS
200AN0SZ2 gsevYylolye 2S8ai LIN S1 Y6206l NRT AS2 yA
6aLl 00T &N BB @haxorazyolubx z w1 3t t RYASYASY vyl 206l NRT AS2
RFyS§32 S1adGNBYdzy 2RRIALFLOVesglyAl gA2RNOS320x 1 321
Eurokodu PNEN 199G (12 42 6 Y@ YA ¢ LINJ @LJ Rl dz GN¥BI 08 OK f dzo LJ
(kombinacje podstawowe), zdlel y @ YA R2 LINB2S{1G246FyAl LINI ST 1T1F0ono

" ROre & il RO RE € [ § RO R

, T "Ore @ r0 e € T 5 O R

)
gdzie:

1coznaczay | f &BRIf t RYAO 4 T 2 dMbOYRAFH®REQIi 2 RRT Al De gl Z

97



t 2RNY OT yA1 R2 LINR3INI Ydz
Opis programu R3BRama 3D

Gic2T yIF Ol I OKIFINI1GSNR&aGeOlyS 2RRIALDEsl yAS adGl 0S8
Quc2T yFr Ol OKINIX{GSNRaAGeOlyS 2RRTIAITVEgrYyAS T YASY)
Qic2T yIOTF LRT2adGF 0S8 OKFNY{GSNraGedlyS 2RRI ALV

B P2l YOI I 2en s ®HRNBOYVAYY RE A 2 Rodowiedidoh sntieBnych i | O & OK
VoiC2 RLI26ASRYA 6all o0l 8yyAl 12Y6Ayl Odaye RtlF RIYyS
Voo alls OOT 8yyAlA 12Y0AylOéayS Rfl LRl z2aidl @ 0OK 2RF
v g a LJs O Oredakgyshydianiekorzystnycl2 RR1T A latid dokg D K

2 3Ll 001 eyyAlA 200ANOSYAlF RflF 200AN0SZ OKFNY{GSH
przyjmowanes SRO dz# SOSZ I9IMNRY[RRdi> GlFoStnNn 211 yAsSay

2 3L 00R & Py RAHSSR/GatrAeurokodowych:

{eddz 02l 206t A01 SyAaz2gl GNBIF OF A

Stan hRRI Al Oeé&gégl yAIhRRI AL D&l yA
graniczny

Niekorzystne| Korzystne | Niekorzystnel Korzystne

STR/GEO | 1.35* 1.00 1.50 0.00

*Przy korzystaniu ze wzoru dolnegoLJA a | y S I RINIIR B ¥ dz

v albypz G+ 09S06@& noyprmdop [ md

Analogicznigg & LJs OOT @ Y YV A {Youifod Yd SwpleOaBF S 2Y26F 06 1 32RYAS 1
GFroSt1A O6LINJ & OTeéey Rfl adGlysg yAS2ReNk.-Olaldlge OK ! [
2R6 NI OF f vy WIGSLEAN NIs261 G- @Dt &GN

Bl £t SOFYyS 61 NI2T OA 64LB 00T 8yyAlss - Ril o6dReyls#é

hRRT Al O&gl yASY 0 |1 2

ObO A N dzBignhedy budynkachs kategoria(patrzPNEN 19911-1)

A ¢ powierzchnie mieszkalne 0.7 105 |03
B ¢ powierzchnie biurowe 0.7 105 |03
CcYaS2aork 1T SoNI 2 0.7 0.7 |06
D ¢ powierzchnie handlowe 0.7 107 |0.6
E¢ powierzchnie magazynowe 1009 |08

FLI2 6 A SNI OKYAS NU#DKdz 07|07 |06
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GclLl2 6 A SNI OKy A S >NeBERK d2K| 0.7 |05 |0.3
kN

H¢ dachy 0.0 {00 |0.0

h o OA N®BR& VB Y5A6S @atrSPXEN 19911-3)

arScadawedozyl yl 6em|07]05 |02
n.p.m.

aASeadzuedn2yl yl oseém|05 |05 |00
n.p.m.

h 6 OA Nviia®efm(fatrzPNEN 19911-4) 0.6 |0.2 |0.0

TemperaturgnielLJ2 0 | Na2bdgdynku(patrzPN- | 0.6 | 0.5 | 0.0
EN 19911-5)

2 LINPINIYAS R2YEItyS:T LINBRSFTAYA2gLyS GeLkR 2
idzd @ G 2 6 | ypatdaktow@do[ j4ko nieodwracaineh T ali2a2¢6l y2 & NI 2
6aLl O0T &%yAlso

t 2T LINSBRSTAYA246lYye&YA 2RRIALFITVEGlIYAFIYA dooei|126YA
2RRI AL Tegl YAl TYASYyyS3aI2 o6y LIDd Yo oA NJiI2d O LWAS OlINIa &
2RLR26ASRYyAS2 3INHzZIRE 2002BbBFDABLRIADBEHION G 1ATI IRRO &
jednego projektus @ A A PRRMAF De g yAl doei126S 2 Nsoyey OKIF NI
12Y0AYylI Oe2ayeOKd bl fSodoe LINJe& Gey LIYAtdGlrezr S 11}
200AN0SZ A LINHodakawelrofd 2B2 2 RROMWISOEMa B2 Gy A S $LIVEG |
gel2yeslyeOK 20tA01SZx + Tg0Fal Ol yI Ol la o0dzR29
Y2YO0AYLl (2 NE 1 I Eup®dd dzazsll 3 $BFZSYyASY 2RRI AL VeglZ 4A
kombinacyjnych i redukc2y @ OKX dzg1 3t t RYAl ylI 2SadonNiéagiupSd R |
200ANOSYAlI NHZOK2YS3I20

2 [ 1GdzZt fyS2a ¢SNE2SA LINE I NI EBaakoduPNEBIRIO Iz wykdidstahiems S R O dz3
2LA Al yeOK LRgedoSe 6all 00l éyyalss (12YoAyl Oeaeayeo
GEYAIFINRGI yAdz 12yaidNHzn O2Axr ¢ adGlyAS 3aANIyAOlyey
68 YAl NHz2 D OEWKodug SR DdzaNG & 681 y I O hrbia/tysdey riou@lle 1 21 OA
OdzNRPABSNDBG20f A0T SYAlFOK gASt 121 OA RubkoduSkiigdie dz3 At
dzg 1 3t t RYAlLyS an 200ANdSYyAl OKIFINI}(1GdSNraGeolysS:
i redukcyjnych.

O O«

2 LINJ e L) Rl dz s N2@SHBEBBY OM t 6 & aNI ff A dizgd 13D 2 R yA Sty M SiYS ;
analogicznie jak w przypadkeolskichNorm> ¢ (G NI} {1 OAS 206t A01 SZ yAS 283
i kombinatorykag SRU e 2EuBkedww 5 | §(GS32 GelLddz LINR2S]ls6 dzd
zbuR 616 01T OAES 12Y0AYyl 028 2060ANdSZT dzsl It t RyAl
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OTt1T OwmadsBHOT eyyAlA 12Yo0AylOeayS A ¢alLE@mRARYYA]A
orazR21 2yl 0 6@02NHz 2RLI26ASRYAOK 3INHzLI Gii 2RNO80OK 4 N

Poza opisad YA LR gedS2 T YRRBVEVRNAYY S NFEREABER GENE ¥ 2 NI 6
eurokodowychy A S A St {1 AS2 T YAFIYAS dzZ S30 Nl sy A Sddaall2aso
2006ASRYA arad et dNSiZye @K I 3 Nbeleksem @, Vildb&@/chdmalzR dz2 N C
TF1OWRIKES 6 Yyl oAl aAS LRRIYy2 R2RIG1262 s6&yAlz26e Yy
charakterystyczne od tej grupy dla danego ekstremum.

Lyt 23A0TYyAS NRI 0dzR261 y2 NI L2 NI 1 dZ2dzlfiS ©y S2Zy & (2 G
definicjirodz5 6 2RRI Al Ve gl & MIRBIIYARII yROK LINJ LA A&l yAS
200AN0SZ2: || se&yAlA S1aiGNBYsg 206ASRYA dzl dzZLISTUY A 2

LINJ @LIA &L YS R2gNHRE 20105\ BsthSBEXKKO &RgzS S1a0NBYdzy ol y
T I 1 OWyRIK)S

41.18DNHXzLIE 200ANOSZ (eéllz avYdz GAEéE

DNHzLJ 2 0 OCAYdatSBRdi @ leiz INHzZLI 206 0ANdSZ TYASYyyeOKs i
NRBT LI GNBgI Yyl 2Sad LINI ST LINBINIY 2F12 1Saidls yaAasi
I 10GsNRBOK 1F0RIF 28ai 2az2oyey 1S&aidGl Sy a@machi NOSZ
grupy typua Y dzig®®M&& t Lldz2eS (et S yASTIfSoyeaOK 3IANHzZI 26 0AND !
200ANOSYAlF ¢ NIYIFIOK (S2 3INMzLIe® hLido2F GF LT gl 1
L2 NEBE3IfFOK NIYe o0yAS (NISS I YireRyNd ee(bK 2Rif 210 y18 KR SN

¥ Grupy obcigzen [
Mazwa | Typ | Charakter ‘ SGN, | SGN, | SGU | Aktywna |W\docma
State State staly 1 1 1
Ciezar wia... State staty

N v 'I_-----
Wiatrz le... staty
Wiatr z pr... Zmienne staly 1 1

Multi

‘ Nowa | ‘ Kopiuj || Usun | | Cazysc ‘ | Rozbij wszystkie |E| | Anuluj |

Rys.69 DNMHzL)2 20O0ANOSZ (&Ldz aYdz (A¢

t2al Ol S3AstyS 3INHzLR zoéxnaéxzrdzammrméﬁxéﬂnwﬁ Rg 3
it Sdoy21 OA ANHIWS2 ovr@®IYISZRE I yYyAOK T RSTFAYA2461F0 NB
Natomigd & YA t Ria@ dzBolmEEIR? O 021 OANO | AyyeYA 3INHzLI YA
RSTAYA241 06 R2g2tyS NBfFO2So

Warunkiem zastosowania grupy Y dzt2iS\&d yA ST £ Sdoy21 6 Llai Ol Sast yeé
LINY GF OK ¢ NI YI OK (S2 3 Nbiglleydr DONDRBIY AGSH 24 Al 12dzl G AU 220 60l
0S 6 NI YIOK 3INHzLER LR ROT A 20fA01 SZ 2Ro0&gl &ALt ol
2 1IdREY LINRB2S1OAS Y208 geailtLRYIDIKAROE NEDYE OK
wprocesieo f A OT SZ gLI0egl Tyl OindG2 2SReyAS yI Ol la odz
200ANd SFvdib@inddz | 2F 1 RfF LT 23401 080K 3INHZAI 20 0A N
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YE{aeYlftye ¢allsoOieyyial 200ANOSYAl X LiNdedi 1 {5 NJ
wszystkie rozpatrywane w jej ramach kombinacje.

2311 3INHzZI 6 dzBudz8uhOBM@anhi WRapyrSe [SAA SNI  NF 6 y AaSradz ide¥ S NEB
oraz, w przypadku zaznaczenia opcji O1 S 35 U éw diriieBkisporydirforinatu RT,Kv nawiasie

obok numeru grupya Y dZLI2 R & FyydSY SINE LINY G5 62X yI 105 NEOK LINJ @O
tej grupy.

Eksport do formatu RTF — Statyka x

Typ raportu Krawedzie tabel Czcionka

() skrécony cienka E] Rozmiar

O peiny srednia E

® gruba %

Dane Whyniki

Geometria: Obwiednia:

Widok ukdadu [ sity wewnetrzne [ reakeje podporowe
Opis ukdadu [ ] naprezenia

Wezly i obciagzenia weztowe Poszczegdlne grupy:

Podpory i osiadania [] sity wewnetrzne [ reakcje podporowe
Prety [] przemieszczenia [ | naprezenia

Profile Suma dla wybranych grup:

Obciazenia: [ sity wewnetrzne [ reakcje podporowe
Grupy obciazen [] przemieszezenia [| naprezenia
Oddziabywania grup chciazen Ekstrema po kombinacjach:

Obciazenia pretowe

Obciazenia weztowe Kombinacje:

Obciazenia powierzchniowe

[] Pomif wykresy Przemieszczenia pretdw (ukdad lokalny)
Szczegoly grup multi [] Przemieszezenia wezbéw (ukh. globalny)
[] Uwzgledniaj maksymalne wspélczynniki obciazenia dla grup i sumy grup

Otworz edytor [ Ustawienia domyélne] [Zapisz] [Zapiszjako] [ Anuluj ]

Rys. 70  Eksport do formatu RTF

2 IIUNJ 8LJ R{dz LINI STt NDRIEYAI g&8yAlshodadbSdgmarxy | S N
200ANOkEE A0 pgrnaékars gl gASGELrYS an yI o6ASonod2 &0KS
S1TaidNBYdzy 1 dzol I3t t RYASYASYaW8B YA E&ENT yeOK aOKSYLl s

2 IINJ @l R{ldz 3Re dedl126yAr]l OK@AT WIS IFRARIGK LANT ¢S/t
grupzawartych w grupie Y dzfigi ¥ 4 S2S Y2 0 f A é02¥ dafpizeiRehstioso®anik furikdidizLd

Rozbijw oknie D NHzLJ 2 090RMINOISEY RITI AL OFyAl (S22 TdznalY@R X A S A&
WLINE2S1OAS yI L22SReyOlI Sy yASTIfSd0yS INHzZR 2060ATr
automatycznie przez sklejenie nazwy dotychczasowej guupydzti (G A/ dzY SNBY 2 RLI2 6 A SRy A
10s5NB3I2 REYF 3INHzZJl R20G§e01 & adgGr YINIS LANdLE A @y
dla grupya Y dzf dltypéowych grup ustawiany jest jako zmienny. Po zastosowaniu funkciji rozbicia

grupya Yd#ffl G 2 LJO2A Y20yl aAit Andldeokiied NHz6J0 2 aWDdkz@BdRZ | 6 A .
zaakceptowania operacjiisth S2S 2SaT 01 S Y20t A62106 2S2 O2Fy At OAl
LINE ANT Ydzo 2LJ02n O2FlF yAl R2g2fySe 2LISNI O2A ¢ LINE =
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YI Y20t A621 OA O2FYyAt OAl &a1dzi]s ¢ rBbiaria@lupyidet (GiAEe 21
GARFO Yyl NRadzyldz LI2yAidSay

4 Grupy obcigzen &J
Mazwa | Typ | Charakter SGNm“— SGNMEX SGU,E: | Aktywna | Widoczna |
State State stahy 1 1 1 |

Obc. uiyt.. Zmienne  staby 1 1
Obc. uiyt.. Zmienne  staly 1 1 ]
Obec. uiyt... Zmienne  staly 1 1
Obc. uzyt... Zmienne  staly 1 1
Obc, uiyt.. Zmienne  staly 1 1 |
Obc. uiyt.. Zmienne  staly 1 1
Obec. uiyt... Zmienne  staly 1 1 =
Nowa) (g [oK] [Anuia)

Rys.71 51T AFOFIYyAS Tdzy1 O02iA w2ioAe

%S g1 Aft Rdz yI R20208Y&DREMNILIYy 2 ORA DR FZ O 828 0Jdzdzo & { |
1280102 ¢ LINJ BLd RN202 IA@K RO OORYSI2 LINNDOBHER] &I §6 0
el aiNBYdzy 206ASRyhkiseVbBASEIDOY&ROSEN 2SReyAS yIilge |1
dz6 1 3t t RYASFABS FyarENI ye OKYyRIBRARBZRY 1 6 0By AN HSE 261 63
R2RIG1262 6 dzalGlreASYAl OK LINRIANIGY &0VA 0D LE2 lo@zRaze N
S1a0NBYdzy 206ASRYA® | 6aitedyildzr LINT B O 240wz yoRao | 1
wdzd G 6 ASY Al OK LINBINI Ydz YdzaA o6eéd T FTylFOl2yl o©nol
orazd OKSYl (is 6 2060ANDSZd I %YHAIOf IR d&Ee ANRIRY § BapimkeNioe 6 S 6
FyFEfAT 2622 RINEDAISAzG2YI 180T yS R2aG2a261yAS g8l 4
aktualnego ekstremum obwiedni.
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RERERY [NRERERY CREEEE:
= 1=~

ﬁ \
LT
HEH

=
ér
i

iz s i = = 5/
: /| f iy v Mﬁﬁﬁi
=== < i L
L 4]
. . ] y el
=== =i

\H\h\l"f‘r‘w -r’[ﬂ’rﬂ
) mmﬁrﬂﬂﬂ
T
iuul—l-ﬂ-l—q—"-u” [T

Pamr—

|
j
j

Rys.72 { OKS Y (iZo20aRdx8 D&% NBE Ydzy IynoOS32 Y2YSyiddz LN
zaznaczonymyglu

2 IINJ eLJ Rldz LRRTAIFIOdz LINY 41X yI (GsNBEYaFda i Ldz2S
2RLGASRYA2 RIASt2yS 2S5ai 0 QA NRDRSS wawaIadicyza S |1
jest do osobnej podgrupy grumy Y dzf G A €

W przypadkid O f | YAV LINH 8 8B OK geadt Lldzn 200ANdSyAl OAD
aYdZE G2 RLIZ26ASRYA2 LINI Sy2alz2yS 28aid 2060And0SyAsS yi
podgrupy grupya Y dzt /GRENI 1 G SN T | OK2 g I yaAYIdet piegh €odlddio Sppdzidle 3 NHzLJIA
LINY GF 6@NITyAS oaRHD G832 NBIT 6AOAdz 3 NHzLR

Grupya YdzE G AéyF £ 23A 01T yAS 2F1 3INHzZLIRR 2060ANOSYAl NUzOK
iLINTI STyl Ol SyAS 6a0ddnN R2 gelyl Ol YAl 206ASRYAD
doed126yAllZ YyAS Y20yl AOK g&8oNro LINIJe 206ftA01Sy
lub sumy grup do wymiarowania.
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41.19%F £ SOy 21T OA 3IANHzLI 206 0ANDBSZ

5fF 3dNHA) 2060AN8SZ 1T YASYyyeOK Yz2oyl 21NBIEFS Al
wykorzystywanep ROT I & 0dzR2 46l YAl 206ASRYA aA0 ¢SéytiaNIye
INHzLe Ylen geadtLkRelds T1FLgal S NIXT1TSY fdzo Yl an &aat

NEBfFO2l qtagmOAdEd YtAlXEs yAS 2SRyS2 3INHAROTI @0kN01S:
GealUNLASYAl AyySe 3aANHzZXE 2060AN0SZ O6LINJ &Ll RS 4&dz
65601 ax 3IARe 2SRy201 ST yAS RIAIFIOF 2RLIRoASHRYAI aA
INHzZLI YA 200ANDSR2 YIASWAHSR OKaTRANAWVS &1 ANDPAIR 2 Rl
YAST £ S0ySo 2aVaxddAst R a2 ANYALY £ Soy 2T X dZRBAI& @& DI 4 A
gal eaidli A0OK gSgyt (i NIVYAAPQ Rid ISR FRUZIOA I NXELIER { NBT £ &AL
200AN0SZd 2 LINJeLI Rldz {2yASOTy27T OA 3ANMzLI26S32 11 |
L2 &a0does aiAt 21ySYy 6N § GaeONSI i A tT iy Wolugindbaakasr 381 dzJs ¢
zieRyeo A yFERFO AY Gt &aryn TFESdy21706 6yLIP o6NI {1 NBI
4120Y2YO0AYl O2S doeidl126yAll

W oknie%l £ S0y 21 OA & NNRIGIZRIOAWND SRE 6y A S0 Y20fA62108 RS
12Y0AYylFO2A dzwed126yAll O6R2ftyl O t lestpr2e} gfdgranR A | f 2 3
2l 12 TRSTAYA2gl Yyl LINJ ST doeld12¢yAll adzyk 6@&oNI
581 00T eyyAlses 200ANOSYAl 06 R2YeI S AyyeOK yAiod
9f AYAYl O2F RIyS2 3INHzZR ¢ LINI $fF OKRRR2YABYIR®EIA yARBE
200ANOSYAl NblgyS3I2 TSNRO !deid126yAl YI Y20fAg?2

WNI Y OK LINRP2S{ildzd 5STFAYA26F YAS yzés‘sawmmmﬁ)\yl-éax

Y%l t SOFNHZIOA 2 @ @dmbBida®B  dzd & GLUNIGS/TA (¥ OA T yWhwad® A B35 a DT RDA 3
L2 6Al airt ¢ Gl oStA y26é& SASNAI I TF6ASNI2noOe

ITRSTAYA26LyS2 6 LINP2S1OASd 52YeityrasS galieaidiArs ¢
dzoRaigy A1l 6011 OA6e0OK 6alls00l eyyAlssr LINIJe (FdoRSe2
wierszwii 6 St A 2Sad 223 20lydR 92 YORg/AfO2Nd yI £ 23AQ1 yAS 2
Y20yl OKgAt262 geonlOied RRSROWSEDA I yerm artyddaiNg yy-S@iaw
WOSt dz dzadzyAt OAl T RSTAYA26lyS2 6 LINR2S{1OAS 12Y06
12Y0AYylFO2AS | yIalGtadWA S adnp NGBS LNE ROAGENAOK 12V
aLl2g2Rdz2SI Wikiyk ST bt BOB®@61 v aAiAt LINJI SONOT yAlA R2
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5 R
M Zaleznoici grup obciazer \ @
Tablica zaleZnosci grup zmiennych
o= 4t e W e m D — ot 4
—ome o~ o o e e =| == o | o] R
f= RN o o o o o fud fud o 1] o fud o fud fud o o o fud fud o 1] o
T o 2 o oo o 9 o 2o o 9 2 2 o 2 g 8 2 2 9 o 2
S 2 =2 22 222 £ 28222 222 22222 22
W OO0 00|00 0|0|(0|0(0|0| 0|0 0|0 0|00 00| 0 O]
Snieg .
Grupal .
Grupaz [ |
Grupald . i
Grupas [ |
Grupas . I
Grupak . |
Grupa? =
.— =
| 1 | T ‘ Ll
Kombinacje uytl
Obc.State Ciezar whasny Snieg
Aktywna Nazwa
Veint Vecup | 3 Veint/ Viup | 13 Ve sup(mas) | LA Yt sup(ma
ULS-SIGMA... 115 1 115 1 1,5 1
[v] ULS-SIGMA... 135 1 135 1
ULS-SIGMA... 135 1 135 1 i
ULS-5IGMA... 1 1 1 1 1] 0
ULS-SIGMA... 115 1 115 1 15 1 W
4] e I [»
‘m| Nowa kombinacja | ‘ Kopiuj | | Usuri duplikaty | | Usuri kombinacje |
UWAGA: Wspdtczynniki grup dla kombinac)i uzywane 3 przy liczeniu kombinacji |W‘ |TLI|UJ|

zamiast wspdtczynnikow przypisanych do grup obcigzen w cknie Grupy obciazen.

Rys.73 hily2 T FfSdy21 OA IANIARToxEOENOSZ A 12VY0.
t2 TRSTAYA24FYAdz 12Y0AYFO2A A ¢8nkiyReAdA2 GAX OlySR:
LINJ S Okpdbinadiel 6 0NOT SYirLB spRe@BIPB el 6ASit SYyAS seyAlsce
WLINJ 8 LJ Rldz {Af1dz {2Y0oAyl O2A LINJI SondOiTIyAS YAt RI &
Yyl R2ft SWyniki v PdlulRRysbwane wykresy globalme 2 LINJ @ LI R1dz 60NOI Sy A
Wyniki obu pi S©ONOIT Bkétreread Wombinacj@ LINRPIANI Y 2F 12 6eyAl Lk
S1TaidNBYIfyS airA0 ¢Syt iNIyeOK Geftl12 6 NIYFEOK 1R
2006ASRYA L2 3INHzZI OK 200ANdSZOD

2 21yAS RSTAYAO2A 1 2Y0AWH R4l xS (RZ2&3 AV & O KzYRIDIE 4
kombinacjom.

5fF LINBEB2Vibyge (KrokodS 8ydf2 RSTFAYAO2A 12Y0AYylr O2A dz:
T YASYA2yDNnD F2N¥t ¢ ad02adzy{dz R2 é6AR21dz 1S32 al yS3az
INHzLE NIGE 1SEl YIS &N Rol ¢ kD) draf ywiokobneé) k@uindeh N Sy A
GaLl 00T ey yx] NBRNB OrR eyR201 8y 2RLERgALFRI LR2SReyOl
R2 3JINMXzLR &l &SR bera ANNS@o§idziid wipkzypadku gragiennych przypisano

Rol 6alls 00T d8yyAlAY YI | acég2iNtd @i 1Zsa®iyeSyey A 12 { 200YQMI
kombinacyjnyyo f dzo 6aLJ 00T @yyA{l NBRdIH ORPFCK|IREINE QRO OADE
2RLR2 Al RI LI2 2SRey Ol gryydisanemi Lio Coddowisdyiel igraipdy Azmiennej

wprojektachg SRWENY tbd tNIie& golededgl ya dz aldlk NART @ OK  LINJ

1Saidl gdz y2N¥Y 1T tb ylI 9d2NP]12RX R2(ie80KOIlazge LR
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w kombinacji przepisany zosfaA S R2 1 2f dz¥y e ¢ aLJd 0 @lads ol =g yaq Omn
12ftdzyyAsS T2adGtyAaAsS dzaidlérzye R2Y@ITftyAS yI wmo 2
WLINE2S10ASE 2112 LR2SRéeyOi & 4Ll 001eSRGaEPNINI &6 2R
zostah S R2YeéT fyAS LRRalGléoArazye Aft201ey RosOK 6alls 00
6 21YAS RSTFAYAO2A {1 2YO0AYylIO2A ¢gSRUOdzZZ 9dzNB | 2 Rdzd 2 :
6 12Y0AYyl O21 OK SdNP12R26e80K an ¢aNdiSGIASIsEINRE 2B
I w raportach ze statyki.

WoknieY2 YO AY | O2A ZdABR Rl H6YWATIN 1 I orazBIRI BNy | OTDA KRR RE
dza dzé | YAl 1 2 Y0 A yiyO2aaAR ddgiddatkdide fankdje: Kopiuji ! & dz2  RdzLJ A { |
FunkcjaKopiujwstawi L2 R 1+ oReY T 1Tyl Oil2yey 6ASNRARTSY 12Y0
12Y0AylFO2A 1T yrign NI alSNIi2yn 2 R2LIAA&AS] al2LALl €

A dzig2NI 2ySe (2LIAA GS2 12Y0AylFO2A an Gr{1{AS arysd

Funkcja! & dzZ R daulbmiatydziiedINJ S& 1T dz] dz28 fAadGt galead]aroK
powielone typy kombinacji, o wszystkich identycznie ustawionych paramettachNXk d Yy A DO S
yI2ageosSa yLrT1én 1 2Y0AYl O2Ad

1
aAt

Uwaga:

W przypadku zmiany w trakcie wykonywania projektu zestawu norm pgoysich z PN na Eurokod

fdzo 2RoNRBGOGYAS al Ol SasfySe LRy2sySe 12yiGNREtA gyl
d0 i1 26YA1lT dzaldl 6ASYAl AYLISNFS]TO2A 2NIT (flFae Y
St SYSyisg ¢ Y2RSft dzo

[ Geometria | Obcigzenia | Wyniki | Wymiarowanie |
[] Ekstremum Kombinacje Max [] Min

Sity w precie nir 19 (ukfad lokalny)

Sity przekrojowe w punkcie (uldad lokalny)

M (0,15 | Ty [o00 | T[22

M, 0,00 | M, [29¢ | M:[ooo | terim)

a+ 2073 | o[2n | Pl

Przemieszczenia w punkcie (ukfad lokalny)

e [8,24 | dy[-000 | &z [a09 | tmem]

Rysowane wykresy globalne
ovN OT OL. OM @M OM
[_] Deformacja [_] Animacja ™ [ Oa

Wykresy globalne dla kembinacji

SGN-SIGMA-max (Pret 1) [] SGN-SIGMA-min (Pret 1) |~
[] SGN-SIGMA-max (Pret 2) [ ] SGN-SIGMA-min (Pret 2)

Rys.74 h1y2 | Wyjni#& brizdefiniowanydkombinacjach
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GLINR G RT 2ye g@YALFN) 2Sad o0ST LRI NBRYyA2 T gAanitye 1
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programach €5 LINJ STyl OT 2y OK R2 (62NJ SyAl Neadz/ 1596 6

Wymiary wprowadzamy do projektg @ 6 A SNI 2Nn0O 2RLIRZ2gASRYy AN 21302t 1T 3t
LINE ANJ Ydz 6f dzob ' YN VioRpRsWSASITR2A I g YA Nk ¢ Rz2aildt LIy
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GLINR G RT YAl 6&8YALINHz ddéidi126yA]l Y208 T YASYAS | dzi
Y6 Ayyn LokFal ol elyt 30s6yNd bl alGt LIYAS doéeid126y
elementu (W tym wypR1 dz Y20yl ge&l12Nieaidlo LINJe&OAN3IlLYyAS L
52RIG1262% 6 LINJ @@Ll Rldz LR{INBSIFYAlI &At fAYAA LRY
LINI eOANR3ILYAS Tyl2aRdz2nNnO@OK aAt ofAral2 airsSoAasS Lidzy
tworzenieg Ol ige gaYRIANDS &l SNBI2geOKd 2 (I 1A &LRas
Nk gy2f ST0OS R2 G@YAINRgIyS3I2 StSYSyiddz dzl OF Rdzd 2 L
2SRy 201 ST yAS LINdhigsli Na LSNRFgYeR T11Hfyleg AgaTY A | Ndwikiergnul S T 2 &
2SRySe2 1 2aA 3t 20l tyS32 dzl O Raw). FPa Wwpramvedzeni y @ OK

L22SRey Ol §32 g@YAINHzZ LINJ & (2ftSayey gaililyAidz ¢
G8YAINHz NRT LRT Yl gl ye 2S5Sad LINI jBegowydnh@wimigronie] 2  Lldzy
a1l SNB3I26S0d WSRY 2] NEPESop&eryWal viptowakizarier ®lejnggb Fwyniiaaul |

6L ANT FyS3a2 1T 2aildyA2 SLNRSI REXVRIYBNE & REIIA IN®
Fdzy1 O2A SLINBSIRT YAl YAa& RARNYE i NWTIAt % LRI | KR I & ¢
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GeYAINI Ny gy2t ST0es LRI ohftve 6t @b ORI DY 2 6 8INE idef R I & &
LIOF dly@ddSet 21+t AT FO2A T FRFEyS2 LINI ST doedl26yAall e

GYAINHz a1l yS gtiove TylaRdz2n ait ylI NkoyeOK
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podczas wprowadzania klawiShifto &A1 §RE 1é&Sdo yASoz | gaitilyS LINI
LINI SA&GNJI SyyS 6&YAlINHz 6 LASN¥al S22 OKgAfA se&RI 2S5
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GEYAIFINRGI yeyY 6ti1 0SY || 2RLRS6ASRYAY TylFLOTYALASY §¢
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gel gASiGtlyS an 2 adlovsSea 61 NI21 OAx yASTIfSdYyAS 2
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t NI & 20NIOFIyAdz 6AR21ASY LINJI SaGNJ Syyeéey dzl OF Rdz ¢
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5200l & G2 ylradtLdzZnOeoOK LINJeLl Rlis6Y

f tdzyliGeé o611 26S s&YAlFINHz an 1o6ed otAal2 aasSoAasS oa
GeYALFNI 28480 LINI 6AS LINRPaG2LI) RO R2 LI26ASNI OKyA
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Wszystkie wprowadzone wymigrg@ I {1 2 St SYSy e RNHzZZ2NIt RyS 4 Y2RSt
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N
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gt 1 O @
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Rys.75 t NI @1 0OFR LINRP2S{ildz {NXG26yArOe 1T gail
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Rys.77 DNMHzL)2 6S SLINRB G| RT I yAS 6&YAl NHazamidodyehye OK 6
OAN3Is g LINY (s 9

4.2. Wizualizacja

2 LIINRP g RT 2ye  LINJ SaidNIaSayie sdell BHARS i LINFME ubg@daniu Y2 Y A ( 2
perspektywicznym lubsrgy 2f SEP@ YA®Ms gyeyY LI aldz yFINItRTA288Y
Ol etaStyeOK A12Y 2RLERoAIFIRI2ND0OK 1T+ gl gAShtlryAsS
Y2RStdz 6AR201TyS32 46 2SRySe 1 LWIaidiely 30ssye OK
poddi 626 OK Y20yl 60NOI &6 LJNj @80AN3IAlLYAS R2 &aAldlaA
T 10 GlomeDiKi ho OANdEYX Sl 2Sad R2al WWwkii Wyhliarowahig. 5 R I O
WwersjiR2D2RAMA2DR2 & it Llye 2Said 2SReyAS gAR21 | LINJ 2Rdzop

Fregge9

Rys.78 2 AR2(MAOIL®I Y 305 sye OK

t NI @& dzadlégrz2yey gAR21dz ¢ 2SRySe 1 Loralolely 30
myszkiz OA a1 lFa2and A GNIevYlFano tSge LINIJeodraal YvYealilAiz |
aRONF OF A Y20yl 20 S@NILROR T2 ¢l 2 tR286Y2 {1yINISS Yadii NP

ltGSNY Il Gegsgyey aLlaz2o0S8SY T YAlLye LIWOHal Ol &

Tye 3056y S
1fF oAl GdzNE fdzo 2RLR2SAIFRF2NDOBOK AY LINJ eOAa

alise 18
LR1+FTFyeOK yI NRadzy{dz LRyArAdSay
)~ a]
EREREN

Rys.79 t NI @8OA&1A R2 206N} OF yAl 2wpdoviadzanegpizekbil v A | dz]
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t NJ eOAalA GS 20N OF2n dz2l oF R R2 2SRySe 1 Lol al of @
I LN} sS2 &aidNRye O61ASNHzyS1:Z T JletlasyMbed?Z 25 HIPANY 2 KPR ¥
oknaedycyjnegs) 6 OA &1 |, B 2RABBNYEEL 0SS a1ASNRSI YLl 6 LINT 42
o0& 20aSN¥26l06 dzl OFR 1T Gevdzd bld2YALF&AG LI 60OAI
204SNB26Fye 1T LINIARRdz®w 102 & @MI0F UINTYeAE 6862 0dz2SY
g1 A3t t RSY 1ldz fyS3a2 LROVC20SyAlLd 1 6& dzailil 6A06 dz]l OF |
2RLIZ6ASRYA A R2Widokt dXoS yfdf I Is2NBASH e gAR21 y.I& 3054y

Obok dolnych str ©S1 LINJ Sonoia2andedK gAR21A 30ssyS SN
gONOT FYyAlL kg oOnNOT I yAl of21FRe daAadlI gASYyAl LRUV20SY,
AadG2aGyl 6 LINI @ L) R ddoviolniNBvigidkirprzesyf Zerny tlokidje iprzypakiaive

L2 NHzaT SyAS S{NIydz LI2ROT & NBA26F YAl LINYGFEOD 5T AL
g LINI geyY 3IsNyey NB3Idz S{Nrydz Neo6201 S3z2o

% fSgSe2 aliNRBye &ad0dNI I 0S8 szASéT()szz LJNJ’é'
elementudo § OF Rdzd 51 Al Ol yAS Fdzy1 O02A @AR2O0I
s NyeyY NR3Idz S{NIydz N26201 S3az2o

t21F 20NRGSY dzl OF Rdz Y2B2/d Sy ik g 0552 NS 0dE SpAa@ati | a0SHP L
A GNIeYlFanod LINYge LINNESadapl gpadIi 2R® I ylFadt LIWYAS

{dzgl 1A Tyl2aRdzZ2n0OS &aAit ylI R2ftS 21yl 3056y S32 LINEP
GARTSYAl 11 YSNE® Cdzyl1 O2t NB3IdzZ I O2A LRgAt 14l SyAl
na myszce..

= o - @ e — SN L] -
I — — N [ 15
Rys. 80 Parametry kamery
Po ustawieniu]l PG  SART Sy Al (2 08MNE dzZy®l R Sai$@araatowaid SRE G |

Nk sy2t BEORI®] dz &+ ydz TylFaRdz2S &At NbSYASd &adzl |
8t 8YSyiiss Y2RStdz 6t A&l R2&GtLYEOK StSYSyiss sl

43. Zapisywah S 6AR21s56 A LINIOF 1T 6AR217!
52 Y2RSftdz dzZ] OF Rdzx LRIl StSYSyidlYA &aOKSYIlGdz adl
StSySyides yASYlanoS gLwesdz yl 20t A01 SyAl adrdeol

an RSTAYA246LYyS LINI ST dwed126yAll 6AR21AO®

WOSt dz dzOF G6ASYAl LINI O& 1S T0202y@YA (1 2yaiNyz 02l
LINBT Syl O02ia 680Nl yeOK FNIIYSyildsg 12yaidNbz O2Ax

wWY2RSfdz 6AR21FYA® 2AR21 6 LINE INI YAESOK2 ] LNIBNIt 2S/(BNG:
TFHLI YAtGesglryeOK ¢ OKgAfA 2S8S32 T FLAadglyAl g Y2
LINI SadzyAt OASYT 20N» G OKgAt26F o6ft21FRIF S{UNFydz A
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LR2RAGI p26@8 0K 6AR2 156 ¢ LINRPBIR] ODBOLRBRYV&EBtBAYI YaF RR
pracy lub prezentacji wprowadzonej konstrukcji.

loé TFLA&AIS® 6AR21 6 LINRPIAINFYAST yIfSoe 6 LASNBAI
LI2Y20N LRRaAGIE268 0K Fdzy1 O2A LINP INI LaXd SElIdiyMI OASBIT]
OKgAft2gF o06ft21FRF S{NIydz A &idly dZINBOAIF LINY{ds6®
AN FAOT yS32 LINIgey (1ftlsralsSy Yééi1¥2api"szw}d&ydz 12y
LYyn Y2dtAg21 OAND TFLAALIYAL éxﬁezﬁzZaaiﬁa/iéohzmmm 2832
s NYVEddRP t 2 6@ 620FyAdz Fdzy 1 O2A yI S{NIYyAS LR2lFIgA a
OKIFNI{1GSNrRaGe Ol ySe yWidokaApWidkRRXD EdzLIB R Yia NBRA RY ye 4
identyfikowany w projekcie.

Zmien narwe

Nowa nazwa: ||l

|E| | Anuluj ‘

Rys. 81  Okienko definiowania nazwy widoku
t2 GLIAAlNYAdz YIT 6@ $AR21dzZ ¢ LIWASKHZdzLEZ2R WIRS &IA yIAINROAS
Ot RND OdNB2 yI1 & 6AR2W projekciz? 6 2NN RIYEBKOK2 SRy S32 LINR 2
dzig2NI 86 6ASEtS gAR2 156 (62Nl 2ySe {12yaidNHyq O2i o

(= ‘”x Hala z suwnica-nowa
[ % Profile
.

1 Grupy podpér

| Grupy obciazen

* Zaleznosci grup

‘EE Elementy wymiarowe

EH- Il Widoki
- @ Widok1

Rys. 82 oDrzewo projektd ze zdefiniowanymi widokami

t NI SONOT FyAS &aAt YAtRI @ TRSTAYyA26Lye@YA 6 LINRB2S](
GAR21dz 6 oRNI SPASREBZ2SARAX & 6f RN SgAS LINRP2S{Gd
1fFreAal Sy yvYeal{AaA R2aiGtLlyS 28Sad YSydz {2yiGS1aiG26S
dza dzy At OAS 1T LINR2S1q (dzo

Q Zmier nazwe
X Usun
ﬁ Dodaj kementarz

Rys. 83 Menu kontekstowe prawego klawisza myszki dla widoku

Ustawienie wybranego w daji chwili widoklz LJ}2 62 Rdz2S X © SA 282alig Xyt |l (i odA
R2g2fynN Y2REFALlI O2t dzl OF Rdzd t2 &0K26l yAdz aRNJ &
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NEFEfAT26F0 T LR2RNYOITyS3az2z NRIgA2ltyS32 YSydz R24
pomocy gaficznych.

1
B Widok - catosci
B Segmentl
B Segmenty1-7
B Segmenty §-17
B Segment17
B Szczegéty odciagow

|E”E”E| |i B Szcregily odciagéw i wykrstowania
L v 0o @ somans
B Segment11
Rys.84 2@80635NJ 6AR21dz 1 R2fyS32 LI yStdz LR2Y2C(

2 IINJ eL)k Rldz 3Re OKOSYe dzadzynNo saleadiirsS 6AR21A
waRNJI S6AS LINR2S]| WVitskiAy |6 eDBSANY Y@ I | méiwd%" 1 8¢z S a0 2«

4.4. {1 Ol Sawztm#izacja 3D
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YEG2YALFad yrtSoe LI YAtGlroeoz d9S ¢ NI SOl egradey Y2F
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Na dole oknd8 Widoku 3DdzY A &1 OT 2y 8 28 Rdportis WE 3 50 v LIOA B DA & OA
wygenerowanie dodatkowego jednostronicowego rapow formacieRTE 1T | 6 A SN} 2n 0832

6AR21 05 dzZl OFRdz 2N} 1 LRRaille#26S RIyS 2@5“/3 LIN
201 T OAg2] ®At NIN2RSHRAme 6AR21 GF1AS32 NI LRNIdz LINJ

R3ID3-Rama3D - Widok 3D

Parametry projel:iu

Rys. 85 Raport z Widoku 3D

4.5. Wprowadzanie danych geometrii

t NPINFY NRIT gANDTI dz28S adGldelt LINY {26 OK dzl OF Rs g LINJ
g & LJs ONJ ¢, Ry WprowatiZzanie wszystkithl y &8 OK A LINBT Sy il 02l geyail
LIO a1 Gekranu \rafSznegomonitora komputera. W progd YA S T 2a 0 02 dzeG$s
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Rys.106 2 t T SO {1 2Z02¢¢& ZILPIRIYyMIS2 gROMRI2LONIAS LINY G 6S ¢
Potrzecieg LINJ @ LJ R1dz 6LINBGFRIFYyAl oFNRi2 OiTtadeoK
aAt 2SRyn I &ail ST OAdz LIsv2air 1164l S Nrkgy2t S3ve OK
Fdzi2YlFGe Ol yAS 1 ,B21 Dhls NBOKNGWNREARBEY NBFf AT dz2S L
wiiSy &L2as06 1ASNUzy1dz S6LINRGLF RIT | yAtury wisdjetny  Lldza 1
2RLI26ASRYAN 2832 ROdA216 6 RIyeéyY 1ASNYzy ] dzd t 2
GLINR G RT YAl LINY (sl @tSIagio (@ S/yﬁ“a/LdiQaéS yairt otl OSY
LINE GF 1 0s5NB3I2 LRygchgssi sab SR A LEsONBAK LINRINI Y
LINI @ OAN3ILYyASOD
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z
T
|

53

Wkaz punkt koncowy preta (hazowy lub tryb orto)

z
£

4]

v
L
Lo
'I.-"-.I's:k:az punkt koricowy preta (bazowy [ub tryb orto)

Rys.107 2t T SO {1 22Z02¢e& f21FftAT26Fye ylI 2SRySe 1
poczatkowego

Y2Ni eadlrand 1 GNISOAS2 1 2LRKalyeOK Y20ftAg2] OA
przestrzennynWLINE 6 RT A § 2 RZ2aANHz 02t 2NI 232y yno

Ffal S TYOAD fLANG 22 ¢ LINE ¢ | ddWdinyirk widok BERR2Syeisi ) ge 1 2 NJ @ &
f SRTSyAl oO0LINJ & ¢60onOil 2yeyY wildokBL@&x St YRT SeRHUd & A|StyS
I 1035 NE yILNRBgIRI 2y2 yIAdzNBY2 NI gYfelaSOon foAoySAHA  {LO2AY 2 O
za1 ST OAdz Llsv2air o611t galsS yraoftAioalSea 1dz2NE2NF Y&
G681 ONI t RyeOK 2NIT g@8LINBsIFRISyYyAdz tAYAA LRY2O0yAO]
kursorem myszkin SRSy 1 2832 (122056 606ST {1tA{FIYyAlLOd | 58
GLINP Gl RT FyAdz LINY 1563 saNBa2BRYSOBSTIWRSAB2T £ SR
fAYAS LRY20YyAOTI S 6n LB0O2aAS 1T 4t1 056 A W LINI SRO
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T

Rys. 108 Lokalizowanie punktuWJNJ SOAt OAl T+ LRY20n 1 f SRI
52 G111 seal

& fAYAA LRY20yA01 @0OK NBIFtAT:
OKIF NI 1 G SNE

Ge0l yeaOKY o6ftA&1A T R2YAINBY o6daGE ALY
AGNI I OS1T (1fFoAl GdzNBE @D A AN 3 GRAN RUBLINE BIOR t QA IS0t Ay
LR2Y20yA0Ti 0K A LINYiGsed 2aieadlAsS (S Lidzyiade OKII
iLR2T 2aGF 0S8 Lidzyldeée LINIeoAnaryial yI raldyiasSande ok 1
przestrzey 8 Y SLINR Sl RT I yS gtil e LR0O0ITNG126S A 1220268
TN AYSyiddz | 2y doivdidyrh viddeku 30 o ItIR N@e @2 OF yAdz Fdzy 1 O2A 4 LIN
gt 1 SO LROING126e Y20SYe gaill11Fo Ldzyl1ilipPKEBDOE NI
LINY OAS® 2 (&Y RNHAAY LINJeLl Rldz LI ga&1lF T FyAdz 6t
Y6 ROdA2T OA AadyArAsSandosS3az LINIOIR:E A&dlydSE0OR2y SLING
LR RI ASt2ye st 08Y@oWSBt SYOgOBYdsedeap| iyt sAaAsS] &l

LR oNnOil 2ySsy yIfSoe TFgalS LRGHSASNRIAG LIRRIASESYAS

Q)¢
c
Q
— >
N
A
(¢
@)
R

5 e
tlo

A

2 NI @LJ R{dz 3Re LINJe ge{2NileadlyAdz s6ap82O24B al y
LINY GF ¢6alloSye R2g2fye Llzy1d OKINI{GSNeRAaGe Ol ye
klawiszenEntery  OA T y A SpaciE | 65 6 D&T & yAS 1T 2aidlyAS R2 dzl OFR
t21FEATFO2A TIHIYAZAGT $\/5819 wpeotvddBS 322 QINA@iF2 1 2adF yA S
g y26n alliltyn 2aidlaGdyArz2 t21FftATFO2t @

4.10. Generatory konstrukcji

2 LINPANFYAS TF6INIGS &n LI NFYSGNBOT yS 3ISYySNI (2N
2N SyAl 320268 0K dzl OF Rs ¢ LANY (12Nd &iCKsYY AN YLIOWINGE & (C
RIFIOK2g& OKXZ ¢ A SWNILBIJ $Bma NI SRS HOKSK & OKs e OK LINI ST NE S
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bl fSoe 2TNBITtAS Ldzylid 6aidGl gASyAl (62N 2yS32 206AS
Af21 0 aS3AYSylish DINRANRYLI dzi2YF 80T yAS &3Sy SNUz2S
TN G26yA0 LIOFalAOKE GANT I Nb ¢, LBNICEK2N®e00 K 3 S 26RASS o8
iGNF 2ol NEGg2068 OK LIRIBBEANFE dABRNIDEE&N t P& @R il 0S 3ISy
A Odzls6 12801 08 2Ys5 0626 200 Gly3Bs WaNd 2 18 | NRRI1gRSI2A I {28
blfSdoe LIYAtGdlIoZ 0SS LINJ& 4LINRBERLRYR2@ RASYBRE G2
utworzone z generator@ B dzii 2 YI 48 OT yAS RIASt2yS A LINJeLA&aesgly
blFaGt LIYyAS dodedl126yAl Y20S R242fyAS Tﬁsryapvyl-é TS
LINY (i 5 &

4.11. Generatory kratownigg A DT HWAES® 1 NI (2 6 & OK
DSYSNI G2NE {NIXG26yA0 A SANTINBGT GF1 211 saieai
305 6y S32 LINE INDbY o fq%m%y&&vﬂﬂm 1 NI ﬁ@ynéréor LIOF &1 A
GANT I Nb & Rﬁ@dmézyéémdam»em gASO {N}XG2geOK

MNarzedzia Pomoc

Obliczenia statyki

{ﬁl Generator ram prostokatnych
?} Generator fukdw

% Generator kratownic ptaskich
% Generator wigzardw dachowych
{.@ Generator wiez kratowych

# Generator przekryé geodezyjnych
‘% Generator przekryd strukturalnych

&": Grupy obciazen

Bd Zaleinodai grup obciazen

Manager przekrojow

[ Wenyfikacja projektu
[ Oczyszczanie projektu
&

ﬁf.‘, Uporzadku] kierunki uktadéw lokalnych

7 Filtruj

K{! Wstaw wymiar

= Pomiar cdleglosci

<§ Pomiar kata

& Ustawienia

Rys. 109 Menub I NI t RT A |
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411.1YNI 626y A0S LIOF &A1 AS

' ™
¥ Kratownice plaskie M

Wymiary Rodzaj kratownicy

k1 [m]
h2 [m] |2,000 -
ary
o — =
n nxde=L 4 nxde=L Bq”
L [m] |6,000 Symetria [¢] Pasy sztywne [¥] Podpory

Przekroje pretéw . Polozenie

Pas gomy [IPE200 Punkt poczatkowy A —— | Punkt koficowy B
% m] [0,000 X [m [12,000
Pas dolny [IPE200 = (m]

_— Viml[0000  |[wskaz| | vim][0000 || wskaz|
. Z[m] Zml
Krzyzulce
Kierunek stupkdw
[] Generyj jako podrys
o 4

Rys.110 DSY SN} 2 NJ { N> G426y A O LIOF 41 A OK

Okno% Y NI (2 ¢y A Offizezhakybna jedt $lo wprowadzania do projektu parametrycznie
T RSTAYA241 ye@OKI LIOF&A1A0OK dZl OFRs g (NI 2R®B®AKD t 2R
kratownicy, Wymiary,t NI S${1 N 23t52 ONd Sig %S

t ASNBail ey {NB1ASY 2Said 21NBItSyAS {(elLlz BpINBsI RI
iwybranieodpowi® y A $32 {1 al i Oll@tiddmca REATGNBAYRYKOK f dzo L2 O

Rys. 111 Typy kratownidc.JO & 1 A OK
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y2ft Sayey StSYSyidSy LINieée 2{1NBIflFyAdz NRRIF2dz 1 NI
St SYSyilss 6AR201yeOK LR NBSwmys Pas SztyyndPodm@rg y A Oé =
(przegubowe).

t2 TRSTAYA26LF YyAdz (&Liz LU2NR LIRS AYSIRI S a8 INE HHA/ G Fdazn
YyAST ot RyS 1ZIYNSIWRIONEY S 3 S LINE ¢ [zawhrte yzS Bvgej stiahyO bkRadzX

RAFE23268325 6NIT 1T LINJSINR2FYA LRal Of S3ast yeodkK
irtSoye 2Sai 2RI ®®NI PpST2 RELWYB NIt adz2z 611 aSyy
Fdzi 2 Yl Ge Ol yASOS I AOK yrhaksmalhehPuprésicteniavepplatizanydh LJ2 G N
danych.

hadGraGyAY SEtSYSyidiSyYy 2Said 21NBI tSyAS LR oOFIDEByanOY NI
dodAaA21T 6 (NI Gé [2 Ldzy1d LROINGl26e 2NIT &1l 1dz2nod
INFG26YyAOF 2 ROdA2TOA [ T 2aiGlyAS yINRazsélyl 6 R;
R2g2fyS Llzylide oLROING126e AO0ONRgIO286885 NKOJZARIRG (|
2NI T gallil 36 1ASNDaabunicyREYal@oa). W prkypadk dadlyasid kratownic

a28YSUNEBOI yeOK Lizylid LROING126e A 12202068 LRGAYYySR
aFYND 6alls ONIt Ry yal ] ROMHYjsdzoME 22 A Yy e Y LINI & L) R
0t RTAS yINRaz2slyl 6 NI dzOAS 6alliTlyeaOK Lz issd
ORL2 6ASRYAOK LIN} SVSREs 4 YN @és ddrade Rz2aildtLlyeOK &
ééézcl-ézmayazém- LINJLIN NPORAsag A SY ¢ tyKIIOE MR @5 LLINIS G
idzl dz2LJISOY A S fA&ldt LINRB2S ilGdz 2 2RLI26ASRYAS LINI S NB2

A

41122 ANT I NB RI OK2¢S

- \
¥ Wizzary dachowe &J
Al m] [0500 || L1 [m] 6,000
A2 [m] L2 [m] 6,000 A

s
H1 [m] [4,000 3 [m] l QI
H2[m] [L000 || Lé[m] .
e

H3 [m] 2,000 ¥ A"'IL AL I’ L22 I’ Al

=

[Tye) Okapy [ Podpary

Polozenie

Przekroje pretow

Krokwie |P150x1?5 '| Punkt wstawienia A — | Obrot wokot osi -
Stupki [P150:175 <] || Xt -
Kleszcze [P140:125 <] || Yim 0000 | [Wskaz| | [z =] o000 |
Belki Z[m] |0,000
Miecze
Jetka
Pozostate
[] Generuj jako podrys |E| ‘ Anuluj |

Rys. 112 DSYSNJ (i2NJ 6ANT I Nk 6 RIOK2ga OK

5T AL O yAS 'Eilﬁl Sy BN GIB I RjesO&nalapiezOK do poprzedniego generatora
kratowniO LJOI a1 A OK® % LINI ¢ 2 R  PXS 8o BIoHANINIRY[ &4 31 4R 23aNIFLD
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3S2YSGNEBOT ye 4ANTIFENY 2NIXT RSOeéRdzzSyesxs Ole LR 44
211 LB o, wigtipiet @28 SFgA I 1 dz2Sye tdzo RSTFAyAdz2zSYe LINJ S
GaGF 6ASYAL ANDT NI yI LIOFAal Ol éotay éwBntualrtel pédajegmg t 1 ST
1NG 20NRGdz 6ANT N 41 3ftRSYRLASYgSBSAalGRBYE ol E1 Ol
kolejno oznaczone na rysunku parametry geom@ttyy' S 6 A DT | NI 2)3a0 OLISHS LIy & o
GelLl2y StSYSylsosAbNES|I NR2I RSTAYA246YAdz s0OKe@aili1AO0
RITGAIINIT 2801 yAS Fdzi2YFGeOl yASs @& (s WINRFRRIREY AINE @
g1 1 2SYYAS aLINI SOT yeOK fdzo G 1TAOKE 1GsNB T YASYyAL
GANRDTIENY T2801FyAS LINI SNBIFYIlI 1T geLINRPsl RI SyaSyYy 2RLJ
R2 dzl OF Rdz ¢ail @ail Ada LINDYGARS 4L020T NINMIIZ2 4 2yadi g/ N2 RLI2 6 A S
INHzLIE LINY Gséd ¢l]1 211 Rfl Ayye@K B8V SRIpiyENbAS 2,
a0l 6ALYyAdz y26S32 6t1 03 2061 gtiove T2adGlyn aodlf
gaAGF oA SH2 GINBITIAND ¢ GS2 alryvySe t21FtAT I O2A yI Aa
f2aaGlryn adltz2ySo

t2yAd0S2 LINI SRaidlgArAz2y?2 R2ait LIS 6 LINBINFYAS GeLeR
(32 schematy):

z
"
o
g
e ) LAl Lt L2, Lz fua Aty Il 2
/ \\; y
LAt U L2 Lz Sa At | a1y L2 [R-BT: BT I e )
/A/< | A /\ e
l /l/ \\I
2
N o
g o
La, 1, L2 ¥ L3, 14 a1, o RS S e
T i |3
. .

LA U L2132 14 a1 i %] Lz L
i o o

N L L L2 R LA, W L Lz oAy
i +— + +—

Rys.113 ¢ &L 6ANT N3 g6 RIOK2ge OK
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Ostatnim etapem jest qzypisanie z listy RLI2 6 A SRY A OK
LIN2E2S71 OAS

R2zalt LlyeOK ¢

LINE 3 NJ Y dz

LINJWScElN Br@anyslistyl INY
RiE $13yNPISNG YL SERKINEG @& @2 O |

s 6

Wyl 305 g1 dzNLISY 812 @& S dHINN B0 A6 f Aadt LINR2S{1ldz 2 2RLJ
4.11.32 A S0 Sowdg NI

DSYSNI G2NJ 6ASd NI G26280K LINJI STylIOlz2ye 2Said R2 |
LINI SE&GNJ SyyeOK 2 LINJI S{NRB2dz LINRPadGz21niyey fdzo (N
lubl 6 ASdoyeOK® YIlIdRe GeLl 6ASoe YéhsBatodania hotzndyw | 6 6
awlLINJ @ LJ Rldz { NI G266y A0 LINRPad21nNGyeOdK LRaAiAlRIFId R2R
0806 OANIAVS fdzo LINI S3Tdzo26Ss ylI R2tS LRRLI NIS of dzo

TF10FRFYS Nl 6y2YaSINYAS Y2IDIRIYNS3d@dz 81N edv26t y

fdzo NI eoz2g¢glo aAt oSlauvelzeogzo
# Wieze kratowe &J
Wy Przekrtj [Prostokatny = Pasy gléwne |P140:25 v |
H[m] Stupy |Réwno|eg{e '| Poprzeczki |p140ﬂ25 '|
h [m] |3,000 . ,
" _ Sciany boczne E " Krzyzulcelpldﬂld.ZS '|
o Stezenia poziome [P140:125 |
bl [m] Stezenia poziome Q "
1
a2 [m] Pasy sztywne :
b2 [m] Podpory ;'/F
Segmenty
AC—
s PR rateal E
i :
Viml [0000 || Wskaz) 7 5
21 LAl
[] Generuj jako podrys |E| | Anuluj |

Rys.114 2 A 80S (N} (26S

Dane zawarte w oknie{.@ 2 808

1IN2 Rii2n$t 2y S T 2aidl 08 RddzajOl G SNE
kratownicy,t NI S 1 NP 2PararhdMy't st © Sy A S
W ramach Rodzaju kratownicyY2 d SYeé 21 NBI A8 GeLl LINI S{Neadz 44

N gy2020lyeoxs To0ASoy2i06 LIasgr NRRII2
52RIG1262 Y20 &vyediieRSvGe Roegol 1 | OK2g !l y I

AUNI G261y

Oryame2 1 & LI

11 0202yS LRRLRNE 1IN $3 @285 HINYT IGWHILISY St SYSy i 2)
Y20SYeé LINJeLhalysh260Y ST yLANG 2S5 NEOSS AddzLINIYkd @ A ad e

WLINE2S1 OAS LINJ ST NZ 8@ Maf/H fISNG A ddBSOANER | 2RPYW 26 Yy I 3O
panelut NJ S NR &S diUNILIBOy A 6 f Aaidt LINR2S ildz 2 2RLIRSASR)

o A

W grupieParametryLJ2 Rl 2SYeé ¢geaz2121 06 OFLO126AGN 6ASdE A
52RI(1262 ¢ GS2 3INHARS vyl tS08 HARBI{ARAGAD
orazYAS2a0l geaildtLRslryAl &1NIG261Z LRI A2YeOK

e

c
A8t L
A Al
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hadGldyAy StSYSyidaSy 1T 110FR1{A 2Sad ¢ailTlFyAS fdo
wgrupiet 2 02 OFBIpkiWE | 6 A Sy Ay je@ taNBd t PNRP R dz OAt 0121 OA LI R:
Yy I OAT y At OGKddeflnibldary @ldnieft dastanie wstawiony do projektu.

412.DSYSNI (02NJ LINI ST NEo 3IS2RSTea2yeoOK

4.12.1.Przekrycia geodezyjne

Y2 Lz 6aFSNIruv 3IS2RST ecyl aRSHIORSO LIRS b ©NHizYAGS 3 2
F2NBYYyS3a2 SLAAFGBEROERT AtSAaG2T OAl ydzZz 21 YA2T OAL Y
wrazzNBE 3dzf F Ny D aAl G1n  GNRIFy33dzl 10BE 3N oIS RS 20MZ Wiz
wlLl2 aidl OA G NF 271 N impowN$ iy @ 2 Offaly @r@ana FrékiS a i a F SND
geodezy N M® &dG2LIWALFXT | 2GNI @Yl ye LINI ST LR2onol Syas
R2 RIfal 82 GNARIy3dzZ | 02A A Nidziz2élyAal LRTglLtFano
Sfera 1 $32 Gelidz adlyz2éhn LR2RaGI ot R2 (2yadGaNiz2sly
it NOKAGS{G2yA0T yAS &1 1AStSlisg LINY(i26e 0K LINJI ST NE
2 LINP gl RT SYyAS R2 LINRPINI Ydz &G NHz] GdzNJ LINY § ezgirejiOK 2 LJ
LINI ST LR2RIFglFIYyAS 6alls ONIJt RyeaOK (2ftSa2ayeldK 4t1 0556
20AS10GFOK OFU126A0AS yASSTS|1lesySed 5t G§S32 GSd ¢
LINY G268 0K ¢ 1al il oOAS aw2NES 4 2fanilm2 wra @ Nd 2R S iyee
1S32 Geéellz dZl OFRsgd ! £ A2NBGY &l ylF Ol FyAl 6alLl ONJ ¢t
yI dd ylrySe AYLX SYSyidl O2Aa DS2RS&A0 52YRicr8aAIYy af
Bona2 &l yI OT 2ye ¢oAiSEy2zT D2 Fs0os 1alililOOAS &aFSNR 06St
zﬁzzéét’uy‘év)\ g LINPANIYAS yIEINItRITAFYA SReOeayeYvYixs

A A N

A0NHzl GdzNJ aT {ASEISiiGoRYK>1 3N INBOKI 2&BESoe 2SReyAS 2R
4122hLJA & 3ISYSNI G2NIF LINJ ST NEo 3IS2RSTez2ye oK

2 2RNFOYASYAdz 2R Li2Korstiukic)i thdieSzkzong yWigkdmié ydhbrator

LINI ST NBE oS 3 S medizez@agzénid funk¥jdnalne. Tak jak wpaziku dotychczasowych
dzl OF Rs ¢ LI NI YSGNROI yeOK: 3ASySNRglye &AO0KSYFOG Y29
gl A3fttRsg adlGedlyelOKs GF1 ¢ LINJ@Ll R1dz 3ISySNI G2
OTeayASyAl 1T LINRLRIT &O2n Y2rRSitlda asAel|@INA eLaNitl dysk ¢ SLINY S
zbudowania odpowiedniego modelu statycznego przekrybid. I 1 S32 GS® 2GNJ eyl ye
LINY G562 YlIanode (1alidlod LSovySe &aFSNER:I StALlA2ARE
T Y2ReFA1 26 0 ayilt NIyReRIAA ISYALINBANI YASS yLI® ¢ yI 2LINR A
sferywcé dz dzl ea 1l yAl ]2 REOR02$2 REIRARWE2W genem®drzel OA g & O
Tratcz2az2eély2 (Af1F 23INFyAOTI Sz geyrallendedok 1T Y2
pr2 ANJ Ydzd WSRyIl{ AOK LINJea2tOAS 2Said yI GetsS yIRY
dzoe i1 26yAll A LRITSLEl ylI ¢&3SyYSNRBsIFYAS dzl OF Rsg |
LRtAOT @6 yI FlGdza tyAS dzeé sl yé Yenettoibldudta®iand dak, Ds NJ/ N
byw{ F O9R&Y Y20ftAge&Y dzaldl 6ASYyAdz 2532 LI NI YSGNF g f
lubSt A LA 2 A Ren /ey 2002t 2o0n ok MtUIDEFsamnie OK ¢ NI 2T OA Rf
LI YAt GFIos 88 Rfhit wxfdan ¢ dD3EONT22RRE Geft 12 LSOy
g 1tFraxsS mMmd® wsgyASodo Rfl R2g2fyS3a2 gASt 21 OAl ydz LI
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Opis programu R3BRama 3D

1f1Faas
20N &Yl yI
dzg | At = ® S

20NJ 2Yl yeOK

LI2 6 A SNI OKYy A X
L32 6 A SNI OK
L2 RI Y I
LINY (56 A

LIN

I
Al

y
J Si

LINE 3 NJ Y dz

f SOI

aaAt

~

atz2azel o

Jtadazi

20NJ eYlySe aAaldGliAo {101 S3svz2¢e 1T |1 NB&
¢FoStr &1 NI2IT OxiNEaEheyatord INA & SgeddBrginyeh Y
O
Dt 442106 |~
>
. . Typ . v
2 A Sf Z2podstavy Y al O] Klasgow. A <
siatki < 0
— >
. — N
min max N w O
- -9
w3 .o
«N - N
< IS
s« B o
5gdzRT ASadqd¢N» 21 Sfera |1 1 30 1
5gdzRT ASadqd¢N» 21| Sfera |2 2 30 1*
5gdzRT A Saidqce¢ NF 21| Wycinek| 1 1 100 1
5¢6dzRT A Saidqc¢ Nk 21| Wycinek| 2 2 200 1
5¢6dzR1 A Sa G 4Bug &g|Sfera |1 3 51 3
56dzR1T A S&d4Bug &p|Sfera |2 - - -
5¢6dzRT A S&04Bug &dgo| Wycinek| 1 - - -
56 dzRT A S& 0 4Bug &dgo| Wycinek| 2 - - -
hT YA2T OAl y¢ Nb 2| Sfera |1 1 50 1
hT YA2T OAl y¢ Nb 21| Sfera |2 2 50 1*
hT YA2T OAl ¢ NF 2 1] Wycinek| 1 1 100 1
hT YA2T OAl ¢ NF 2 1] Wycinek| 2 2 200 1
hT YA21 OAl yBug &dgo|Sfera |1 3 72 3
hT YA2T OAl yBug &dgo| Sfera |2 - - -
hT YA2T OAl Bug &do| Wycinek| 1 - - -
hT YA2T OAl Bug &do| Wycinek| 2 - - -
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I'Te2NRT OAll¢ Nk 21| Sfera |1 1 70 1
/Té2N.ETOAI|¢N3581Sfera 2 2 70 1*
/TéZN.ETOAIlG:NJse“[Wycinekl 1 100 1
/TéZN.ETOAIlG:NJse“[WycinekZ 2 200 1
/'T62NRIT OA Il Bug &dd| Sfera |1 3 102 3
/' T62NR2T OA || Bug ege| Sfera |2 - - -
/' T62NRBIT OA Il Bug &do| Wycinek] 1 - - -
I'Te2NRT OA || Bud @&do | Wycinek| 2 - - -

*¢l £ SO8@ASS dd NIi21 OA LI NJ eade oK
4123h LA & 21yl 3ISYSNIG2NI} LINI S{NBo 3IS2RSTecayel
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# Przekrycia geodezyjne ﬁ

Wieloscian podstawy konstrukcyjnej |Dwudzwest0§(ian '|

Ksztatt przekrycia | Sfera v|
Typ siatki |Tréjl(a_tr137'|
Klasa powierzchni |17v|

Srednica bazowa [m] (1 - 1000) 50,000

Stosunek srednic elipsoidy (0 - 2)

Geodezyjna gestodd podziatu

Dopuszezalny zakres geoderyjne) gestodci podziatu
wynosi: (1 -30)

Rodzaj wezlow Punlt wstawienia srodka powierzchni

Same <] | | xtmifio
viml[o000 | [Wskaz|
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lub elipsoidy oraz powierzchni klasy 1.).

Klasa powierzchni:.lub 2.
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